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1 Informace k popisu
1.1 Rejstrik zmén

Vyhrazujeme si pravo na zmény informaci obsazenych v tomto dokumentu,
které vyplyvaji z nasi neustalé snahy vyrobky zlepSovat.

Informace k popisu 1

Pouzivani popisu a jeho uchovavani

Verze Datum Poznamka/Divod zmény

1 08.2017 Zéakladni verze

2 11.2017 Pfidany technické udaje
Zména terminologie (Softwarovy prepina¢ — prepinaé
konfigurace)
Pfepracovana kapitola 8.5

3 01.2018 Zména typového Stitku

4 02.2018 Zména ve struktufe v kapitole 8 a 9

5 03.2018 Nejriznéjsi zmény v kapitole 8 Uvedeni do provozu

6 04.2018 Korektury textu

7 08.2021 Nova struktura kapitol
Opravy obsazeni kontakt(l pfipojek X1, X13, X14

8 05.2022 Conductix-Wampfler Automation GmbH

9 03.2023 Novy startovaci displej

10 04.2023 Certifikace aktualizovana

1.2 Pouzivani popisu a jeho uchovavani

Tato dokumentace je soucasti vyrobku. Zahrnuje dulezité informace
a pokyny k pouzivani vyrobku. Zahrnuje polozky:

Mechanicka a elektricka instalace

Uvedeni do provozu

Provoz
Udrzba a servis

Predpokladem bezpec&né prace s produktem je dodrzovani bezpeénostnich
upozornéni a pracovnich pokynu. VSechny osoby pracujici s produktem
museji chapat informace pro uzivatele uvedené v tomto popisu a museji je
svédomité uplatiovat. Provozovatel musi dostat své povinnosti odborné
péce a zajistit, aby si vSechny osoby, které s produktem pracuji, osvojily
informace pro uzivatele a dodrzovaly je.

Tento popis je soucasti produktu a musi byt neustale pfistupny vSem
osobam, které s produktem pracuiji.

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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1 Informace k popisu
Znamky

1.3 Souvisejici podklady
Pokud je pfistroj/systém soucasti projektové specifického planu zafizeni,
plati také podklady uvedené v projektové dokumentaci.

Soucasti tohoto popisu jsou nasledujici podklady. Nachazeji se na konci
tohoto popisu, resp. tvofi soucast dodavky jako samostatny popis.

B Prfipojovaci schéma ANS

B Vykres pfistroje GER

B Dokument: STB_0010_ST-87x-Parametr

B Dokument: STB_0011_ST-87x-Chybove_zpravy

Pro pfipojené pfistroje a komponenty plati pfisluSna dokumentace.

1.4 Ochrana autorskych prav

Obsahové udaje, texty, nakresy, obrazky a ostatni vyobrazeni tohoto popisu
jsou chranény autorskym zakonem a podléhaji pravni ochrané obchodnich
firem a spolecnosti. Jakykoli zpUsob zneuziti je trestny.

Rozmnozovani tohoto popisu nebo €asti tohoto popisu je pfipustné pouze
v mezich ustanoveni autorského zakona. Kazda zména nebo zkraceni bez
vyslovného pisemného souhlasu firmy Conductix-Wampfler Automation
GmbH se zakazuje.

1.5 Obrazky

Obrazky v tomto popisu volime tak, aby byly u€elné. Slouzi k zakladnimu
pochopeni a mohou se liSit od skuteéného provedeni. Z pfipadnych
odchylek nelze vyvozovat zadné naroky.

1.6 Znamky

Bézné nazvy, obchodni nazvy, oznaceni vyrobkul atd. pouzivané v tomto
popisu mohou byt ochrannymi znamkami, i kdyZ to neni vyslovné uvedeno,
a jako takové podléhaji zakonnym ustanovenim.

ST-87x
10 Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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2
2.1

2.2

Zaruka a odpovédnost 2

Omezeni odpovédnosti

Zaruka a odpovédnost

Zaruka

Zaruka se vztahuje pouze na vyrobni vady a zavady soucastek.

Vyrobce nepfebira Zadnou odpovédnost za Skody, které vznikaji b&éhem
prepravy nebo pfi vybalovani. Vyrobce v zadném pfipadé a za zadnych
okolnosti nepfebira odpovédnost za zavady a poskozeni, ke kterym
dochazi nevhodnym pouzivanim, nespravnou instalaci, nepfipustnymi pod-
minkami prostfedi, prachem nebo agresivnimi latkami.

Nasledné Skody jsou ze zaruky vylouceny.
V pfipadé dalSich dotazl tykajicich se zaruky se obratte na dodavatele.

Omezeni odpovédnosti

V8echny udaje a upozornéni v tomto popisu byly sestaveny s ohledem na
platné normy a pfedpisy, stav techniky a nase dlouholeté poznatky a zkuSe-
nosti.

Spole¢nost Conductix-Wampfler Automation GmbH nepfebira odpovédnost

za Skody a provozni poruchy zplisobené:

B nedodrzovanim popisu;

B pouzivanim v rozporu s uréenim;

B zapojenim nekvalifikovanych pracovnik(;

B neschvalenymi pfestavbami a upravami;

B pouzivanim produktu navzdory negativnimu vysledku prohlidky po pfe-
prave.

Pfi nedodrzovani popisu navic zanika povinnost poskytovani zaruky spo-

le€énosti Conductix-Wampfler Automation GmbH.

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023 11
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Zaruka a odpovédnost

Omezeni odpovédnosti
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Bezpecénostni pokyny 3

Koncepce vystraznych upozornéni > Struktura vystraznych upozornéni

Bezpeénostni pokyny

Tato kapitola obsahuje informace o aspektech bezpecénosti pro zajisténi
optimalni ochrany pracovnikd a bezpecného a bezporuchového provozu.

Za ucelem minimalizace rizik si museji pracovnici tato upozornéni pfecist
a postupovat podle nich. Jen tak Ize zajistit bezpecny provoz.

Navic je samoziejmé nezbytné dodrZovat vSechny zdkonné a vSeobecné
platné bezpecénostni predpisy a pfedpisy o bezpecénosti a ochrané zdravi pfi
praci.

Spole¢nost Conductix-Wampfler Automation GmbH nepfebira odpovédnost

za Skody a urazy, ke kterym dojde v disledku nedodrzovani téchto bezpec-
nostnich upozornéni.

Koncepce vystraznych upozornéni

Tento popis obsahuje upozornéni, kterymi se musite Fidit v zajmu své
osobni bezpecnosti a také prevence vécnych skod. Upozornéni pro vasi
osobni bezpec€nost jsou oznacena vystraznym trojuhelnikem, upozornéni
pouze na vécné Skody jsou uvedena bez vystrazného trojuhelniku.

V pfipadé vyskytu nékolika stupfiti ohrozeni vzdy pouzivame vystrazné
upozornéni k pfisluSnému nejvy8Simu stupni. Pokud vystrazné upozornéni
s vystraznym trojuhelnikem varuje pfed poSkozenim zdravi osob, muze byt
do stejného vystrazného upozornéni viozeno i varovani pfed vécnymi Sko-
dami.

Usporadani vystraznych upozornéni

Pokud se vystrazna upozornéni vztahuji na cely Usek, jsou umisténa na
zacatku useku (napfiklad na zaCatku kapitoly).

Pokud se vystrazna upozornéni vztahuji na urcity pracovni pokyn, jsou
umisténa pfed pfislusnym pracovnim pokynem.

Struktura vystraznych upozorneéni

® SIGNALNIi VYRAZ

L Druh nebezpedi a jeho zdroj

L Mozné nasledky nedodrzovani pokyn(
L. Opatfeni k odvraceni nebezpedi

L Preventivni opatfeni

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023 13
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Bezpec€nostni pokyny

Koncepce vystraznych upozornéni > Signalni

Signalni vyrazy

vyrazy

Vystrazné pokyny jsou na zakladé signalnich vyrazl oznaéeny podle

stupnd ohrozeni.

Signalni slovo

Vyznam

/\  AVAROVANi!

Tato kombinace symbolu a signal-
niho slova upozorfiuje na moznost
nebezpecéné situace, ktera maze
vést ke smrti nebo tézkym zra-
nénim, pokud se ji nepfedejde.

/\  AUPOZORNENi!

Tato kombinace symbolu a signal-
niho slova upozorrfiuje na moznost
nebezpecéné situace, ktera maze
vést k drobnym nebo lehkym zra-
nénim, pokud se ji nepfedejde.

@ |ezmEn |

ST-87x

Tato kombinace symbolu a signal-
niho slova poukazuje na mozZznou
nebezpecénou situaci, ktera mize
vést k vécnym Skodam, pokud ji
neni zabranéno.

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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3.1.5

Bezpecénostni pokyny 3

Koncepce vystraznych upozornéni > Tipy a doporuceni

Vystrazné symboly

Vystrazna upozornéni skupiny Nebezpedi a Vystraha zaviseji na obsahu.
Jsou oznaceny jednoznaénym vystraznym symbolem.

Vystrazna upozornéni skupiny Pozor nemaji zadny specificky vystrazny
symbol.

Vystrazna znacka Druh nebezpeéi

Varovani pred automatickym
nabéhem.

> >

Varovani pred pohmozdénim.
27N

Varovani pfed nebezpeénym elek-
trickym napétim.

Varovani pfed nebezpecim padu.

Varovani pred padajicimi pfedméty.

Varovani pfed horkym povrchem.

Varovani pfed nebezpeénym
mistem.

> B>

Tipy a doporuéeni

O

1l

Tento symbol upozorriuje na dulezZité informace, které vam usnadni praci

S produktem.

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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3 Bezpecénostni pokyny

Zmény a prestavby

3.2 Pouzivani k uréenému ucelu

Ridici jednotka je uréena a konstruovana vyhradné k uréenému Gcelu
popsanému v nasledujicich kapitolach.

Ridici jednotky voziku Conductix/LJU jsou vybaveny frekvenénim méni¢em.

Tyto fidici jednotky jsou uréeny pro prGmyslova a komeréni zafizeni k pro-
vozu motorq, které jsou vhodné pro provoz na frekvenénich ménicich.

Elektricka zafizeni nebo stroje, do kterych se fidici jednotky vozik( Con-
ductix/LJU montuji, museji odpovidat ustanovenim smérnice EU
2006/42/ES (smérnice o strojnich zafizenich), resp. DIN EN 60204-1. Uve-
deni do provozu k uréenému ucelu je povoleno pouze za predpokladu, ze
bude dodrzovana smérnice o elektromagnetické kompatibilité (2014/30/EU
o EMK).

3.3 Predpokladané nespravné pouzivani

A\

Kazdy zpUsob pouzivani, ktery je odchylny od pfedkladaného popisu, je
zakazany.

A VAROVAN:I!

Nebezpeci z divodu pouzivani mimo uréeny ucel!

Jakakoli forma pouzivani mimo ur€eny ucel a/nebo jakykoli jiny zpisob

pouzivani Fidici jednotky mize vést k nebezpecnym situacim.

B PouZivejte fidici jednotku pouze k uréenému ucelu.

® PFipojujte pouze motory, které jsou vhodné pro provoz na frekvenc-
nich ménicich.

B Nepfipojujte zadné jiné zatéze.

® Bezpodminecné postupuijte podle vSech technickych udaju a pod-
minek pfipustnych na misté pouzivani.

® Nepouzivejte fidici jednotky v oblastech s rizikem vybuchu.

B Nepouzivejte fidici jednotky v prostiedi se S8kodlivymi oleji, kyseli-
nami, plyny, parami, prachem, zafenim atd.

m Ridici jednotka nesmi byt pouzivana k pfepravé osob a zvifat.

34 Zmeény a prestavby

16

Z duvodu minimalizace rizik a zajisténi optimalniho vykonu se nesmi na
fidici jednotce provadét Zadné zmény, pfestavby ani instalace, které nebyly
firmou Conductix-Wampfler Automation GmbH vyslovné schvaleny.

ST-87x
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Bezpecénostni pokyny 3

Odpoveédnost provozovatele

A VAROVANI!

A Nebezpeci poranéni v disledku konstrukénich zmén!
Neschvalené technické zmény mohou zapficinit vazné poskozeni zdravi
osob a vécné Skody.
B Vadné fidici jednotky vymérnite.
B Vadnou fidici jednotku nahrazuijte jen konstrukéné identickou fidici
jednotkou.

3.5 Odpovédnost provozovatele

Ridici jednotka se pouziva v komerénim odvétvi. Na provozovatele Fidici
jednotky se proto vztahuji zakonné povinnosti zajistit bezpe&nost prace.

Vedle predpist bezpeénosti prace uvedenych v tomto popisu je nutné pro
oblast pouzivani Fidici jednotky dodrzovat platné bezpecnostni pfedpisy,
predpisy tykajici se prevence uUrazl a predpisy o ochrané zivotniho pro-
stfedi.

V této souvislosti plati pfedevSim:

B Provozovatel se musi seznamit s platnymi ustanovenimi ochrany prace
a formou posouzeni rizik navic analyzovat nebezpedi, ktera vyplyvaji ze
zvlastnich pracovnich podminek na misté nasazeni fidici jednotky. Tato
ustanoveni je nutné pak uvést do praxe formou pokynu k provozu fidici
jednotky.

B Tento popis musi byt vzdy uchovavan v bezprostfedni blizkosti Fidici
jednotky a v dosahu osob, které na fidici jednotce nebo s touto jed-
notkou pracuiji.

m Udaje uvedené v popisu je potfeba dodrzovat zcela a bez vyhrad!

® Ridici jednotku je dovoleno pouzivat pouze v bezvadném a fadném
technickém stavu. Pfed kazdym uvedenim fidici jednotky do provozu je
nutné zkontrolovat zjevné zavady.

B Provozovatel zafizeni musi zajistit jednoznacné stanoveni kompetenci
pro jednotlivé ¢innosti na Fidici jednotce a musi dbat na to, aby s Fidici
jednotkou a na jednotce pracoval pouze kvalifikovany personal, ktery
byl obeznamen s predpisy tykajicimi se obsluhy a bezpecénosti.

cs CzZ
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3 Bezpecénostni pokyny

Personal a kvalifikace

3.6 Personal a kvalifikace

A

Montaz a uve-
deni do pro-
vozu

A\

18

Vyrobek / systém pfisludejici k tomuto popisu sméji pouzivat jen kvalifiko-
vani pracovnici k plnéni stanoveného ukolu. Pfi této ¢innosti museji
dodrZovat popisy pfisluSejici ke stanovenému ukolu, pfedevsim pak bez-
pecnostni a vystrazna upozornéni, ktera jsou v nich uvedena.

Kvalifikovani pracovnici jsou na zakladé svého vzdélani a zkuSenosti
schopni pfi pouzivani tohoto vyrobku / systému rozpoznat rizika a zamezit
pfipadnému ohrozeni.

A VAROVANI!

Nebezpeci poranéni v disledku nedostatec¢né kvalifikace!

Neodborné zachazeni mize vést ke znaCnym vécnym Skodam a pora-
nénim osob.

A VAROVAN:I!

Nebezpeci z diivodu nespravné instalace a prvniho uvedeni do pro-
vozu!

Instalaci a prvni uvedeni fidici jednotky do provozu provadi vyskoleny
odborny personal s dostate¢nymi zkuSenostmi. Chyby pfi instalaci
mohou vést k Zivotu nebezpeénym situacim, nebo mohou zapficinit
znacné vécné Skody.

B Instalaci a prvni uvedeni do provozu svéfujte vyluéné pracovnikiim
vyrobce nebo vyskolenému a vyrobcem povéfenému personalu.

B Prace na elektrickych sou€astkach smi provadét pouze odborny elek-
trotechnik nebo proskoleny personal pod vedenim a dozorem odbor-
ného elektrotechnika podle pravidel elektrotechniky.

B Pred pracemi na fidici jednotce je odpojte od napéti a zajistéte proti
opétovnému zapnuti.

B Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, zda byla nainstalovana vSe-
chna bezpecnostni zafizeni a zda fadné funguiji.

B Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, zda je fidici jednotka spravné
parametrizovana podle elektrickych a mechanickych podminek zafi-
zeni.

ST-87x
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Elektrické
prace

A\

Obsluha
a udrzba

Bezpecénostni pokyny 3

Personal a kvalifikace

A VAROVAN:I!

Nebezpeci ohrozeni zivota elektrickym proudem!

Pokud se dotknete dili pod napétim, hrozi bezprostfedni nebezpeci
ohrozeni zivota.

smrtelné nebo tézké poranéni.

Prace na elektrickych komponentach zafizeni nebo elektrickych pfi-
strojich smi provadét pouze pracovnik s elektrotechnickou kvalifikaci.
Prace se sméji provadét jen na ¢astech zarizeni, v nichz neni elek-
trické napéti.

Pfed zahajenim vSech praci na odpojenych ¢astech zafizeni zkontro-
lujte, zda nejsou pod napétim.

Za provozu neotevirejte kryty.

PFi provadéni praci na ¢astech pod napétim pfizvéte druhou osobu,
ktera v pfipadé nouze stiskne nouzovy vypina¢ nebo vypne hlavni
vypinac.

Nékteré komponenty zafizeni mohou byt pod napétim i po vypnuti
zarizeni. Tyto komponenty jsou zvlast oznaceny. Prace na téchto
komponentach se sméji provadét pouze za pfedpokladu dodrZzovani
upozornéni uvedenych na oznaceni!

PFi vSech pracich na elektrickém systému se sméji pouzivat jen
nastroje izolované proti elektrickému napéti!

Obsluhu a udrzbu fidici jednotky smi provadét pouze vysSkoleny a pouceny
personal. Osobam, které se zauc€uji nebo absolvuji Skoleni, je dovoleno
provadét Cinnosti na fidici jednotce a s jednotkou pouze pod stalym
dozorem proskolené, kvalifikované osoby.

ST-87x
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3.7

Bezpecnostni pokyny

Zvlastni formy rizik

Zvlastni formy rizik

A\

Vodivé dily

PFi dotyku vodivych dilt dochazi k bezprostfednimu ohrozeni Zivota.
Poskozeni izolace nebo jednotlivych konstrukénich dild muze byt Zivotu
nebezpecné.

B P¥i poskozeni izolace ihned vypnéte napajeci zdroj.

B Pristroje a pfipojené soucastky pravidelné kontrolujte. Neprodlené
odstrarite uvolnéné pfipojky, podkozené kabely, izolace a vSechna
poskozeni ohrozujici bezpe€nost. Nefunkéni opatfeni na ochranu
proti dotyku ihned napravte.

B Prace na elektrickych sou¢astkach smi provadét pouze odborny elek-
trotechnik nebo proskoleny personal pod vedenim a dozorem odbor-
ného elektrotechnika podle pravidel elektrotechniky.

B Pfed pracemi na fidici jednotce ji odpojte od napéti a zajistéte proti
opétovnému zapnuti.

B Pouzivejte pouze nastroje izolované proti napéti.

Elektrické napéti po vypnuti

Nékteré soucastky Fidicich jednotek vozikl, pfedevSim mezilehly obvod
frekven€nich ménicu, mohou byt i po vypnuti jeSté pod napétim. Prace
na téchto souCastkach se smi provadét pouze po vybiti mezilehlého
obvodul!

Odpojte bezpecné napajeci zdroj:

B Odpojte zafizeni od napéti.

B Odpojte spotfebi€ od napajeci Siny.

Cekaci doba po odpojeni napéti: alespori 10 minut

Spinac Start/Stop
Spina¢ Start/Stop nevypina napéti fidici jednotky. Hrozi nebezpedi elek-
trickym napétim.

B P¥i pracich na Fidici jednotce je nutné ji odpojit od zdroje napéti.

20
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Bezpecénostni pokyny 3

3.8

TN

Bezpec€nostni opatfeni pro provozovatele a technika zafizeni

Automaticky nabéh zarizeni
Smrt nebo téZka zranéni!
Pokud se fidici jednotka nachazi v automatickém rezimu nebo je do

automatického rezimu uvedena, je potieba kdykoli pocitat s automa-
tickym nabéhem zafizeni.

Bezpecnostni opatieni pro provozovatele a technika zarizeni

A\

Spina¢ Start/Stop

Spinac¢ Start/Stop neaktivuje fidici jednotku bez napéti. Hrozi nebezpedi

elektrickym napétim.

B Zabudovani hlavniho vypinace provadi provozovatel nebo mechanik
zafrizeni.

B Pfivod proudu musi byt odpojitelny ve vSech polech a zajistény proti
opétovnému zapnuti.

B P¥i pracich na fidici jednotce je nutné ji odpojit od zdroje napéti.

Nezabezpecené ridici funkce
Nebezpedi pohmozdéni koncetin, vtazeni a zachyceni volnych kus
odévu pohyblivymi dily stroje.

B Bezpecné fidici funkce realizujte v ramci fidici jednotky zafizeni,
pokud Vas koncept zabezpec€eni vyZzaduje bezpeéné fidici funkce.

ST-87x
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3.9

3

Bezpecnostni pokyny

Bezpecnostni zafizeni

A

Bezpecné snizené rychlosti

Nebezpeci pohmozdéni koncetin, vtazeni a zachyceni volnych kus(

odévu pohyblivymi dily stroje.

B Bezpecné snizené rychlosti realizujte v ramci fidici jednotky zafizeni,
pokud Vas koncept zabezpeceni vyZzaduje bezpeéné snizené
rychlosti.

Bezpecnosti upozornéni pro integraci systému
Varovani pred padajicimi dily
Zastaveni Fidici jednotky vede v zavislosti na typu fizeni prostfednictvim

nadfizenych snimacu k okamzitému zastaveni pohonu a aktivaci brzdy
motoru.

B Méjte tuto skute€nost na paméti pfi posuzovani rizik integrace
systému.

Bezpecnostni zarizeni

A\

Nebezpeci ohrozeni zivota z dlivodu nefunkénich bezpe¢nostnich
zarizeni!

Bezpec€nostni zafizeni zajistuji nejvyssi moznou uroven bezpenosti

v provozu. | kdyby vlivem bezpec€nostnich zafizeni doslo k prodlouzeni
pracovnich procesl, nesmi byt tato zafizeni v zadném pripadé vyrazena
z provozu. Bezpec€nost je zaru€ena jen v pfipadé neporusenych bezpec-
nostnich zafizeni.

B Pred zahajenim prace zkontrolujte, zda jsou bezpec€nostni zafizeni
funk&né zpusobila a zda jsou spravné pfipojena k fidici jednotce.

B Vadna bezpecnostni zafizeni neprodlené nahlaste.

B Voziky s vadnymi bezpecnostnimi zafizenimi ihned zastavte.

B Bezpecnostni zafizeni okamzité opravte.

22
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Bezpecénostni pokyny 3

Bezpectné oddéleni

O

Pripojena bezpecnostni zarizeni
l Bliz3i informace o tom, ktera bezpecnostni zafizeni jsou k Fidici jednotce
pfipojend, najdete ve schématu zapojeni ridici jednotky.

3.10 Bezpecné oddéleni

Ridici jednotka voziku splfiuje véechny pozadavky podle smé&rnice EN
61800-5-1, pro bezpecéné oddéleni elektronickych a vykonovych pfipojek.

Pro zajisténi bezpe¢ného odpojeni musi vdechny pfipojené elektrické
obvody splfovat pozadavky na bezpecné oddéleni.

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023 23



24

3

Bezpec€nostni pokyny

Bezpecéné oddéleni
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4.2

4.3

4.4

Popis vyrobku

Popis vyrobku 4
Rada 87x/88x —rozsahy funkci

,Rada 8“ popisuje fidici jednotky 8. generace.

Rada 87x/88x —typové oznaéeni

Nasledujici tabulka objashiuje systematickou strukturu typového oznaceni

fady 8:

ST-881-SB (BLDC)

itk

Ridici jed- Rada Typ Vykonnostni | Vybava Vybava
notka trida
ST- 8 0 -SB (BLDC)
B&Zné napa- 1 Komunikace | Rizeni
jeni 2 pfes sbérnici | motoru BLDC
Siny
3

Rada 87x/88x — vykonnostni tfidy

Ridici jednotky fady 87x/88x jsou k dostani v nasledujicich vykonnostnich

tfidach:
Vykonnostni tridy ST-87x ST-88x
0 az0,75kW/25A ST-870 ST-880
1 az15kW/42A ST-871 ST-881
2 az2,2kwW /6,0 A ST-872 ST-882
3 az3,0kw/8,0A ST-873 ST-883

Tab. 1: Rada 87x/88x — vykonnostni tfidy

Rada 87x/88x —rozsahy funkci

Ridici funkce fady 87x/88x maiji v zakladni konfiguraci nasledujici rozsah

funkci:

ST-87x

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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4.5

26

Popis vyrobku
Typovy Stitek
ST-87x ST-88x
Riditelné osy 1 v v
Ménic 1 v v
Pripojky (Pocet) Fixni v v
Rizeno parametry v
Konfigurace pripojeni —
Rizeno softwarové v
Podporovana senzorika Fixni ("standardni" senzorika) v v
Pevné definovany rozsah funkci
Software
Podle projektu v
Velikost pristroje/typ kon- Fixni 4 v

strukce

Tab. 2: Rada 8 — rozsah funkci

Typovy stitek

Nasledujici obrazek znazoriuje jako pfiklad typovy Stitek Fidici jednotky

ST-870.

(’. Conductix-Wampfler Automation GmbH
Handelshof 16 A | 14478 Potsdam | Germany

Type ST-870
WNR CWA-6062xxxx
S/N  CWA0000001234

Year 03/2023

EE®HEER

IP 54 Protection class |

IN: 3 x AC 380-480 V, 50/60 Hz 3.5 A
OUT: 3 x AC 0V-Uin, 3..120 Hz 0.75 kW
SCCR 5kA

= CEQ

Made in Germany

© ® ©

Obr. 1: Typovy §titek ST-870

Typové oznaleni

AOWON-

vity proud

Znacka CE

©O©oo~NO O,

Objednaci Cislo WNR
Sériové Cislo, rok vyroby
Vstupni jmenovité napéti, vstupni jmenovita frekvence, vstupni jmeno-

ST-87x

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

Vystupni napéti, vystupni frekvence, jmenovity vykon motoru
Stupen kryti, tfida ochrany, zkratovy proud
QR kod (sériové Cislo)

Oznaceni NRTL u fidicich jednotek schvalenych podle NRTL
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Popis vyrobku 4
ST-87x/88x —typ konstrukce

4.6 ST-87x/88x —typ konstrukce

Ridici jednotky typu ST-87x/88x se déli podle vykonnostnich 3 konstruké-
nich provedeni. Ur€ujici jsou chladici télesa a také externi brzdny odpor.

Ve vykonnostnich tfidach 0 a 1 neni vyZadovano zadne chladici téleso.
Ridici jednotky typu ST-873, resp. 883 jsou jiz z vyroby vybaveny uhlovym
drzakem.

ST-870 / ST-871 ST-872 ST-873
ST-880 / ST-881 ST-882 ST-883

Tab. 3: ST-87x / 88x — typy konstrukce

ST-87x
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4.7

28

Popis vyrobku

Zakladni pfistroj

Zakladni pristroj
Nasledujici obrazek zobrazuje nejdllezitéjSi dily fidici jednotky.

Obr. 2: Zakladni pristroj ST-87x

1
2
3
3
4
5
6
7
8
9
1

0

Montazni uhelnik (ST-873, -883)

Pfipojeni motoru

Pfipojeni brzdného odporu externi (ST-872, -873, -882, -883)
Pfipojeni sledovaciho modulu motoru BLDC (ST-870, -871, -880, -881)
PFipojky senzoriky/soucasti

Spinac¢ Start/Stop

Displej

InfraCerveny vysilac/pfijimac

Chladici téleso (ST-872, -873, -882, -883)

Brzdny odpor externi (ST-872, -873, -882, -883)

PFipojka napajeni a datového pfenosu

ST-87x
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Preprava a skladovani 5

Kontrola pfepravy

5 Preprava a skladovani

5.1 Preprava
Pieprava
PFi chybné nebo nespravné prepravé maze dojit k poskozeni pfistroje.
B Prepravu nechavejte provadét jen kvalifikovanymi pracovniky.

V pfipadé potfeby pouzijte vhodné prepravni pomicky.
PFistroje pfepravujte s maximalni opatrnosti.
Dbejte symboll na obalu.

Obaly a pfepravni pojistky odstranujte az bezprostiedné pfed mon-
tazi.

5.2 Kontrola prepravy

Bezprostiedné po dodani zkontrolujte uplnost dodavky a Skody vzniklé pfi
prepravé.

Pfi zjevnych Skodach vzniklych pfi pfepravé postupujte nasledovné:

B Dodavku nepfebirejte, nebo jen s vyhradou. Zdokumentujte rozsah
Skod a oznacte je v pfepravnich dokladech nebo na dodacim listu pfe-
pravni spolecnosti.

B Nahlaste reklamaci a pfipad ohlaste svému dodavateli. Pokud je firma
Conductix-Wampfler Automation pfimym dodavatelem, najdete kon-
taktni udaje na zadni strané tohoto dokumentu. & Kapitola ,Sluzby
zakaznikim a adresy* na strané 185

l Naroky na nahradu skody

Veskeré zavady nahlaste ihned po zjisténi. Naroky na nahradu $kody Ize
uplatnit pouze v ramci platnych reklamacnich Ihit.

ST-87x
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5.3

30

Pfeprava a skladovani

Skladovani

Skladovani

O

OZNAMEN:I!

Skladovani

PFi chybném nebo nespravném skladovani mize dojit k poskozeni pfi-
stroje.

Pfi skladovani nasadte na pfipojky ochranné krytky.

Zamezte mechanickému namahani a vibracim.

Vyrobek skladujte v suchu a v bezprasném prostfedi.

Stav uskladnéného pfistroje pravidelné kontrolujte.

Dodrzujte okolni podminky podle technickych udaiju.

Dodrzujte teplotu pro skladovani podle technickych udaju.

OZNAMENI!

Skladovani fidicich jednotek bez napajeciho napéti
Po maximalné 2 letech pfipojujte pfistroje k napajecimu napéti na dobu
5 minut.

ST-87x
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Mechanicka instalace 6

6 Mechanicka instalace

Cil

Odpovédna
osoba

Pozadovany
personal

Vyzadované
osobni
ochranné pra-
covni pro-
stiedky

Bezpecnost
useku
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Tato kapitola zprostfedkovava podrobnosti mechanické instalace. Po
Uuspésné mechanické instalaci Ize provést elektrickou instalaci.

Integrator systému (napf. technik zafizeni, provozovatel) odpovida za bez-
problémovou a bezpe&nou montaz do provozu. Jako kontaktni parter zod-
povi montérovi vSechny dotazy k bezpecné vyuzitelnym zafizenim, napfi-

klad:

B PoZzarni ochrané

Elektrickym zafizenim

Zebfikim a montaznim leSenim

Pozadavkim na montazni naradi

Zvedani a pfepravé

Pouze kvalifikovany a odpovidajicim zplsobem zaskoleny personal ma na
zakladé svého vzdélani a zkusenosti schopnosti spravné odhadnout
kazdou vychozi situaci a rozpoznat a minimalizovat rizika.

Personal vyZadovany pro montaz:

B dostatecné kvalifikovany montér

Odpovédny pracovnik musi zajistit, aby podFfizeny personal nosil pozado-
vané osobni ochranné pracovni prostfedky. Pozadované osobni ochranné
pracovni prostfedky spliuji poZzadavky provadénych praci a také vSechny
pozadavky vyplyvajici ze stavajiciho rozsahu praci.

Vhodné osobni ochranné pracovni prostfedky odpovidajici u€elu pouzivani:

B chrani nositele pfed zranénimi.
B zmirmuji zavaznost a dopad moznych zranéni.
Noste:
B Ochranny pracovni odév
Bezpecnostni obuv

[ |
B Ochranné rukavice
® Ochranné bryle

Respektujte bezpecnostni znacky v pracovnim okruhu zafizeni.

B Respektujte bezpeénostni pokyny vedené v dalSich, paralelné platnych
dokumentech (dokumentaci od dodavatele).

ST-87x
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6 Mechanicka instalace

O Bezpecnost prace

l Na misté nasazeni dodrzujte firemni pfedpisy bezpecnosti prace i pred-
pisy vztahujici se ke konkrétnimu tkolu, véetné pravnich a bezpecnost-
nich pfedpisti dané zemé.

O Noste dodatec¢né osobni ochranné pracovni prostredky

l Jako zaméstnanec noste osobni ochranné pracovni prostfedky pfidélené
odpovédnym pracovnikem. V pfipadé kratkodobych pracovnich tkolt
noste dodateéné vyZadované osobni ochranné pracovni prostredky.

Zvlastni formy
rizik

Dily pod napétim
Pokud se dotknete dild pod napétim, hrozi bezprostfedni nebezpedi
ohrozZeni Zivota.

B Pfed mechanickou a elektrickou instalaci Fidici jednotky odpojte zafi-
zeni od napéti.

A Nebezpeci padu
Nebezpeci padu, pokud se fidici jednotka montuje na typickych mistech
montaze zavésného dopravniku.
B Béhem v8ech €innosti na fidici jednotce zajistéte moznost bezpec-
ného vystupu.
B Pouzivejte pouze pfipustné schudky.

ST-87x
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Mechanicka instalace -

Padajici bremena
Ohrozeni zivota padajicimi pfedméty!
B NezdrZujte se pod bfemeny.

B Zabezpecte useky mechanické instalace.
B Nebezpeclny prostor uzaviete.

ST-87x
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6 Mechanicka instalace

Volny prostor a chlazeni

6.1 Volny prostor a chlazeni

Ridici jednotky typu 87x /88x dosahuiji v zatéZovém provozu provozni
teploty 70 °C. Aby byla zajisténa cirkulace vzduchu chlazeni fidici jednotky,
je nutné dbat volny prostor okolo Fidici jednotky.

Obr. 3: Voolny prostor okolo Fidici jednotky (mm)

A UPOZORNENI!

Horké povrchy
Nebezpeci popaleni horkymi povrchy fidici jednotky nebo pfipojenych
soucastek.
B Nainstalujte ochranna zafizeni a pravidelné je kontrolujte.
B Pfed zahajenim praci na Fidici jednotce nebo pfipojenych souCastech
je nechte vychladnout.

A VAROVAN:I!

Nebezpedéi pozaru horkymi povrchy
Snadno vznétlivé materialy se mohou v pfimém nebo nepfimém kontaktu
s horkymi povrchy pfistroje vznitit.

B Zajistéte trvalou cirkulaci vzduchu pro pfistroj.

® Nepokladejte na pfistroj Zadné hoflavé materialy.

B Hoflavé materialy nesmi pfijit do styku s povrchem plasté a chladicim
télesem.

ST-87x
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Mechanicka instalace 6

Volny prostor a chlazeni

Automatické vypnuti
Dosahne-li teplota méni¢e nebo chladiciho télesa ridici jednotky 80 °C,
méni¢ se automaticky vypne.

Zobrazi se chybova zprava. Po ochlazeni fidici jednotky Ize chybu
potvrdit. Ridici jednotka je poté opét pfipravena k provozu.

Zamezeni kontaktu se zdroji tepla

Zamezte kontaktu se zdroji tepla v bezprostfednim okoli ridiciho
systému.

PFi montazi fidicich jednotek je nutné dbat na bezproblémovy odvod tepla

prostfednictvim zadni strany plasté. DostateCné proudéni tepla zajistite

ploSnym pfipojenim k nosici, ktery odvadi teplo, nebo dostateénou cirkulaci

vzduchu.

Pfi montazi fidicich jednotek s chladicim télesem je nutné zajistit dosta-
te¢né proudéni okolniho vzduchu.

Obr. 4: Proudéni okolniho vzduchu

ST-87x
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6 Mechanicka instalace

Montazni poloha

6.2 Montazni poloha

36

Je pfedepsana kolma montazni poloha (typovy Stitek nize).

Obr. 5: Montazni poloha

PFi montazi fidici jednotky musite dbat na nasledujici body:

Citelnost zobrazeni na displeji

Viditelnost stavovych kontrolek

Uhel dopadu pfijimace infraderveného zareni
Dosazitelnost spinace START/STOP
Nepretrzitou dostupnost pripojek

LN

Eoule

24[

9| 08| 9

ﬁI;I B .

9 - U@ 24° /\__,,r"/
Obr. 6: Uhel dopadu pfijimade infraderveného zéfeni (zorné pole)
Udaj Hodnota | Jednotka
Uhel dopadu 48|
Dosah vysila¢e infraterveného zafeni fidici 11m
jednotky

ST-87x
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6.3 Montaz

O

O

Misto montaze

Upeviovaci
body ST-87x /
ST-88x

Mechanicka instalace 6

Montaz

OZNAMEN:I!

Kolize
Poskozeni soucastek zafizeni

B Polohu fidici jednotky zvolte tak, aby byly vylou¢eny kolize se sou-
Castkami zafizeni.

OZNAMENI!

Tlumeni narazt a vibraci

Je-li pfistroj vystaven nepfipustné velkym narazim nebo vibracim, je
nutné amplitudu nebo akceleraci tlumit vhodnymi opatfenimi.

B Pouzivejte systém pro tlumeni nebo eliminaci vibraci.

VSeobecné pokyny k montazi ridicich jednotek

Ridici jednotku upevriujte pouze na uréenych upevriovacich bodech.

Ridici jednotku montujte k voziku pouze vhodnymi drZéky.

Pouzivejte pojistky Sroubu!

Spinace Fidici jednotky museji byt vzdy pristupné.

Zobrazovaci prvky nesmi byt zakryté.

Nezakryvejte chladici téleso.

Externi soucéstky pripojujte k fidici jednotce pouze na zakladé sché-

matu zapojeni.

Zastreky s pfislusnymi pojistkami (spojkami, Sroubovymi uzavéry)

zajistéte proti nezamérnému uvolnéni.

B Kabely nepfipojujte k Fidici jednotce voziku pod tahem. PouZivejte
odlehéovace tahu!

Ridici jednotka voziku je uréena pro pFimou montaz na pfepravnim voziku.

Upevniovaci body typu 87x a 88x se nachazeji na zadni strané pfistroje.

ST-87x
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6 Mechanicka instalace

Montaz
Obr. 7: Upevriovaci body
Rozmérové 1 1
schéma 160 mm—25
ST-87x / ST-88x
160 mm 160 mm|
é%
Obr. 8: Rozmérové schéma
O Alternativni upevriovaci body
ﬂ Pokud upevriovaci body fidici jednotky neodpovidaji bodum jednotky

nosice, jsou na vyZzadani k dostani riizné adaptéry pro upevnéni.

ST-87x
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Mechanicka instalace 6

Montaz > Montaz s pfimym Sroubovanim

6.3.1 Montaz s pfimym sSroubovanim

Ridici jednotky typu 870, 871, 880 a 881 bez chladiciho télesa se montuiji

za upeviovaci body na zadni strané pfistroje.

Ridici jednotky typu 872 a 882 s chladicim télesem Ize namontovat za
upevnovaci body na zadni strané pfistroje nebo s uhlovymi drzaky (voli-
telné).

Obr. 9: Upevriovaci body

Udaj Hodnota | Jednotka
Zavit M6

Hloubka Sroubovani min. 6| mm
Hloubka Sroubovani max. 7 [mm
Utahovaci moment 2|Nm

Poskozeni zavitového otvoru
PFekroCeni maximalniho utahovaciho momentu vede k poSkozenim
zavitu.

ST-87x
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6.3.2

40

Mechanicka instalace

Montaz > Montaz s upevrniovacim uhelnikem

Montaz s upevinovacim uhelnikem

Ridici jednotky typu 873 a 883 s chladicim télesem se upeviuji upeviiova-

cimi uhelniky.

U Fidicich jednotek typu 873 a 883 jsou upevrnovaci uhelniky jiz pfedmonto-
vany.

Obr. 10: Upevriovaci Ghelnik

1 Upeviiovaci uhelnik
2 Podlozka SCHNORR
3 Valcovy Sroub

Udaj

Hodnota

Jednotka

Utahovaci moment

2

Nm

zavitu.

ST-87x
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OZNAMENI!
0 Poskozeni zavitového otvoru

PfekroCeni maximalniho utahovaciho momentu vede k poskozenim

B Utahujte Sroubové spoje pouze zadanym utahovacim momentem.
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Mechanicka instalace 6

Montaz > Montaz s upevrniovacim uhelnikem

Rozmeéry upev- 260
novaciho uhel- o
niku
O G
0 0
160
O O
O G
o o
Q G

200

@9

Obr. 11: Standardni rozméry upevriovaciho thelniku (mm)

Alternativni upevriovaci body
l Pokud upevriovaci body ridici jednotky neodpovidaji bodim jednotky
nosice, jsou na vyZadani k dostani rizné adaptéry pro upevnéni.

ST-87x
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Mechanicka instalace

Montaz > Montaz s upevnovacim thelnikem

ST-87x
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7 Elektricka instalace

Cil

Odpovédna
osoba

Pozadovany
personal

Vyzadované
osobni
ochranné pra-
covni pro-
stredky

Bezpecnost
useku
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Tato kapitola zprostfedkovava podrobnosti elektrické instalace. Po uspésné
elektrické instalace Ize pfistroj uvést do provozu.

Integrator systému (napf. technik zafizeni. provozovatel) odpovida za bez-
problémovou a bezpeéné provedenou elektrickou instalaci. Jako kontaktni
parter zodpovi montérovi v8echny dotazy k bezpecné vyuzitelnym zafi-
zenim, napfiklad:

B PoZzarni ochrané

B Elektrickym zafizenim

B Zebfikim a montaznim leenim

B Pozadavkim na montazni naradi

Pouze kvalifikovany a odpovidajicim zplsobem zaskoleny personal ma na
zakladé svého vzdélani a zkusenosti schopnosti spravné odhadnout
kazdou vychozi situaci a rozpoznat a minimalizovat rizika.

Personal nezbytny k elektrické instalaci:

B kvalifikovany elektromechanik

B dostatecné kvalifikovany montér pod vedenim a dozorem elektromecha-
nika

Odpovédny pracovnik musi zajistit, aby podFfizeny personal nosil poZzado-
vane osobni ochranné pracovni prostfedky. PoZzadované osobni ochranné
pracovni prostfedky splfiiuji poZzadavky provadénych praci a také vSechny
pozadavky vyplyvajici ze stavajiciho rozsahu praci.

Vhodné osobni ochranné pracovni prostfedky odpovidajici u¢elu pouzivani:

B chrani nositele pfed zranénimi.
B zmirfuji zavaznost a dopad moznych zranéni.
Noste:
B Ochranny pracovni odév
Bezpecnostni obuv

]
B Ochranné rukavice
B Ochranné bryle

Respektujte bezpenostni znacky v pracovnim okruhu zafizeni.

B Respektujte bezpecnostni pokyny vedené v dalSich, paralelné platnych
dokumentech (dokumentaci od dodavatele).

ST-87x
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7 Elektricka instalace

Bezpecnost prace
l Na misté nasazeni dodrzujte firemni pfedpisy bezpecnosti prace i pred-
pisy vztahujici se ke konkrétnimu tkolu, véetné pravnich a bezpecnost-
nich pfedpisti dané zemé.

O Noste dodatec¢né osobni ochranné pracovni prostredky

l Jako zaméstnanec noste osobni ochranné pracovni prostfedky pfidélené
odpovédnym pracovnikem. V pfipadé kratkodobych pracovnich tkolt
noste dodateéné vyZadované osobni ochranné pracovni prostredky.

Zvlastni formy
rizik

Dily pod napétim
Pokud se dotknete dild pod napétim, hrozi bezprostfedni nebezpedi
ohrozZeni Zivota.

B Pfed mechanickou a elektrickou instalaci Fidici jednotky odpojte zafi-
zeni od napéti.

Uraz elektrickym proudem poskozenou piipojkou programové jed-
notky nebo vyrovnavaéem potencialu

OhroZeni Zivota urazem elektrickym proudem!

Ridici jednotku voziku je nutné uzemnit.

B Pfipojku programové jednotky na zadni strané pfistroje propojte
podle smérnice EN 60204-1 s programovou jednotkou zafizeni.

ST-87x
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Elektricka instalace -

Spinac¢ Start/Stop
Spinac Start/Stop nevypina napéti fidici jednotky. Hrozi nebezpeci elek-
trickym napétim.

B P¥i pracich na Fidici jednotce je nutné ji odpojit od zdroje napéti.

A Nebezpeci padu
Nebezpedi padu, pokud se fidici jednotka montuje na typickych mistech
montaze zavésného dopravniku.

B Béhem v3ech €innosti na Fidici jednotce zajistéte moznost bezpeé-
ného vystupu.
B Pouzivejte pouze pfipustné schudky.
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7 Elektricka instalace

Upozornéni k elektrické instalaci > Elektromagneticka kompatibilita

71 Upozornéni k elektrické instalaci

711 Proudovy chrani€ a jiSténi na strané sité
O Proudové chranic¢e reaguji velmi rychle, coz muze vést k astému vypi-
l nani fidici jednotky. Spolecnost Conductix-Wampfler Automation GmbH

Jejich pouzivani nedoporucuje.

A VAROVANI!

Uraz elektrickym proudem nespravnym proudovym chraniéem
Ridici jednotka muze v ochranném vodiéi zapfiginit stejnosmérny
proud.

OhrozZeni Zivota urazem elektrickym proudem!

B Pojistky nainstalujte na zaCatku sitového kabelu.
B Pojistky nainstalujte za usek pfipojnice.

Proudovy Pokud je na ochranu proti dotyku pfedepsan proudovy chranic, lze na
chranic strané napajeni frekvenéniho ménice pouzivat pouze tyto typy:

B Proudovy chranic typu B
B Proudovy chrani€ univerzalni

Typ pojistek Pro bezpelny provoz je nutné vytvofit jisténi systému na strané sité. Pro
pro jisténi sité jisténi sité pouzivejte pojistky pouze nasledujiciho typu:

Pojistkové vlozky pro kabel a jisti¢ vedeni — Provozni tfidy: gL, gG

B Jmenovité napéti sit’ < jmenovité napéti pojistka

B Jmenovity proud pojistky nastavte analogicky podle vytiZeni frekvenc-
niho ménice na 100 % proudu frekvenéniho ménice.

Jisti€ vedeni — B, C
B Jmenovité napéti sit' < jmenovité napéti jistic vedeni
B Jmenovity proud jisti€ vedeni 10 % nad proudem frekven&niho ménice

7.1.2 Elektromagneticka kompatibilita

Spolehlivy provoz frekvenénich ménicu a soucastek v okoli vyzaduje kon-
cepci pro zajisténi elektromagnetické kompatibility (EMC).

ST-87x
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Elektricka instalace 7

Upozornéni k elektrické instalaci > Elektromagneticka kompatibilita

Elektricky obvod ménice sestava z nasledujicich soucastek:

3fazového sit'ového filtru

B Chrani zafizeni pfed vnéjSimi poruchami na sitovém napéti.

B Zamezuje porucham pulzniho ménice a odvadi souhlasné ruseni
smérem k plasti.

A VAROVAN:I!

Svodové proudy pies 3,5 mA
Ohrozeni zivota urazem elektrickym proudem!
B Zajistéte bezpetné propojeni programové jednotky

B Ochranné uzemnéni (programova jednotka) musi splfovat pozadavky
pro zafizeni s vysokymi svodovymi proudy.

Usmeérnovac B6

B Usmérfiuje 3fazové sitové napéti.

Mezilehly obvod napéti

B Vyhlazuje stejnosmérné napéti pro ménic.

B Zamezuje souhlasnému ruSeni ménice ze sité.

Pulzni ménic¢ IGBT

B U napéti fazi motoru se periodicky pfepina kladné a zaporné napéti
mezilehlého obvodu spinaci frekvenci (bé&zné 16 kHz).

® Vysledkem jsou rizné dlouhé napétové pulzy (pulzné-Sitkova modu-
lace), indukénosti proudu pak vytvareji sinusové proudy.

A VAROVANI!

Vysoké proudy pro nabijeni a vybijeni
Ohrozeni zivota urazem elektrickym proudem!
Vysoké proudy pro nabijeni a vybijeni vyvolané parazitnimi kapacitami

(vinuti motoru k plasti a kabel motoru) zahrnuji podily rusivych kmitoc¢ta
az do rozmezi jednotky MHz.

Bez ucinného vysokofrekvenéniho vyrovnavace potencialu mohou mezi
méni¢em a motorem vznikat $pi¢ky napéti o nékolika stovkach voltd,
které predstavuji znacné nebezpedi.

B Bezpodmineéné dodrzujte pokyny k instalaci v souladu s elektrickou
kompatibilitou. & Kapitola ,Pokyny k instalaci v souladu s elektromag-
netickou kompatibilitou® na strané 48

ST-87x
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7 Elektricka instalace

Upozornéni k elektrické instalaci > Pokyny k instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

O

1l

Deformace krivky napéti vlivem harmonického kmitani vyssiho fadu
Ridici jednotka je odrusené podle smérnice EN61800-3 pro priimyslové
pouziti.

Kapacitni mezilehlé obvody v prFistroji vytvareji na strané sité nizkofrek-
vencéni harmonické proudy. Pfi provozu na sitich s nizkym vykonem
mohou vést k deformacim krivky napéti.

Opatreni pro snizeni deformaci kfivky napéti je mozné zajistit pouze
v hapéjecim bodé zarizeni.

71.3 Pokyny k instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

Instalace
v souladu
s EMC

Kabely

48

Pro dodrzovani smérnice 2014/30/EU o elektromagnetické kompatibilité
plati pro frekvenéni ménic¢e norma vyrobku DIN EN61800-3 podle EMC
(elektrické pohony s nastavitelnou rychlosti, poZzadavky na elektromagne-
tickou kompatibilitu zahrnujici specifické zkuSebni metody).

Ridici jednotky jsou uréeny pro pouzivani v pramyslovych sitich (druhé pro-
stfedi, kategorie PDS C2) a odpovidajicim zpusobem odruseny zabudo-
vanym sitovym filtrem. Pfi pouzivani v obytnych zénach mohou byt pro
zamezeni vysokofrekvencéniho ruseni vyZadovana dodate¢na opatieni pro
odru$eni.

Pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu Ize spinit pouze pfi insta-
laci v souladu s EMC. Uc¢innost opatieni EMC je podminéno odbornym pro-
vedenim. Jiz malé odchylky od zadanych parametru instalace mohou ugéin-
nost zcela omezit.

PouZivejte vyhradné stinéné kabely motoru s vnéjSim stinénim z médeé-
ného pletiva.
Pfivody pro brzdu a teplotni €idlo museji mit vlastni vnitfni stinéni. (napf.

Olflex Servo 719 CY nebo Olflex Servo 796 CP od spoleénosti Lappkabel
(Obr. 12))

Obr. 12: Stinéni kabelu motoru

1 Stinéni kabelu brzdy
2 Kabel brzdy (2X)

ST-87x
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Upozornéni k elektrické instalaci > Pokyny k instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

Kabely a pfi-
pojky
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Kabel motoru programova jednotka (1X)
Kabel motoru faze (3X)

Stinéni kabelu teplotniho €idla

Kabel teplotniho €idla (2X)

Vnéjsi stinéni

Vnéjsi plast

o~NO Ok~ W

Zamezte preruSenim pfivodu motoru dalSimi konektory (konektorem
motoru nebo propojovacim konektorem). Kazdy konektor ma dodate¢né
prechodové odpory, a tim zhorSuje vysokofrekvenéni vyrovnani potencial(.

Vnéjsi stinéni pfivodu motoru na konektoru kabelu motoru na fidici jed-
notce a na motoru pfipojujte Sroubovym spojem kabelu podle EMC.

Pletivo pro stinéni upevnéte po celé délce kabelu.

U motorti se svorkovou skrini dbejte na to, aby svorkova skfiri byla s pla-
Stém motoru spojena kovem, po velké ploSe a vodivé.

Vnitfni stinéni pro pfivody brzdy a teplotniho Cidla pfipojujte pouze ke
konektoru motoru na fidici jednotce. Stinici lanka vyklopte smé&rem ven
a upevnéte spolu s vnéjSim stinénim ve Sroubovém spoji z kovu podle
EMC.

U fidicich jednotek s pfipojenim snimace zapojujte stinéni kabelu snimace
pouze do konektoru M12 na fidici jednotce a pouzivejte pouze pfivody

s parové zkroucenymi zilami.

Externi soucastky s digitalnimi rozhranimi (snimac¢ polohy, méfi¢ vzdale-
nosti atd.) pfipojujte k fidici jednotce pouze stinénymi kabely.

U prefabrikovanych stinénych kabeld M12 je stinéni umisténo na obou
stranach, vnéjSi souc€astky jsou zpravidla umistény izolované k plasti.

Pokud je konektor externi sou¢astky propojeny s plastém vodivé, je
nutné ji izolovat.

Obr. 13: Sroubovy spoj podle EMC
" typ SKINTOP MS-SC-M firmy Lappkabel

ST-87x
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7 Elektricka instalace

Upozornéni k elektrické instalaci > Pokyny k instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

Instalace
vodicu

O

1l

Uzemnéni

50

Zamezte paralelni instalaci vykonovych a citlivych (nestinénych) signalnich
vodicéu, pfredevs§im na delSi vzdalenosti.

Vodic¢e by se méli kfiZit pouze v pravém uhlu.
Zamezte tvorbé rezervnich smyé&ek ve vSech pfipojovacich kabelech.

Abyste minimalizovali ruSivé vyzarovani, instalujte kabely na co nejkratS§im
useku tésné na konstrukénich dilech zavésu nebo v hranach kovovych
kabelovych kanald.

&) Nedoporucuije se Doporuceno

Volné visici vodi¢e
Volné visici vodiCe funguji jako aktivni a pasivni antény!

Nepouzivané vodi¢e museji byt uzemnény na obou koncich.

Uzemnéte fidici jednotku a motoru na voziku. V8echny pohyblivé dily
voziku propojte mezi sebou elektricky vodivé.

U v8ech zemnich a stinicich spojek dejte pozor na dobrou vodivost
a dostateCnou plochu spojeni.

Lakované dily vyzaduji dodate&na opatieni pro styéné plochy bez laku, jako
napfiklad zavitové otvory pro Sroubovy spoj, specialni viozky (pro prostup
vrstvy laku) nebo odstranéni vrstev laku.

Pro zemni spojeni pohyblivych soucastek (napf. Fidici jednotky na lakova-
nych dilech nebo silentblocich, dily zavésu) pouZivejte médéné zemnici
pasky jako vysokofrekvenéni vyrovnavace potenciald.

Pro dosazeni optimalniho ucinku instalujte mé&déné zemnici pasky na
kovové dily maximalné kratce a natésno.

ST-87x
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Elektricka instalace 7

Upozornéni k elektrické instalaci > Pokyny k instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

Svodové proudy pies 3,5 mA
Ohrozeni zivota urazem elektrickym proudem!

B Zajistéte bezpeéné propojeni programove jednotky
B Ochranné uzemnéni (programova jednotka) musi splfiovat pozadavky
pro zafizeni s vysokymi svodovymi proudy.

Pripojky programové jednotky pres diléi zily

PFipojky programoveé jednotky pfes dilCi zily umoznuji vyrovnavani poten-
cialt pouze pro nizkofrekvenéni proudy a mohou odvadét chybové
proudy. Splfuji tedy podminky zabezpeceni.

Dil¢i zily jako vyrovnavace potencialt nefunguiji.

l Poruchy zptiisobené kabely motoru

Poruchy vyvolané vodici v kabelu motoru se vyrovnavaji tim, Ze ruSivé

proudy protékaji vnéjsim stinénim zpét k ridici jednotce, ¢imz dojde ke
vyruSeni magnetickych poli mimo kabel motoru a minimalizaci ruSivého
vyzarovani.

ST-87x
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7 Elektricka instalace

Upozornéni k elektrické instalaci > Vystup motoru Fidici jednotky

71.4 Instalace vodict
PFi instalaci vodicu dbejte na tyto body:

Pouzivejte vhodné vodice.

B VodiCe pro napajeni a data instalujte samostatné.

® Dodrzujte vzdalenost vodicl pro napajeni a data.

B Vyhnéte se paralelnimu pokladani vodi¢i na dlouhé vzdalenosti.

O

l Maximalni délka vodi¢e mezi fidici jednotkou a motorem/motory
B 3m

71.5 Vystup motoru fidici jednotky

Kapacitni zatizeni nesmi byt umisténo na vystupu motoru. Lze pfipojovat
pouze ohmické, resp. induktivni zatéze.

OZNAMEN:I!

Kapacitni zatéze
Poskozeni fidici jednotky

Ridici jednotky vozikl jsou uréeny pro provoz motorti (ohmicka zatéz).

B Dodrzujte pfipustné velikosti motort a délky kabeld.
B Nepfipojujte zadné kapacity. Kapacitni zatéZe zvy3uji spinaci ztraty
a mohou poskodit tranzistory.

ST-87x
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Elektricka instalace 7

Upozornéni k elektrické instalaci > Ochranna opatfeni

7.1.6 Ochranna opatreni

A\

Primé napajeni
ze sité, jedno-
kolejnicova
elektrifikovana
draha

A VAROVANI!

Ochranné uzemnéni v mobilnich systémech
OhroZeni Zivota urazem elektrickym proudem!
V mobilnich systémech s pfimym napajenim ze sité musi vSechny elek-

trické souc€astky disponovat fadné zapojenou pfipojkou programové jed-
notky pro ochranné uzemnéni pfes napajeni ze sité.

Ochranné uzemnéni (pfipojka programové jednotky) v jednokolejnicovych
elektrifikovanych drahach je zajisténo 2 na sobé nezavislymi spotfebici na
trolejovém vodici.

B Prfipojka programové jednotky trolejovy vodi¢ — Fidici jednotka
B Pfipojka programové jednotky trolejovy vodi¢ — ram voziku

Obr. 14: Pfimé napéjeni ze sité (schematicky)

—

Kolejnice jednokolejnicové elektrifikované drahy s vodi¢em programové
jednotky

Vozik jednokolejnicoveé elektrifikované drahy

Ridici jednotka voziku

Motory

Rozméry a hmotnost voziku

ST-87x
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7.2

54

Elektricka instalace
Elektrické pfipojeni fidici jednotky

Elektrické pripojeni fidici jednotky

O

OZNAMEN:I!

Dbejte na typ ridici jednotky

Provoz fidici jednotky v nespravném systému povell vede k tézkym

S8kodam a vypadku fidici jednotky.

® Ridici jednotku s konfiguraci PCM pfipojujte pouze k systému PCM.

® Ridici jednotku s konfiguraci sbérnice pfipojujte pouze k systému
sbérnice.

B Pred pfipojenim a uvedenim do provozu zkontrolujte konfiguraci fidici
jednotky.

B Typové oznaceni fidici jednotky musi odpovidat konfiguraci varianty
komunikace.

OZNAMENI!

Poruchy v dasledku nespravného pripojeni pristroje
Nespravné pfipojeni pfistroje mlze zapfi€init poruchy pfi provozu.

Dbejte nasledujicich pokynu k pfipojeni!

Spojeni s napajecimi kolejnicemi a externimi komponentami zhotovte
nasledujicim zptsobem.

1. , Pfed pfipojovanim zajistéte absenci napéti.
B Vypnéte fidici jednotku voziku.
B Odpojte napajeni od vSech napajecich kolejnic a zajistéte ho proti
opétovnému zapnuti.
2. , Pfipojte sbérace a externi komponenty.

B Sbérace a externi komponenty pfipojujte k fidici jednotce voziku
jen podle pfipojovaciho schématu [ANS].

B Chcete-li zarucit dosazeni potfebného stupné kryti, pouzivejte jen
dodané zastrcky a Sroubovaci konektory M12.

B Konektory zajistéte pfislusnymi pojistkami (tfmeny, Sroubové uza-
véry) proti nezamérnému uvolnéni.

B Kabely nepfipojuijte k Fidici jednotce voziku tak, aby byly pod
tahem. Pouzijte odleheni tahu.

ST-87x
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Elektricka instalace 7
Elektrické pfipojeni Fidici jednotky

Pripojovaci schéma
Dbejte pripojovaciho schématu [ANS] dodaného k vasi fidici jednotce.

ST-87x
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55



7

Elektricka instalace

PFipojky elektfiny > Pfehled pfipojek

7.3 Pripojky elektriny
7.31 Prehled pripojek
Pripojky
ST-87x / 88x
Pripojka Oznaceni Pouziti
X1 Napajeni Napajeci zdroj
Sbérnice Siny u systému sbérnice
PCM / HW u systému PCM
Z-stop u systému Z-stop
X2 Motor B Motor
B  Brzda
B Teplotni ¢idlo
X10 |ST-870/ST-871 |Kodér B Kodér pro motor PMS/BLDC
ST-880 / ST-881 B Tepelna ochrana
ST-872/ ST-873 | Brzdny odpor Brzdny odpor externi
ST-882 / ST-883
X13 Senzorika B Senzory
§]‘; B Ucastnik sbérnice LJU
X16 B atd
X17
X30 uUsB DataCom-Stick DCS-8

Tab. 4: Pripojky ST-87x / 88x

56
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7.3.2

A

X1 - Napajeni

A VAROVANI!

Vodivé pripojky

Elektricka instalace
PFipojky elektfiny > X1 - Napajeni

OhroZeni Zivota urazem elektrickym proudem!

Pfipojka FASTON

B PouZivejte bezpelné izolované ploché dutinky.

B PouZivejte ploché dutinky odpovidajici smérnicim DIN 46 245 &ast 3
nebo DIN 46 247 ¢ast 3 nebo DIN 46 346 cast 3.

B Pouzivejte izola¢ni plasté stanovené vyrobcem.

B Zkontrolujte upevnéni a funkci blokovani.

B Ploché dutinky bez funkce blokovani vymérite.

7

Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni
Napajeni FASTON
L1 u
L2
L3 E
s1 | s PE
6,3 mm % S2
s3
“ s4
8podlova
Obsazeni Sbérnice Siny PCM / HW /| Z-stop
Pin Signal Signal
L1 Faze L1 Faze L1
L2 Faze L2 Faze L2
L3 Faze L3 Faze L3
Programova jednotka | Programova jednotka Programova jednotka
S1 Neobsazeno Povely S1
S2 Neobsazeno Hlaseni M
S3 SB_A Z-stop Z1
S4 SB_B Z-stop Z2

Tab. 5: Obsazeni zapojeni X1

ST-87x
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7 Elektricka instalace
PFipojky elektfiny > X2 - Motor

O

7.3.3 X2 - Motor

0 Motory se zabudovanym brzdovym usmérinovacem

Funkce

Druh zapojeni

B PouZivejte motory bez brzdového usmérfiovace.
B Brzdovy usmériiovac dodatec¢né vymontujte.

Obrazek zapojeni

l B Ploché kontakty chrarite pfed kontaktem s vodou a jinymi korozivnimi
latkami.

B NepouZivané kontakty zakryjte.

OZNAMEN:I!

Poskozeni nebo nespravna funkce hnaci jednotky pfi pfipojovani motort
se zabudovanym brzdovym usmériovacem.

Motor

Obsazeni

Harting

P

HAN10B

Vlozka HAN10E

© 00 N o

0O 0000
000O0O0

a b WON =

Pin

Signal

Funkce

RN

U

\

w

Neobsazeno

Neobsazeno

B1+

Brzda

B2 -

Brzda

B1+

Brzda *

PTCT +

Teplotni ¢idlo motoru

2Ol N O ] WO N

PTCT-

Teplotni ¢idlo motoru
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Obsazeni

Elektricka instalace 7

PFipojky elektfiny > X10 - Kodér motoru BLDC

Pin

Signal

Funkce

* Propojeno pres interni pfemosténi s pinem €. 6.

Tab. 6: Obsazeni zapojeni X2

© Kabel motoru k X2
l B Parametry kabelu: viceZilovy, stinény, max. 3 m.

7.34 X10 - Kodér motoru BLDC

B Vodice pro termistor a ovladani brzd je nutné odstinit v ramci kabelu
samostatné.

B Vnéjsi stinéni poloZte na strané Fidici jednotky a motoru na progra-
movou jednotku.

W Stinéni pro termistor a fizeni brzd je nutné poloZit pouze na strané
fizeni na programovou jednotku.

Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni
Kodér motor BLDC Zditka M12
8polova
Kédovani typu A
Obsazeni
Pin Signal Funkce
1 +5VDC Napajeni
2 GND Tepelna ochrana
3 GLK Kodér
4 DO Kodér
5 /ICS Kodér
N 6 KTY Tepelna ochrana
O| 7 Spinag Sledovani brzd
8 8 +5VDC Sledovani brzd
S
g‘ Tab. 7: Obsazeni zapojeni X10 motor BLDC
8I
m
&
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7 Elektricka instalace
PFipojky elektfiny > X13 - Senzorika

7.3.5 X10 - Brzdny odpor

Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni
Brzdny odpor Zditka M12
4polova
Koédovani typu A 1
Obsazeni
Pin Signal Funkce
1 B+ Napéti brzdného odporu
2 Neobsazeno
3 B- Napéti brzdného odporu
4 Neobsazeno

Tab. 8: Obsazeni zapojeni X10

7.3.6 X13 - Senzorika

Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni
Senzorika Zditka M12
5polova
Kodovani typu A
Obsazeni
Pin Signal Funkce
1 +24VDC Napajeni
2 Nepouzivat
3 GND
4 +24V DC Digitalni vstup IN
5 Neobsazeno

Tab. 9: Obsazeni zapojeni X13
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7.3.7 X14 - Senzorika

Funkce

Druh zapojeni

Elektricka instalace 7
PFipojky elektfiny > X15 - Senzorika

Obrazek zapojeni

Senzorika

Zditka M12

5polova

Koédovani typu A

Obsazeni konfigurace 24 V

Pin Signal Funkce

1 +24V DC Napéajeni

2 +24VDC Digitalni vstup IN
3 GND

4 +24VDC Digitalni vstup IN
5 +24VDC Digitalni vstup IN

Obsazeni konfigurace 5 V

Pin Signal Funkce

1 +24V DC Napéajeni

2 +5VDC Digitalni vstup IN
3 GND

4 +5VDC Digitalni vstup IN
5 Nepouzivat

Tab. 10: Obsazeni zapojeni X14

7.3.8 X15 - Senzorika

Funkce

Druh zapojeni

Obrazek zapojeni

Senzorika

cs CzZ
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Zditka M12

5podlova

Kédovani typu A

ST-87x
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7

7.3.9

Elektricka instalace
PFipojky elektfiny > X16 - Senzorika

Obsazeni

Pin Signal Funkce

1 +24VDC Napéjeni

2 +24VDC Digitalni vstup IN
3 GND

4 +24VDC Digitalni vstup IN
5 Neobsazeno

Tab. 11: Obsazeni zapojeni X15

X16 - Senzorika

Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni
Senzorika Zditka M12 m
5polova

Kédovani typu A

Obsazeni pii konfiguraci pro digitalni vstup IN

2 " \‘
C(@52)) )
WA\° [0 /)))
1 il

Pin Signal Funkce

1 +24V DC Napajeni

2 +24V DC Digitalni vstup IN
3 GND

4 +24VDC Digitalni vstup IN
5 Neobsazeno

Alternativné: obsazeni pri konfiguraci pro sbérnici LJU

Pin Signal Funkce

1 +24V DC Napajeni

2 Data_A Sbérnice LJU
3 GND

4 Data_B Sbérnice LJU
5 Neobsazeno

Tab. 12: Obsazeni zapojeni X16

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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Elektricka instalace 7
PFipojky elektfiny > X17 - Senzorika

i Datové spojeni s X16

Pokud je pripojka X16 konfigurovana jako pripojeni sbérnice LJU, je
nutné bezpodmineéné pouZit stinéné pfipojné vedeni!

7.3.10 X17 - Senzorika

Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni

Senzorika Zditka M12

5polova

Kdédovani typu A

Obsazeni

Pin Signal Funkce

1 +24VDC Napajeni

2 +24VDC Digitalni vystup OUT
3 GND

4 +24V DC Digitalni vstup IN

5 +24V DC Digitalni vystup OUT

Tab. 13: Obsazeni zapojeni X17

PriliS vysoky celkovy proud externich spotiebict
Celkovy proud vSech externich spotfebiu 24 V na digitalnich vystupech
a rozhrani RS485 nesmi prekrocit 1,0 A.

cs_CZ
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7.3.11
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7

Elektricka instalace
PFipojky elektfiny > X30 - USB

X30 - USB
Funkce Druh zapojeni Obrazek zapojeni
usSB Zditka M12
5podlova
Koédovani typu B
Obsazeni
Pin Signal Funkce
1 +5VDC
2 Data_USB
3 GND
4 Data_USB +
5 Neobsazeno

Tab. 14: Obsazeni zapojeni X30

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

ST-87x

Pripojeni USB

Pfipojeni nedovolenych pfistroji muze vést ke Skodam na fidici jednotce

nebo pfipojeném pfistroji.

B Do konektoru USB zapojujte pouze pfistroje schvalené spole¢nosti
Conductix-Wampfler Automation GmbH.
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Elektricka instalace 7

Uzemnéni Fidici jednotky

7.4 Uzemneéni ridici jednotky

Pro zajisténi bezvadné funkce je nutné fidici jednotku voziku uzemnit.

cs CZ

, 10,

STB_0004

K tomuto Ucelu je nutné zapoijit pfipojku na zadni strané zafizeni podle
smérnice EN 60204-1 s programovou jednotkou zafizeni.

Pfipojeni programové jednotky je oznageno symbolem pro ochranné uzem-

néni.

.

Obr. 15: Pripojka programové jednotky ST-87x/88x

Zavitovy otvor

M6, hloubka 8 mm

Utahovaci moment

Max. 4 Nm

Typ vodice

Zemnici drat nebo médéna zemnici paska

Prarez vodice

> 2,5 mm? (AWG 14)

Minimalné jako prarez vodi¢e L1, L2, L3!

Tab. 15: Pripojka programové jednotky ST-87x / 88x

ST-87x
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Elektricka instalace

Uzemnéni Fidici jednotky

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

STB_0004, 10, cs_CZ



Uvedeni do provozu 8

8 Uvedeni do provozu

Cil

Odpovédna
osoba

Pozadovany
personal

Vyzadované
osobni
ochranné pra-
covni pro-
stredky

Bezpecnost
useku
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Tato kapitola zprostfedkovava podrobnosti o fadném uvedeni do provozu.
Po uspésném uvedeni do provozu je mozneé zahdjit kazdodenni provoz.

Integrator systému (napf. technik zafizeni, provozovatel) odpovida za bez-
problémové a bezpeéné uvedeni do provozu. Jako kontaktni parter zodpovi
technikovi odpovédnému za uvedeni do provozu vSechny dotazy k bez-
pecné vyuzitelnym zafizenim, napfiklad:

B PoZzarni ochrané

B Elektrickym zafizenim

B Zebfikim a montaznim leenim

Pouze kvalifikovany a odpovidajicim zplisobem zaskoleny personal ma na
zakladé svého vzdélani a zkuSenosti schopnosti spravné odhadnout
kaZdou vychozi situaci a rozpoznat a minimalizovat rizika.

Personal vyZzadovany k uvedeni do provozu:

B Pracovnik firmy Conductix-Wampfler Automation GmbH
B Dostate¢né vyskoleny odborny personal

Odpovédny pracovnik musi zajistit, aby podFfizeny personal nosil poZado-
vané osobni ochranné pracovni prostiedky. Pozadované osobni ochranné
pracovni prostfedky spliuji pozadavky provadénych praci a také vSechny
pozadavky vyplyvajici ze stavajiciho rozsahu praci.

Vhodné osobni ochranné pracovni prostfedky odpovidajici u¢elu pouZzivani:

B chrani nositele pfed zranénimi.

B zmirfiuji zavaznost a dopad moznych zranéni.
Noste:

B Ochranny pracovni odév

Bezpecénostni obuv

Ochranné rukavice
Ochranné bryle

Respektujte bezpecnostni znacky v pracovnim okruhu zafizeni.

B Respektujte bezpeénostni pokyny vedené v dalSich, paralelné platnych
dokumentech (dokumentaci od dodavatele).

ST-87x
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8 Uvedeni do provozu

i Bezpecnost prace

Na misté nasazeni dodrzujte firemni pfedpisy bezpecnosti prace i pred-
pisy vztahujici se ke konkrétnimu tkolu, véetné pravnich a bezpecnost-
nich pfedpisti dané zemé.

O Noste dodatec¢né osobni ochranné pracovni prostredky

l Jako zaméstnanec noste osobni ochranné pracovni prostfedky pfidélené
odpovédnym pracovnikem. V pfipadé kratkodobych pracovnich tkolt
noste dodateéné vyZadované osobni ochranné pracovni prostredky.

Zvlastni formy
rizik

Nezakryté pripojky
PFi dotyku vodivych dili dochazi k bezprostfednimu ohrozeni Zivota.

B Prace na nezakrytych pfipojkach pouze vySkolenym personalem!

® Ridici jednotku s nezakrytymi pfipojkami neuvadsijte do provozu!

B Zajistéte ochranna opatfeni proti nezamérnému kontaktu s nezakry-
tymi pfipojkami!

Chybéjici ochranné kryty
Ohrozeni Zivota Urazem elektrickym proudem!

B Chybégjici ochranné kryty nainstalujte podle predpisU.
B Poskozené ochranné kryty vyménte.
® Ridici jednotku neuvadéjte do provozu bez ochrannych krytd.

STB_0004, 10, cs_CZ
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Uvedeni do provozu 8

Neucinné nouzové vypnuti
Nebezpecdi vlivem nekontrolovaného chovani pfistroje pfi neucinné funkci
nouzového vypnuti.

B |[nstalace a uvedeni do provozu pouze vySkolenym personalem.

B Uvedeni do provozu pouze v pripadé funk&niho zafizeni pro nouzové
vypnuti.

Nespravna nastaveni pristroje
Nespravné chovani pfistroje vlivem nespravnych nastaveni.

Hrozi smrt nebo tézka zranéni.

B |[nstalace a uvedeni do provozu pouze vySkolenym personalem!
B Zkontrolujte nastaveni pfistroje!

@ (Nahly) naraz a pohmozdéni spusténym motorem
Nebezpedi pohmozdéni koncetin, vtazeni a zachycenych volnych kusu
odévu pohyblivymi dily stroje!
B Pfed zapnutim fidici jednotky se ujistéte, zda se v pracovnim prostoru
pohanénych dill nenachazeji zadné osoby.
B Navod k prvnimu uvedeni do provozu pro ovéfeni pfipojené senzoriky
a zadanych parametru/vzdélani personalu.
Udrzujte vzdalenost od pohyblivych dilG zafizeni.
Do spusténého stroje nesahejte.
Noste tésné pfiléhavy pracovni odév.
Dejte pozor na opticka a akusticka signalizaéni zafizeni.

cs_CZ
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8 Uvedeni do provozu

Upozornéni k uvadéni do provozu

A\

O

Nebezpeci padu

Nebezpedi padu, pokud se fidici jednotka montuje na typickych mistech

montaze zavésného dopravniku.

B Béhem v3ech Cinnosti na Fidici jednotce zajistéte moznost bezpec-
ného vystupu.

B Pouzivejte pouze pfipustné schudky.

OZNAMENI!

Nebezpeci elektrickym obloukem

Poskozeni elektrickych konstrukénich dilu.

B Napajeci pfipojky neodpojujte pod napétim.
B Napajeci pfipojky odpojujte pouze bez napéti.

8.1 Upozornéni k uvadéni do provozu

O

1l

Prednastavené
hodnoty para-
metru

70

Prechod rizika

Zadani provoznich parametrt a prenos provoznich parametrt do Fidici
Jednotky voziku predstavuje okamzik pfechodu rizika!

Ridici jednotka voziku se dodava bez platnych parametr(i. Tento stav se
zobrazuje hlaSenim [FDAO] na displeji fidici jednotky voziku (po zapnuti).

Spravna funkce fidici jednotky je zaru€ena teprve po zadani provoznich
parametrll, které vychazeji z mechanickych a elektrickych podminek zafi-
zeni.

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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Uvedeni do provozu 8
Predpoklady

Prednastavené hodnoty parametrt

Firma Conductix-Wampfler Automation GmbH provadi pfed expedici
kontrolu fidicich jednotek. V ramci této kontroly se instaluje software
a nastavuji zkuSebni parametry.

Pfednastavené parametry nejsou specifické pro zakaznika a mohou se
od hodnot parametr(l pro konkrétni zafizeni znacéné lisit.

8.2 Predpoklady

Udaje o motoru

cs_CZ

, 10,

STB_0004

Predpoklady pro uvedeni Fidici jednotky do provozu:

B Mechanicka instalace podle predpisl

B Elektricka instalace podle predpisl

B Zafizeni a pohony odpovidaji siednanému zadani projektu

B Byla pfijata bezpecnostni zafizeni, aby nedochazelo k ohroZeni osob
nebo stroju.

B Hnaci jednotky jsou zajisténé proti nezamérnému spusténi vhodnymi
bezpecnostnimi opatfenimi.

B Rucéni programovaci pfistroj MU-705 (navod k obsluze)

B Rucni ovlada¢ FB-606 (navod k obsluze)

B Popis softwaru fidici jednotky

B Popis softwaru nadfizené stanice sbérnice (pokud se pouziva)

B Technické udaje k pohonu a mechanice (napf. primér kola, pfevodovy

pomér atd.)

Pfed zahajenim parametrizace zjistéte z typového $titku nebo datového
listu pfipojeného motoru nasledujici udaje:

Udaj Jed- Pro nastaveni nasledujicich para-
notka metru:
Jmenovity proud A [in_] Jmenovity proud motoru
Jmenovité napéti \% [Un_] Jmenovité napéti motoru
Cos ¢ (Stupen ucinnosti motoru) [Cph_] | Uginik motoru (cos @)
Jmenovité otacky ot/min [Rot ] | Jmenovité otacky motoru
Prevodovy pomér [Tra_] PFevodovy pomér motoru
ST-87x
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8.3

72

Uvedeni do provozu

Prubéh uvedeni do provozu

Pribéh uvedeni do provozu

(1)

(2)

&)

(4)

()

(6)

Zapnuti ridici jednotky
& Kapitola ,Zapnuti ridici jednotky“ na strané 73

Parametrizace fidici jednotky
& Kapitola ,Parametrizace fidici jednotky“ na strané 75

B Upravte parametry voziku a pfepinace konfigurace a odeSlete do
fidici jednotky zafizeni.
B Upravte tabulky voziku a odeSlete do fidici jednotky zafizeni.

Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB)
& Kapitola ,,Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-
SB)“ na strané 96

B Nakonfigurujte komunikace Siny mezi fidici jednotkou voziku
a systémem iDM, resp. systémem nadFizené stanice sbérnice.

Test Fidici jednotky

& Kapitola , Test ridici jednotky” na strané 104
®m Test senzoriky a perifernich pfistroju

B Test funkci motoru

B Test komunikace

Optimalizace nastaveni
& Kapitola ,,Optimalizace nastaveni“ na strané 108

m Parametry voziku pfizpUsobte okolnim podminkam.
B Prepinace konfigurace pfizpusobte okolnim podminkam.
m Tabulky voziku pfizpUsobte okolnim podminkam.

Ridici jednotka je pfipravena k pouzivani.

ST-87x
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Uvedeni do provozu 8

Zapnuti fidici jednotky

8.4 Zapnuti ridici jednotky

Zobrazeni pfi
zapnuti

OZNAMEN:I!

Nastaveni napajeni motoru

PFilis vysoko nastavené napajeni motoru mize poskodit pfipojené ,malé*
motory.

B Pred zapnutim zkontrolujte nastaveni napajeni motoru (parametry).

Automaticky nabéh

B Po zapnuti pfejde ridici jednotka samostatné do automatického
reZzimu

Spina¢ Start/Stop nastavte na [I]

= Ridici jednotka se spusti.

Po zapnuti ukazuje displej jako dobu prodlevy spusténi logo ,,Conductix*.

Prodleva spusténi se nastavuje v parametru [T0].

O
- ((o

Status1

O

Status 2

Obr. 16: Zobrazeni pfi zapnuti

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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Uvedeni do provozu
Zapnuti fidici jednotky

i Chybéjici parametry

zobrazi se po spusténi chybové zpravy.
LED kontrolka [Error] blika nebo trvale sviti.
& Kapitola ,Stavové kontrolky“ na strané 116

ST-87x
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Uvedeni do provozu 8

Parametrizace Fidici jednotky

8.5 Parametrizace fidici jednotky

Tato kapitola popisuje zakladni pribéh parametrizace Fidici jednotky
voziku.

Pomoci ru¢niho programovaciho pfistroje MU-705 nebo softwaru MU-705
Utility se upravuji definované datové sady a Ize je poté ruénim programo-
vacim pfistrojem MU-705 nahrat do Fidici jednotky voziku. Po uspésném
dokoné&eni pfenosu je fidici jednotka voziku parametrizovana.

Tyto datové sady sestavaji z téchto polozek:

B Parametry a pfepinaée konfigurace
B Tabulky voziku

B Parametr
B Prepinace konfigurace

® Tabulky voziku:
0 Tabulka vzdalenosti
< 0 Tabulka rychlosti
O Tabulka segmentl (pouze sbhér-
nice Siny)
0 Konfigurace PCM (pouze PCM)
O DalSi tabulky

) M

© Odkaz
l Informace k ruénimu programovacimu pristroji MU-705 v dokumentu:

® BDA 0005 _MU-705.pdf

Tento dokument je soucasti projektové dokumentace, nebo si jej muzete
stahnout na strankach www.conductix.com.

O Odkaz
l Informace k softwaru MU-705 Utility v dokumentu:

m MU-705 Utility v2.x_PB0001.pdf

Tento dokument je soucasti projektové dokumentace, nebo si jej muzete
stahnout na strankach www.conductix.com.

cs CzZ
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8 Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Parametry voziku a pfepinace konfigurace

i Projekty sbérnice Siny

V projektech sbérnice Siny (ST-87x-SB/ST-88x-SB) Ize upravovat,
ukladat a nahravat do Fidici jednotky Siny parametry, pfepinace konfigu-
race a tabulky také s iDM-SyMa (systém iDM) nebo DKZ-Para (systém
nadrizené stanice sbérnice).

Pfedpoklad: odpovidajici konfigurace systému iDM nebo systému nadFi-
zené stanice sbérnice

Informace k iDM-SyMa v dokumentu:

m SWB_0005_iDM-SyMa.pdf

Informace k DKZ-Para v dokumentu:

B DKZPARA Win v3.x TCPIP_PB0006.pdf

Tyto dokumenty jsou soucasti projektové dokumentace, nebo si je
muzZete stahnout na strankach www.conductix.com.

8.5.1 Parametry voziku a prepinace konfigurace

Datové sady pro parametrizaci voziku, ve kterych se stanovuji hodnoty pro
urcité funkce voziku, sestavaji z parametrt voziku a pfepinacu konfigurace.

Pomoci parametrl voziku a prepinacl konfigurace se definuje chovani
voziku. Kromé toho Ize aktivovat, deaktivovat a ménit nejrdznéjsi funkce
fidici jednotky. Parametry se nastavuji v souladu s pozadavky systému.

Sledovani
l V zasadé jsou aktivni vSechna sledovani. Nepotfebné sledovaci moduly
Je nutné v zavislosti na aplikaci béhem uvedeni do provozu deaktivovat.

Typy Pouzivaji se nasledujici typy parametry:

B VSeobecné parametry

Parametry pohonu — konfigurace pohonu

Parametr pohybu — konfigurace pohyb

Parametry polohovani — konfigurace chovani polohovani

Parametry perifernich zafizeni — konfigurace pfipojené senzoriky a peri-
fernich zafizeni

Parametry PCM — konfigurace komunikace pfes PCM
Parametry sbérnice Siny — konfigurace komunikace pres sbérnici Siny
B Prepinace konfigurace — nastaveni funkce

ST-87x
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Hodnoty para-
metri

O

1l

O

Prepinace kon-
figurace

Uvedeni do provozu 8

Parametrizace Fidici jednotky > Parametry voziku a pfepinace konfigurace

Odkaz

V8echny parametry a prepinac¢e konfigurace pro nakonfigurovani ridicich
jednotek ST-870, ST-871, ST-872, ST-873 jsou popsany v samostatnéem
dokumentu:

m STB 0010 _ST-87x-Parametr.pdf

Jako hodnoty parametru Ize nastavit kladna Cisla od 0 do max. 65 535.
U nékterych hodnot parametru je rozmezi hodnot dale omezené.

Hodnoty parametru
Ruéni programovaci pristroj MU-705 uchovava hodnoty parametrd
v rozumnych mezich.

S ruénim programovacim pristrojem MU-705 neni mozné nastavit hod-
notu, ktera je mimo toto definované rozmezi. Pokud se parametry mély
do fidici jednotky odesilat jinak neZ ru¢nim programovacim pristrojem
MU-705, je nutné dodrZovat uvedené rozmezi hodnot. Pokud je néktery
parametr mimo uvedené rozmezi, mize dojit k nespravnému chovani
fidici jednotky voziku nebo k chybové zprave.

Prenastavené hodnoty parametrd v ruénim programovacim pristroji
MU-705

VSechny parametry v dodavaném rucnim programovacim pfistroji
MU-705 jsou pfednastavené s platnymi hodnotami, které ale nemusi
nutné odpovidat systémovym pozadavk({m.

B Kazdou hodnotu parametru je potfeba zkontrolovat!

Pfepinace konfigurace jsou soucasti parametrt voziku. Aktivuji nebo deak-
tivuji jednotlivé funkce Fidici jednotky.

Kazdy prepinac konfigurace muze vykazovat pouze jeden ze dvou stavu:
m zap
® vyp

ST-87x
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Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Parametry voziku a pfepinace konfigurace

Uprava a ulozeni parametrti a prepinaéti konfigurace

Parametry a pfepinace konfigurace se upravuji a ukladaji v ruénim progra-
movacim pfistroji MU-705 nebo v nastroji MU-705 Utility.

Pro Upravu jsou parametry sefazeny podle logické souslednosti kroku para-
metrizovani.

Pokud se s fidici jednotkou dodava ruéni programovaci pfistroj MU-705,
jsou vSéechny parametry a prepinace konfigurace pro konkrétni fidici jed-
notku pfednastaveny s platnymi hodnotami, které ale nemusi nutn& odpo-
vidat systémovym pozadavkam. Vyjimku tvofi parametr [PAR] (aktivacni
KIi€).

Uprava a ukladani parametra a prepinaét konfigurace ruénim progra-
movacim pfristrojem MU-705:

1. , Oteviete polozku nabidky ,Parametr® - ,Zménit data“.

2. , Upravte parametry nebo pfepinace konfigurace.

3. , Polozku nabidky ukoncite klavesou ESC.

= Zmény parametrl a pifepinacl konfigurace se ukladaji v rué¢nim
programovacim pfistroji MU-705.

Uprava jednotlivych parametrui

Pokud se v ramci optimalizace systému maji prizptsobit pouze jednotlivé
parametry jiz nakonfigurované ridici jednotky voziku, doporucujeme pred
parametry a nastaveni pfepinact konfigurace nacist z Fidici jednotky
voziku a archivovat jesté pfed provedenim zmén. Tim zajistite, Ze hod-
noty zadané v ru¢nim programovacim pristroji MU-705 budou souhlasit
s hodnotami v Fidici jednotce voziku.

Pravidelné zalohovani dat

Ztrata dat muze zpusobit Skody.

B Provadéjte pravidelné zalohovani Vasich dat na samostatném poci-
taci.

B Pro zalohovani na pocitaci se doporucuje program MU-705 Utility.

ST-87x
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Uvedeni do provozu 8

Parametrizace Fidici jednotky > Parametry voziku a pfepinace konfigurace

Projekty sbérnice Siny
l V projektech sbérnice Siny Ize upravovat, ukladat a nahravat do Fidici
Jednotky Siny parametry, pfepinaCe konfigurace a tabulky také s iDM-
SyMa (systém iDM) nebo DKZ-Para (systém nadfizené stanice sbér-
nice).

Pfedpoklad: odpovidajici konfigurace systému iDM nebo systému nadri-
zené stanice sbérnice

8.5.1.2 Prenos parametrli a prepinacu konfigurace

Pfenos parametr(i a nastaveni pfepinacl konfigurace do Fidici jednotky
voziku se realizuje pfes ruéni programovaci pfistroj MU-705.

Prenos parametrli a prepinacu konfigurace ruénim programovacim
pristrojem MU-705:

1. , Oteviete polozku nabidky ,Parametr - ,Zapis dat".

2. , Dotaz ,Odeslat” potvrdite tlacitkem F1 [Ano].

3. , NavaZzte komunikaci pfes infratervené pfipojeni.

= Parametry a nastaveni prepinacu konfigurace se prenaseji z ruc-
niho programovaciho pfistroje MU-705 do fidici jednotky voziku.

l Parametry a prepinace konfigurace

Parametry a nastaveni pfepinacu konfigurace se prenaseji vzdy sou-
casné!

V projektech sbérnice siny Ize upravovat, ukladat a nahravat do Fidici
jednotky Siny parametry, prepinace konfigurace a tabulky také s iDM-
SyMa (systém iDM) nebo DKZ-Para (systém nadfizené stanice sbér-
nice).

l Projekty sbérnice Siny

Pfedpoklad: odpovidajici konfigurace systému iDM nebo systému nadFi-
zené stanice sbérnice

ST-87x
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8 Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Tabulky voziku — PCM

8.5.2 Tabulky voziku - PCM

0

8.5.2.1
Povely PCM

80

Tabulky voziku obsahuji data, které vyuzivaiji urcité funkce Fidici jednotky.
Tato data jsou pfifazena zafizeni, ve kterém se fidici jednotka voziku pou-
Ziva.

V tabulkach voziku se stanovuji hodnoty, které se vztahuji k funkcim
pojezdu a polohovani.

Mezi tyto tabulky patfi:

B Tabulky konfigurace
B Tabulky rychlosti
B Tabulky vzdalenosti

Hodnoty tabulek podle ovéfené dokumentace zafizeni

Pro bezporuchovy provoz vozikl je nutné zkontrolovat hodnoty tabulek
podle dokumentace zafizeni.

Povely PCM

Struktura povelu PCM

Povel PCM je Fidici signal, ktery svoji frekvenci a urovni napéti odpovida
napajecimu vedeni. Informace povelu se podle situace upravuje, a to tak,
Ze se v pevné stanoveném intervalu vynechaiji jednotlivé pulviny.

K éemu jsou povely PCM potieba

Povely PCM jsou potfebné k pfenosu povelu voziku do Fidici jednotky.
Zpusob fungovani systému poveli PCM

V systému poveld se prostiednictvim hardwaru systému PCM pfenaseji
nejraznéjsi vzorce pulvin Fidici jednotce voziku. Ridici jednotka dokaze tyto
povely rozpoznat a pfizpUsobit svoje chovani. Jak se fidici jednotka v ramci
pfikazu PCM chova, Ize definovat v tabulce konfigurace PCM.

Mezi obsazené informace povelu PCM mohou patfit:

B Funkce
0O Zadani binarni
B Hodnota z tabulky rychlosti
0 Rozmezi hodnot: 1 — 16
O Index: [VO] - [V15]
B Hodnota z tabulky vzdalenosti
0 Rozmezi hodnot: 1 — 16
0O Index: [Dist 0] — [Dist 7]
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Konfigurace

Povely PCM

Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Tabulky voziku — PCM

8

Funkce Konfigurace (Sestnactkova)
Vpfed 0x0001 (+ 1)
Vzad 0x0002 (+ 2)
Synchronni 0x0004 (+ 4)
Brzda otv 0x0008 (+ 8)
Stoupani 0x0010 (+ 16)
Klesani 0x0020 (+ 32)
Polohovani 0x0040 (+ 64)

Specialni sada parametr(

0x0080 (+ 128)

Hl&Seni najezdového snimace

0x0100 (+ 256)

Najezdovy snimac 1 deaktivovany

0x0200 (+ 512)

Najezdovy snimac 2 deaktivovany

0x0400 (+ 1024

Magneticky spina¢ 1 deaktivovany

0x0800 (+ 2048

Magneticky spinac¢ 2 deaktivovany

Magneticky spina¢ 3 deaktivovany

)
)
0x1000 (+ 4096)
0x2000 (+ 8192)

Svételny snimac 1 deaktivovany

0x4000 (+ 16384)

Svételny snimac 2 deaktivovany

Tab. 16: Povely PCM — konfigurace

Standardni povely PCM

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

0x8000 (+ 32768)

Povel PCM | Funkce 1 Funkce 2 Standardni | Tabulka Tabulka
konfigurace | rychlosti vzdalenosti

1 Zastaveni - 0x0000 - -
2 Pojezd vpred Bézny 0x0001 Vo Dist 0
3 Pojezd vzad pojezd 0x0002
4 Pojezd vpred 0x0001 V1
51 Pojezd vzad 0x0002

Polohovéni
6 Pojezd vpred 0x0001 V2
7 Pojezd vzad 0x0002
8 Pojezd vpred 0x0001 V3
9 Pojezd vzad 0x0002
10 Pojezd vpred 0x0001 V4
" Pojezd vzad 0x0002
12 Pojezd vpred 0x0001 VO Dist 1
13 Pojezd vzad 0x0002
14 Pojezd vpred 0x0001 V1

Polohovani

ST-87x

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

81



8

Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Tabulky voziku — PCM

Standardni povely PCM

Povel PCM | Funkce 1 Funkce 2 Standardni | Tabulka Tabulka
konfigurace | rychlosti vzdalenosti
15 Pojezd vzad 0x0002
Polohovéni
16 Pojezd vpfed 0x0001 V2
17 Pojezd vzad 0x0002
18 Pojezd vpred 0x0001 V3
19 Pojezd vzad 0x0002
20 Pojezd vpred 0x0001 V4
21 Pojezd vzad 0x0002
22 Pojezd vpred 0x0001 VO Dist 2
23 Pojezd vzad 0x0002
24 Pojezd vpfed 0x0001 V1
25 Pojezd vzad 0x0002
26 Pojezd vpred 0x0001 V2
27 Pojezd vzad 0x0002
28 Pojezd vpred 0x0001 V3
29 Pojezd vzad 0x0002
30 Pojezd vpred 0x0001 V4
31 Pojezd vzad 0x0002
32 Pojezd vpfed 0x0001 VO Dist 3
33 Pojezd vzad 0x0002
34 Pojezd vpred 0x0001 V1
35 Pojezd vzad 0x0002
36 Pojezd vpred 0x0001 V2
37 Pojezd vzad 0x0002
38 Pojezd vpred 0x0001 V3
39 Pojezd vzad 0x0002
40 Pojezd vpred 0x0001 V4
41 Pojezd vzad 0x0002
42 Pojezd vpfed 0x0001 VO Dist 4
43 Pojezd vzad 0x0002
44 Pojezd vpred 0x0001 V1
45 Pojezd vzad 0x0002
46 Pojezd vpred 0x0001 V2
47 Pojezd vzad 0x0002
48 Pojezd vpred 0x0001 V3
49 Pojezd vzad 0x0002
ST-87x
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Standardni povely PCM

Povel PCM | Funkce 1 Funkce 2 Standardni | Tabulka Tabulka
konfigurace | rychlosti vzdalenosti
50 Pojezd vpred 0x0001 V4
51 Pojezd vzad 0x0002
52 Zastaveni Otevreni 0x0008 - Dist 0
brzdy
53 Zastaveni - 0x0000
54 Pojezd vpred Stoupavy 0x0001 V9
. pojezd
55 Pojezd vzad 0x0002
56 Pojezd vpred Klesavy 0x00A1 V10
. pojezd
57 Pojezd vzad 0x00A2
58 2 Synchronni | 0x0005 V12+V13 x | Dist 0
pojezd (PCM-58)
59
60
191

" vyZaduje dodate¢nou senzoriku / 2 & ,Povel PCM ,58““ na strané 83

Tab. 17: Povely PCM

Hodnoty tabulek se v pristroji MU-705 nastavuji pfi expedici.

Povel PCM ,,58“

Ve standardnim nastaveni je povel PCM ,58“ prvnim povelem pro
synchronni pojezd. Jako prvni synchronni povel Ize nakonfigurovat také
Jiny pfikaz.

Vdechny povely po prvnim synchronnim povelu se interpretuji nezavisle
na své Konfiguraci jako synchronni povely. Odstupriovani rychlosti se
mezi povely vypocitava automaticky.

Tabulka rychlosti— PCM

V tabulce rychlosti se definuji nejraznéjsi rychlosti, ke kterym fidici jednotka
voziku pfistupuje. Pfistup k jednotlivym rychlostem v této tabulce se reali-
zuje prostfednictvim indexu. Ten se definuje fixné podle pfipadu pouzivani
nebo jej Ize nastavit prostiednictvim tabulky konfigurace PCM. Tak Ize

Vv s
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Rychlost Jednotka: mm/min
(16 X4 bajty)
C. Index Vysvétlivka/rozsah platnosti Hodnota
1 VO
2 Al
3 V2
4 V3
5 V4 Polohovaci spina¢/FR-85
6 V5 Omezeni rychlosti pfi aktivaci magnetického
spinace 1
7 V6 Omezeni rychlosti pfi aktivaci magnetického
spinace 2
8 V7 Omezeni rychlosti pfi aktivaci magnetického
spinace 3 Parametr
9 V8 Pomaly pojezd po ¢ekaci dobé po spusténi
najezdového snimace
10 V9 Omezeni rychlosti pfi aktivaci svételného sni-
mace 1
1" V10 Omezeni rychlosti pfi aktivaci svételného sni-
mace 2
12 V11 Minimalni rychlost
13 V12 Zakladni hodnota synchronni rychlosti
14 V13 Synchronni rychlost doplfikova
15 V14 Ruéni reZim pomaly pojezd
16 V15 Ruéni reZzim rychly pojezd
Tab. 18: Tabulka rychlosti — PCM
8.5.2.3 Tabulka vzdalenosti— PCM
Tabulka vzdale- V tabulce vzdalenosti Ize za u¢elem minimalizace kolizi (dodrzovani vzda-
nosti lenosti) definovat nejriznéjsi vzdalenosti, ke kterym fidici jednotka voziku

pfistupuje. Pfistup k jednotlivym vzdalenostem se realizuje prostfednictvim
indexu. Ten se definuje fixné podle pfipadu pouzivani nebo jej Ize nastavit
prostfednictvim tabulky konfigurace PCM. Tak Ize napf. realizovat variabilni
konfiguraci snimacu vzdalenosti nejriznéjsi vzdalenosti.

Jednotka: mm

ST-87x
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C. Index Vysvétlivka/rozsah platnosti* Hodnota

1 Dist 0 A Viz dokumen-
> 5 tace zafizeni
3 Dist 1 A

4 B

5 Dist 2 A

6 B

7 Dist 3 A

8 B

9 Dist 4 A

10 B

11 Dist 5 A

12 B

13 Dist 6 A

14 B

15 Dist 7 A
16| B

*Vysvétlivka/rozsah platnosti

A Po podkro¢eni definované vzdalenosti (hodnota) od dalSiho voziku pojizdi

vozik dale rychlosti definovanou v tabulce [V5]
B Po ;t)od’kroéeni definované vzdalenosti (hodnota) od dalSiho voziku se vozik
zastavi

Tab. 19: Tabulka vzdalenosti — PCM

8.5.2.4 Uprava a ukladani tabulek voziku

Tabulky voziku se upravuji a ukladaji v ruénim programovacim pfistroji
MU-705 nebo v software MU-705 Utility.

Uprava a ukladani tabulek ruénim programovacim pfistrojem MU-705:
1. , Oteviete polozku nabidky ,Tabulky* - ,... tabulka® > ,Zména

tabulky*.

2. , Tabulku upravte.

Polozku nabidky ukoncite klavesou ESC.

= Zmény tabulky se ukladaji v ru¢nim programovacim pfistroji

MU-705
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© Uprava jednotlivych zaznami tabulky
l Pokud se v ramci optimalizace systému maji prizptsobit pouze jednotlivé
zaznamy v tabulkach jiz nakonfigurované ridici jednotky voziku, doporu-
Cujeme tabulky nacist z ridici jednotky voziku a archivovat je$té pfed pro-
vedenim zmén. Tim zajistite, Ze hodnoty zadané v ruénim programo-
vacim pfistroji MU-705 budou souhlasit s hodnotami v Fidici jednotce
voziku.

Pravidelné zalohovani dat
Ztrata dat muze zpusobit Skody.
B Provadéjte pravidelné zalohovani Vasich dat na samostatném poci-
taci.
B Pro zalohovani na pocitaci se doporu€uje program MU-705 Utility.

8.5.2.5 Prenos tabulek voziku

Pfenos tabulek voziku do Fidici jednotky voziku se realizuje pfes ruéni pro-
gramovaci pfistroj MU-705.

i Tabulky voziku

Tabulky voziku Ize pfenaset jednotlivé nebo soucasné!

Prenos jednotlivych tabulek ruénim programovacim pfistrojem
MU-705:

1. , Oteviete polozku nabidky ,Tabulky“ = ... tabulka® - ,Zapis tabulky®.
2. , Dotaz ,Odeslat” potvrdite tlacitkem F1 [Ano].
3. , Navazte komunikaci pres infralervené pfipojeni.

= Vybrana tabulka se pfenese z ru¢niho programovaciho pfistroje
MU-705 do fidici jednotky voziku.

Prenos vsech tabulek ruénim programovacim pristrojem MU-705:
1. , Oteviete polozku nabidky ,Tabulky* - ,V8echny tabulky” - ,Zapis*.
2. , Dotaz ,Odeslat” potvrdite tlacitkem F1 [Ano].

ST-87x
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Navazte komunikaci pfes infraervené pfipojeni.

= VSechny tabulky se pfenesou z ru¢niho programovaciho pfistroje
MU-705 do fidici jednotky voziku.

ST-87x
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8.5.3

8.5.3.1

Tabulka
segmentu

Tabulka
segmentu
(60X 4 baj

O

Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Tabulky voziku — sbérnice Siny

Tabulky voziku — sbérnice Siny

Tabulky voziku obsahuji data, které vyuzivaiji urcité funkce Fidici jednotky.
Tato data jsou pfifazena zafizeni, ve kterém se fidici jednotka voziku pou-
Ziva.

V tabulkach voziku se stanovuji hodnoty, které se vztahuji k funkcim
pojezdu a polohovani.

Mezi tyto tabulky patfi:

® Tabulky segment(

B Tabulky rychlosti

B Tabulky vzdalenosti

B Tabulky kompenzace zastaveni

Hodnoty tabulek podle ovérené dokumentace zarizeni

Pro bezporuchovy provoz vozikl je nutné zkontrolovat hodnoty tabulek
podle dokumentace zafizeni.

Tabulka segmenti — sbérnice Siny

Tabulka segmentu je obraz zafizeni/Casti zafizeni. Aby bylo mozné defi-
novat chovani fidici jednotky v nejriznéjSich segmentech zafizeni, ¢leni se
zafizeni podle hodnoty pozice do segmentl. Ke kazdému segmentu tak Ize
v této tabulce nastavit chovani fidici jednotky, jako je rychlost, vzdalenost,
polohovani atd.

V tabulce segmentl se identifikuji na zakladé indexu segmenty a pocatec¢ni
a koncové pozice a zobrazuji se hodnoty pfifazené jednotlivym
ty) segmentim.

Struktury tabulky pro TCU a DKZ:

DKZ (15 zaznamu (fadku) v jedné tabulce)

Pole PosPkt control1 dest2 vell vel2 vel3 dist
Bity 16 8 8 4 2 2 4
0
14
ST-87x

88

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

STB_0004, 10, cs_CZ



cs CZ

, 10,

STB_0004

Uvedeni do provozu

Parametrizace Fidici jednotky > Tabulky voziku —sbérnice Siny

DKZ (15 zaznamu (fadku) v jedné tabulce)

8

Pole dest3 start end prev1 prev2 next1 next2

Bity 4 24 24 8 8 8

0

14

TCU (12 zaznami (fadku) v jedné tabulce)

Pole PosPkt | start end prev1 prev2 prev3 next1 next2 next3

Bity 16 24 24 8 8 8 8 8 8

0

1

TCU (12 zaznamii (fadku) v jedné tabulce)

Pole dest2 dest3 vell dist vel2 vel3 control1 | control2

Bity 8 8 4 4 4 4 8 8

0

1
Pole Vysvétlivka DKz TCU
control1 Ridici pfiznaky v v
control2 Ridici pFiznaky v
dest2 Index osy 2 v v
dest3 Index osy 3 v v
dist Index vzdalenosti v v
end Koncova poloha segmentu v v
next1 1. Nasledujici poloZzka segmentu v v
next2 2. Nasledujici poloZka segmentu v v
next3 3. Nasledujici polozka segmentu v
posPkt Bod pozice v v
prev1 1. Pfedchudce segmentu v v
prev2 2. Pfedchldce segmentu v v
prev3 3. Pfedchldce segmentu v
start Vychozi poloha segmentu v v

ST-87x
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Pole Vysvétlivka DKz TCU
vell Rychlost osa 1 4 4
vel2 Rychlost osy 2 v v
vel3 Rychlost osa 3 v v
8.5.3.2 Tabulka rychlosti — sbérnice Siny
Tabulka V tabulce rychlosti se definuji nejriznéjsi rychlosti, ke kterym fidici jednotka
rychlosti voziku pfistupuje. PFistup k jednotlivym rychlostem v této tabulce se reali-
zuje prostfednictvim indexu. Ten se definuje fixné podle pfipadu pouzivani
nebo jej Ize nastavit prostfednictvim tabulky segmentu. V tabulce segmentt
se definuje, ktery index rychlosti pro ktery segment zafizeni plati. Na
zakladé polohy zafizeni rozpozna fidici jednotka voziku aktualni segment
a bude pojizdét zadanou rychlosti. Takto Ize definovat napf. rizné rychlosti
pro pojezd v zatackach, pfimky atd.
Asynchronni Jednotka: mm/min
rychlost
(16 X4 baijty) ¢ |indexMu |SymaibKz |vysvétiivkalrozsah platnosti Hodnota
1 0
2 1
3 2
4 3
5 4
6 5
7 6
8 / Viz doku-
9 8 Pomaly pojezd po ¢ekaci dobé po spu- mevptacg
Sténi najezdového snimace arizent
10 9
11 10 Maximalni asynchronni rychlost
12 11 Minimalni rychlost
13 12 Sefizovaci provoz pomaly pojezd
14 13 Sefizovaci provoz rychly pojezd
15 14 Ruéni reZim pomaly pojezd
16 15 Ruéni reZim rychly pojezd

90

Tab. 20: Tabulka rychlosti — sbérnice Siny — asynchronni
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Jednotka: mm/min

C. Index MU SyMa/DKZ | Vysvétlivka/rozsah platnosti Hodnota

1 0

2 1

3 2

4 3

5 4

6 5

7 6

8 7 Viz doku-
mentace

9 8 zafizeni

10 9

11 10 Maximalni synchronni rychlost

12 1

13 12

14 13

15 14

16 15

Tab. 21: Tabulka rychlosti — sbérnice Siny — synchronni

8.5.3.3 Tabulka vzdalenosti — sbérnice Siny

Tabulka vzdale-
nosti

Tabulka vzdale-
nosti
(16 X2 bajty)

V tabulce vzdalenosti Ize definovat nejriznéjsi vzdalenosti, ke kterym fidici
jednotka voziku pfistupuje. PFistup k jednotlivym vzdalenostem se realizuje
prostfednictvim indexu. Ten se definuje fixné podle pfipadu pouzivani nebo
jej 1ze nastavit prostfednictvim tabulky segmentu. V tabulce segmentl se
definuje, ktery index vzdalenosti pro ktery segment zafizeni plati. Na
zakladé polohy zafizeni rozpozna fidici jednotka voziku aktualni segment,
a tak udrzuje zadanou vzdalenost od pfedchoziho vozidla. Tak Ize definovat
napf. specialni vzdalenosti pro najezdové drahy, zatacky atd.

Jednotka: mm

ST-87x
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O

1l

C. Index Vysvétlivka/rozsah platnosti Hodnota
1 0 Parametr
2 1

3 2

4 3

5 4

6 5

7 6

8 7

9 8

10 9

1" 10

12 1

13 12

14 13

15 14

16 15

Tab. 22: Tabulka vzdéalenosti — sbérnice Siny

Hodnoty mohou byt zaporné

8.5.34 Tabulka kompenzace zastaveni

Tabulka kom-
penzace zasta-
veni

Kompenzace
zastaveni

(3 x 2 bajty),
jednotka v mm

92

PFi polohovani je v tabulce segmentl definovan pevny opérny bod. Pomoci
tabulky kompenzace zastaveni Ize vozik zastavit dfive o urcitou hodnotu,
definovanou v tabulce. Pfistup k jednotlivym kompenzacim zastaveni pro-
stfednictvim indexu. Pouzivany index kompenzace zastaveni Ize zadat
pfimo prostfednictvim fidici jednotky zafizeni. Tak Ize nap¥. vozik polohovat
v zavislosti na naloZeni.

Cislo Index Vysvétlivka/rozsah platnosti

ST-87x
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Cislo | Index | Vysvétlivka/rozsah platnosti |
: E | |

Tab. 23: Kompenzace zastaveni — sbérnice Siny

Uprava a ukladani tabulek voziku

Tabulky voziku se upravuji a ukladaji v ruénim programovacim pfistroji
MU-705 nebo v software MU-705 Utility.

Uprava a ukladani tabulek ruénim programovacim pfistrojem MU-705:

1. , Oteviete poloZzku nabidky ,Tabulky* - ... tabulka“ > ,Zména
tabulky*.

Tabulku upravte.
3. , Polozku nabidky ukoncite klavesou ESC.

= Zmény tabulky se ukladaji v ruénim programovacim pfistroji
MU-705

Uprava jednotlivych zdznami tabulky

Pokud se v ramci optimalizace systému maji pfizptsobit pouze jednotlivé
zaznamy v tabulkach jiz nakonfigurované ridici jednotky voziku, doporu-
Cujeme tabulky nacist z ridici jednotky voziku a archivovat je$té pfed pro-
vedenim zmén. Tim zajistite, Ze hodnoty zadané v ruénim programo-
vacim pfistroji MU-705 budou souhlasit s hodnotami v Fidici jednotce
voziku.

Pravidelné zalohovani dat

Ztrata dat muze zpusobit Skody.

B Provadéjte pravidelné zalohovani Vasich dat na samostatném poci-
taci.

B Pro zalohovani na pocitaci se doporu€uje program MU-705 Utility.

ST-87x
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i Projekty sbérnice Siny

V projektech sbérnice Siny Ize upravovat, ukladat a nahravat do Fidici
Jednotky Siny parametry, pfepinace konfigurace a tabulky také s iDM-
SyMa (systém iDM) nebo DKZ-Para (systém nadfizené stanice sbér-
nice).

Pfedpoklad: odpovidajici konfigurace systému iDM nebo systému nadFi-
zené stanice sbérnice

8.5.3.6 Prenos tabulek voziku

Pfenos tabulek voziku do fidici jednotky voziku se realizuje pfres rucni pro-
gramovaci pfistroj MU-705.

i Tabulky voziku

Tabulky voziku Ize prena$et jednotlivé nebo soucasné!

Prenos jednotlivych tabulek ruénim programovacim pfistrojem
MU-705:

1. , Oteviete polozku nabidky ,Tabulky* - ... tabulka® - ,Zapis tabulky®.
2. , Dotaz ,Odeslat” potvrdite tladitkem F1 [Ano].
3. , Navazte komunikaci pfes infratervené pfipojeni.

= Vybrana tabulka se pfenese z ru¢niho programovaciho pfistroje
MU-705 do fidici jednotky voziku.

Pienos vSech tabulek ruénim programovacim pfistrojem MU-705:

1. ,, Oteviete polozku nabidky ,Tabulky* = ,VSechny tabulky® - ,Zapis®.
2. , Dotaz ,Odeslat” potvrdite tlacitkem F1 [Ano].

3. , Navazte komunikaci pres infralervené pfipojeni.

= VSechny tabulky se pfenesou z ru¢niho programovaciho pfistroje
MU-705 do fidici jednotky voziku.

ST-87x
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Projekty sbérnice Siny

V projektech sbérnice Siny Ize upravovat, ukladat a nahravat do Fidici
Jednotky Siny parametry, pfepinaCe konfigurace a tabulky také s iDM-
SyMa (systém iDM) nebo DKZ-Para (systém nadfizené stanice sbér-
nice).

8

Pfedpoklad: odpovidajici konfigurace systému iDM nebo systému nadri-

zené stanice sbérnice
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8.6 Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB)

Aby fidici jednotka voziku mohla komunikovat pfes sbérnici Siny se
systémem iDM nebo se systémem nadfizené stanice sbérnice, a tim
padem s programovatelnym logickym automatem (PLC) zafizeni, musi byt
komunikace sbérnice spravné nakonfigurovana.

8.6.1 Konfigurace

Nastaveni pro iDM-SyMa (spravce systému)

Délka dat

Typ sady (povely)

Kratce (2 bajty)

Rozsifena délka (povely)

0 baijty

Typ sady (stav) Kratce (2 bajty + 3 bajty pozice pojezdu)
RozSifena délka (stav) 0 bajty

Komunikace

Souslednost baijtli (zahlavi) PLC <~ MCU H/L (Big Endian)

Pfenosova rychlost TCU « vozik

8.6.2 Prikazy
Bit

Vyznam

Konfigurovatelné

Jsou podporovany nasledujici pfenosové
rychlosti (bit/s):

B 31250

B 46875
B 62500
B 125000

2"0

Propojovaci segment

Tento bit znazorniuje, Ze segment hranici s jinym
segmentem nadfizené stanice sbérnice (TCU/DKZ).

2M

Pojezd bez kodu

Tento bit znazorfuje, ze segment nema zadné kodové
pasmo. Odpovidajici chyby jsou deaktivované.

212

Klesavy pojezd

Tyto bity slouzi k pfepinani na sady parametra Pojezd
dold.

23

Stoupavy pojezd

Tyto bity slouzi k pfepinani na sady parametrd Pojezd
nahoru.

274

Uzavfeni mezery

PFi synchronnim pohonu pojizdi vozik rychleji, aby bylo
mozné uzavfit mezeru k pfedchozimu voziku.

25

Synchronni pojezd

Nastavenim tohoto bitu fidi vozik Fizeni motoru, aby bylo
mozné dosahnout pfesné referenéni rychlosti.

96
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8.6.3 Cyklické telegramy

Povely PLC

cs CzZ

, 10,

STB_0004

Uvedeni do provozu 8
Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Cyklické telegramy

Bit Vyznam

276 Zastaveni na konci Nastavenim tohoto bitu zastavite vozik na konci

segmentu segmentu.

277 Zastaveni uprostfed | Nastavenim tohoto bitu se zastavi vozik uprostfed

segmentu segmentu.

218 Kontrola vzdalenosti | Nastavenim tohoto bitu fidi vozik rychlost, aby bylo
mozné dosahnout pfesné referenéni vzdalenosti k pred-
chozimu voziku.

279 Specialni pojezd Tento bit slouzi k pfepinani na sadu parametra Specialni
pojezd.

2M0 -

2M1 -

2M2 -

2M3 -

2M4 -

2M5 -

V zafizenich se sbérnici Siny se systémem iDM nebo DKZ.

Cyklické telegramy se pouzivaji pro pfenos povell voziku a informaci
o stavu nadfizené stanici sbérnice (DKZ/TCU) a odsud dale k programova-
telného logického automatu (PLC).

Pouzivani a fazeni jednotlivych povell a stavovych bitl se mize mezi TCU

a DKZ lisit:

B Povel A

® Povel B

Povel A

Bit Vyznam TCU Vyznam DKZ

270 - Volba kompenzace zastaveni
bit 0

2M - Volba kompenzace zastaveni
bit 1

22 Pozice bypassu Pozice bypassu

273 Resetovani chyby Vystup 1

274 Uvolnéni brzdy Vystup 2

215 Volba kompenzace zastaveni | Uvolnéni pohonu

bit 0

ST-87x
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Stav PLC

98

Uvedeni do provozu

Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Cyklické telegramy

Povel A

Bit Vyznam TCU Vyznam DKZ

276 Volba kompenzace zastaveni | -
bit 1

2h7 Automaticky rezim Automaticky rezim

Povel B

Bit Vyznam TCU Vyznam DKZ

270 Pojezd vpred Pojezd vpred

2M Pojezd vzad Pojezd vzad

212 - -

273 - -

274 Rychlejs$i rezim nastaveni Rychlejsi rezim nastaveni

275 Uvolnéni brzdy Uvolnéni brzdy

216 Vystup 1 Resetovani chyby

287 Vystup 2 -

Stav A

Bit Vyznam TCU Vyznam DKZ

270 Vyména tabulky Vyména tabulky

2M Prepinaci bit, pokud byla pfi- | Pfepinaci bit, pokud byla pfi-
jata cilova poloha jata cilova poloha

212 Vozik v poloze Vozik v poloze

273 Zastaveni z dGvodu kontroly | Pfepinaci bit, pokud byl pfijat
vzdalenosti typ voziku

2/4 Prepinaci bit, pokud byl pfijat | Chyba
typ voziku

215 Zastaveni spinatem Stop Automaticky provoz (obra-

ceny)

26 Chyba Zadna komunikace

2h7 Automaticky provoz (obra- -
ceny)

Stav B

Bit Vyznam TCU Vyznam DKZ

270 - Pouziva se

2M - Pouziva se

212 - Pouziva se

23 - Pouziva se

2/4 Zastaveni najezdovym sni- Pouziva se

macem

ST-87x
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Uvedeni do provozu 8
Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Acyklické telegramy

Stav B

Bit Vyznam TCU Vyznam DKZ
275 Vozik pojizdi -

276 Stav vstup 1 Stav vstup 1
277 Stav vstup 2 Stav vstup 2

8.6.4 Acyklické telegramy
V zafizenich se sbérnici Siny se systémem iDM nebo DKZ.
Vozik se definuje Cislem voziku, které je uvedené v bajtu 22-23 acyklického
datového ramce.
Index Typ Délka dat Plati pro:
0x31 R/W 0/2 Typ voziku
0x32
0x33 w 0 Resetovani chyby
0x34 R 5 Diagnostika 1
0x35 w 0 Resetovani diagno-
stika 1
0x36
0x37
0x38 R 10 Diagnostika 2
0x39 R 4-240 Protokol chyb
0x3A w 2/4 Cilovy index/pozice
0x3B
0x3C
0x3D
0x3E
0x3F R/W 1-240 Data vztahujici se
k voziku
Index 0x31 — Touto funkci Ize nastavit nebo nacist typ voziku.
L\‘) typ voziku
8|
- Baijt Vv
S aj yznam
e
< 0 LB Typ voziku
3 1 HB
OI
m
|_
(7}
ST-87x
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8 Uvedeni do provozu
Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Acyklické telegramy

Index 0x33 —
resetovani
chyby

Index 0x34 —
diagnostika 1
(Statistika)

Index 0x35 —
resetovani
diagnostiky 1

Index 0x38 —
diagnostika 2
(aktualni stati-
stika)

Index 0x39 —
protokol chyb

100

Zapisem tohoto indexu o délce = 0 Ize obnovit stav chyby ve voziku.

Touto funkci Ize naCist z voziku statisticka data diagnostiky. Definuji se

¢islem voziku.

Data diagnostiky zahrnuji informace o maximalnim a stfednim proudu
motoru. Navic zahrnuje informace o maximalni teploté.

Bajt +0 +1 Vyznam
0 Maximalni proud HB | Maximaini proud LB | Pohon
2 Primérny proud HB | Primérny proud LB

4 Maximalni teplota

Zapisem tohoto indexu o délce = 0 Ize obnovit data diagnostiky ve voziku.

Touto funkci Ize nadist z voziku statisticka data pro diagnostiku. S ¢islem
voziku lze jednoznacné definovat, ze kterého voziku data pochazeji. Data
diagnostiky zahrnuji informace o aktualnim stavu voziku.

Baijt +0 +1 +2 Vyznam
0 Poloha pojezdu | Poloha pojezdu | Poloha pojezdu | Aktualni poloha
MB LB
3 Teplota ménice Aktualni teplota
ménice
4 Frekvence Frekvence Aktualni frek-
motoru HB motoru LB vence ménice
nebo motoru
6 Proud motoru Proud motoru LB Aktualni proud
HB motoru
8 In K20 Stav vstupl K20
9 Out K20 Stav vystupl
K20

Dojde-li ve voziku k chybé, uloZi se v mezipaméti protokolu €islo chyby,

Cislo TCU a 2 baijty tykajici se pozice pohonu. Touto funkci Ize nadist mezi-

pamét protokolu o voziku. Délka mezipaméti zavisi na poctu chyb. Pokud
neni k dispozici zadny zaznam, odeSlou se 4 nuly. V mezipaméti protokolu
chyb Ize zadat maximalné 60 chyb. Po precteni protokolu chyb se mezi-

pamét smaze.

ST-87x
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Index 0x3A —
cilovy index/
pozice

Index 0x3F —
data vztahujici
se k voziku

Vozik a systé-
mova tabulka

Uvedeni do provozu 8

Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Acyklické telegramy

Baijt +0 +1 +2 +3 Vyznam

0 Cislo chyby |C.TCU Pozice HB Pozice LB Posledni
chyba

4 Cislochyby |C.TCU Pozice HB Pozice LB Chyba 2

236 Cislo chyby |C.TCU Pozice HB Pozice LB Chyba 60

Touto funkci Ize zapsat cilovy index/pozici pro vozik.

Bajt Vyznam

0 HB Cilovy index
1 LB

Baijt Vyznam

0 TB Cilova pozice
1 MB

2 HB

3 LB

Touto funkci Ize zapisovat specificka data pro kazdy vozik. Data se ukladaji
ve voziku a Ize je v pfipadé potfeby nadist.

Data vztahuijici se k voziku |ze zapsat do Ffidici jednotky a opét nacist.
| kdyz Fidici jednotka neni pod napétim, zUstavaji data zachovana. Data
nemaji zadny vliv na chovani fidici jednotky.

Index Délka Vyznam

MCU Vozik

0x10 0x50 188(210F") Blok 1 parametr 1

0x11 0x51 0 Blok 2 parametr 2

0x12 0x52 64 Blok 3 rychlost
asynchronni

0x13 0x53 0-240 Blok 4 Spole¢na
tabulka

0x14 0x54 32 Blok 5 vzdalenost

0x15 0x55 240 Blok 6 cil

0x16 0x56 0-240 Blok 7 Spole¢na
tabulka

ST-87x
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102

Uvedeni do provozu

Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Acyklické telegramy

Index Délka Vyznam

MCU Vozik

0x17 0x57 0-240 Blok 8 Spole¢na
tabulka

0x18 0x58 0-240 Blok 9 Spole¢na
tabulka

0x19 0x59 0-240 Blok 10 Spole¢na
tabulka

0x1A 0x5A 0-240 Blok 11 Spole¢na
tabulka

0x1B 0x5B 0-240 Blok 12 Spole¢na
tabulka

0x1C 0x5C 0-240 Blok 13 Spole¢na
tabulka

0x1D 0x5D 0-240 Blok 14 Spole¢na
tabulka

Ox1E Ox5E 0-240 Blok 15 Spole¢na
tabulka

0x1F 0x5F 0-240 Blok 16 Spole¢na
tabulka

0x20 0x60 0-240 Blok 17 Spole¢na
tabulka

0x21 0x61 0-240 Blok 18 Spolec¢na
tabulka

0x22 0x62 0-240 Blok 19 Spole¢na
tabulka

0x23 0x63 64 Blok 20 Rychlost
synchronni

0x24 0x64 240 Blok 21 Tabulka
segmentu blok 1

0x25 0x65 240 Blok 22 Tabulka
segmentu blok 2

0x26 0x66 240 Blok 23 Tabulka
segmentu blok 3

0x27 0x67 240 Blok 24 Tabulka
segmentu blok 4

0x28 0x68 240 Blok 25 Tabulka
segmentu blok 5

0x29 0x69 240 Blok 26 Tabulka
segmentu blok 6

0x2A Ox6A 0-240 Blok 27 Indexovana
tabulka2

0x2B 0x6B 0-240 Blok 28 Indexovana
tabulka?2

0x2C 0x6C 0-240 Blok 29 Indexovana
tabulka®

ST-87x
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Uvedeni do provozu 8
Konfigurace komunikace sbérnice (ST-87x-SB/ST-88x-SB) > Acyklické telegramy

Index Délka Vyznam

MCU Vozik

0x2D 0x6D 0-240 Blok 30 Indexovana
tabulka®

0x2E 0x6E 0-240 Blok 31 Indexovana
tabulka®

0x2F Ox6F 6 Blok 32 Kompenzace
zastaveni®

1 Poget dat parametrtl v reZimu poli.
2 Nezavisle na oblasti TCU nebo DKZ

3V zavislosti na typu voziku

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023
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8 Uvedeni do provozu

Test Fidici jednotky > Test — funkce motoru

8.7 Test ridici jednotky

Po parametrizaci Ize testovat nasledujici funkce:

m & Kapitola , Test— funkce motoru“ na strané 104
B & Kapitola , Test— Senzorika a periferni zarizeni“ na strané 106
®m & Kapitola , Test— komunikace“ na strané 107

8.7.1 Test — funkce motoru

o\

Test funkce
motoru

Test otaceni
motoru

104

A VAROVAN:I!

Neovéirené hodnoty parametrt
Neovéfené hodnoty parametrli mohou vést k nekontrolovanému chovani
pohonu.

B Pfed prvnim testem odpojte pfevodovku.

Pfi testu funkce motoru se kontroluje mechanicka a elektricka funkce
a spravna parametrizace hnaciho ustroji.

Chcete-li zadavat fidici jednotce povely, doporu€ujeme pouZivat dalkovy
ovladag. Aby fidici jednotka na povely reagovala, musi se fidici jednotka
nachazet v ruénim rezimu.

Aktivace rucniho rezimu dalkovym ovladac¢em

Ruéni reZim se aktivuje tak, Ze na dalkovém ovladaci stisknete tlacitko
s hvézdi¢kou ). Stav Ruéni reZzim se zobrazuje v fidici jednotce jednora-
zovym nebo dvojitym blikanim modré LED kontrolky.

Pro testovani ota€eni motoru se do fidici jednotky pfenasi ru¢nim ovla-
dacem pfikaz k pojezdu.

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

STB_0004, 10, cs_CZ



cs CZ

, 10,

STB_0004

Test brzdy

Test teplotniho
¢idla motoru

O

1l

Uvedeni do provozu 8

Test Fidici jednotky > Test— funkce motoru

OZNAMEN:I!

Vysoky pocet otacek motoru
Poskozeni motoru a pfevodovky

B Pro prvni nabéh se doporucuje zvolit nizkou manualni rychlost (napf.
5 000 mm/min). Ta se nastavuje ve sloupci V14 tabulky rychlosti
(asynchronni).

1. , Stisknéte smeérové tlacitko doprava
= Mechanicka brzda se otevie (je-li k dispozici)
Motor se otaci
2. , Stisknéte smérové tladitko doleva
= Mechanicka brzda se otevie (je-li k dispozici)
Motor se otaci

Pri testovani dejte pozor na toto:

B Motor se otaci v zadaném sméru.
B Neni prekro¢en jmenovity proud.
B Dobéh motoru je klidny.

Pokud je pouzivany motor vybaven mechanickou brzdou, Ize ji otevfit neza-
visle na otaceni hiidele motoru. Pro testovani brzdy se do fidici jednotky
prenasi dalkovym ovladacem povel ,Otevfit brzdu®.

Stisknéte soucasné tlacitko s hvézditkou [k a Sipkou nahoru
= Pokud je brzda oteviena, je slySet znatelné cvaknuti.

Pokud je pfipojeny motor vybaven teplotnim &idlem, Ize otestovat jeho
funkci. V rezimu zobrazeni 6 (teplota motoru) Ize zkontrolovat, zda Fidici
jednotka nacita platnou hodnotu teploty nebo odporu.

& Kapitola ,ReZimy zobrazeni“ na strané 120

Sledovani teploty Ize deaktivovat nastavenym prepinacem konfigurace
[SW16].

ST-87x
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8 Uvedeni do provozu

Test Fidici jednotky > Test— Senzorika a periferni zafizeni

Pokud fidici jednotka nemuze nacist zadnou hodnotu, zobrazi se chyba
nadmérné teploty [F114]. Mozné pfiCiny:

B Chyba kabelaze
B Neni zabudovany nebo pfipojeny zadny teplotni snimacg

8.7.2 Test — Senzorika a periferni zarizeni

Test binarnich
vstupu

Test binarnich
vystupt

Test soucastek
sbérnice

O

1l

106

Prostfednictvim rezimu zobrazeni 040 (vstupy E/A karty) |Ize zobrazit
a oveéfit stav pfipojenych soucastek. Kazdy aktivovany vstup karty E/A
nastavuje v zobrazované hodnoté definovany bit.

Nastavenim nebo odstranénim vstupniho bitu Ize zkontrolovat hodnotu na
displeji.
& Kapitola ,,ReZimy zobrazeni“ na strané 120

Prostfednictvim rezimu zobrazeni 041 (vystupy karty E/A) Ize zkontrolovat
stav vystupl karty E/A. ZkuSebni nastaveni vystupu se provadi pomoci
parametru ,Test vystupu — Konfigurace® [CTsO].

Aby bylo mozné aktivovat vystupy timto zpusobem, musi na fidici jednotce
byt aktivovan ru¢ni rezim (pfepinac konfigurace [SW12]).

Pro test vystupu je nutné zadat pfislusny bit v parametru ,Test vystupu —
konfigurace® [CTsO] a zkontrolovat stav v rezimu zobrazeni 41 (vystupy
karty E/A) a na pfisluSnych soucastkach vystupu.

& Kapitola ,Rezimy zobrazeni“ na strané 120

Jako soucastky sbérnice se mohou pouzivat polohovaci kodéry, snimace
vzdalenosti a moduly adresy voziku. Soucastky sbérnice musi odpovidat
protokolu sbérnic spole¢nosti LJU.

Pfislusna souéastka musi byt zadana (parametr ,Vstup X16 — konfigu-
race” [Cl16]) a zapojena do konektoru [X16] fidici jednotky.

Pokud jsou soucastky sbérnice spravné zapojené a nakonfigurované,
zobrazi se v pfisluSnych reZzimech zobrazeni hodnoty.

Rezim zobrazeni 036 (Poloha snimace — nefiltrovano [mm]):
Polohovaci kodér = hodnota pozice

Rezim zobrazeni 038 (kodér vzdalenosti, aktualni hodnota [mm]):
Snimac¢ vzdalenosti = hodnota vzdalenosti

Rezim zobrazeni 080 (Cislo voziku):
Modul adresy voziku = Cislo voziku

Pokud dojde k odstranéni propojovaciho kabelu mezi fidici jednotkou
a soucastkami sbérnice, zobrazi se chyba offline.
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Uvedeni do provozu 8

Test Fidici jednotky > Test—komunikace

& Kapitola ,RezZimy zobrazeni“ na strané 120

8.7.3 Test — komunikace

Povely PCM /
Hlaseni

Komunikace se
sbérnici Siny

O

1l

cs CzZ

, 10,

STB_0004

Predpokladem automatického provozu voziku je identifikace a zpracovani
povelu. Spravnost pfenosu do fidici jednotky Ize ovéfit pomoci rezimu
zobrazeni 050 (povel PCM). Ten zobrazuje pfichozi povel PCM jako desit-
kovou hodnotu.

Pokud se pouziva Z-stop, je nutné ovéfit identifikaci signalu na fidici jed-
notce. Prostfednictvim voziku v nasledujicim segmentu se signal Z-stop
pfifadi pfislusné Siné. V rezimu zobrazeni 053 (z-stop) Ize nyni ovéfit
vstup signalu. Vzhledem k tomu, Ze signal Z-stop je plna vina, musi se
zobrazit na displeji 202.

Pro fizeni zafizeni je jako zpétna vazba dlezité odesilani hlaSeni signali-
zaéni 8iné. V zavislosti na konfiguraci je pak nutné vytvofit odpovidajici
typy stavu fidici jednotky (stav chyby, ru¢ni rezim, polohovano...). Hlaseni
Ize ovéfit na programovatelnych logickych automatech PLC nebo na
zakladé stavt LED na vstupnim modulu PCM.

U fidicich jednotek voziku s komunikaci se sbérnici Siny se pfenos povelll
nebo hlaseni realizuje pfes sbérnici Siny. Chcete-li toto nastaveni otestovat,
musi byt fidici jednotka pfihlasena k TCU nebo nadfizené stanici sbérnice.

Predpokladem prihlaseni je kromé spravného zapojeni kabelaze a sprav-
ného nastaveni parametru také zadani platné hodnoty polohy (# 0)
a platné ¢islo voziku (# 0).

Komunikace je uspésna, pokud Fidici jednotku Ize pfihlasit.

Jako dodatecnou kontrolu Ize vyrazy povelu a stavi TCU nebo nadfizené
stanice sbérnice a fidici jednotky voziku porovnat s rezimem zobrazeni
120 (PLC pfikaz A + B) a rezimem zobrazeni 121 (PLC stav A + B).
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8 Uvedeni do provozu

Optimalizace nastaveni

8.8 Optimalizace nastaveni

Nastaveni
motoru

0

Brzdné a ury-
chlovaci rampy

Kmitocet pro
otevirani

a zavirani
brzdy

O

1l

108

Optimalizace parametrti motoru sleduje dva protichtdné cile.
B Proud motoru by mél byt co nejvice nizky, aby se motor neprehfival
a spotfebovaval malo energie.

B Motor by mél vzdy mit dostateCnou silu na to, aby mohl bezpecné
a spolehlivé pohanét vozik v€etné nakladu.

Se spravnou parametrizaci motoru v parametrech ,Motor — jmenovity
proud” [In1], ,Motor — odpor statorového vinuti“ [Rs1] a ,Okrajovy kmitocet*
[Fn1x] je motor v podstaté dobfe nastaveny. Pfikon u nizkych az stfednich
frekvenci se muze lisit polozkou ,| XR - kompenzacni faktor” [IR1x].

Vys$sSi jmenovity proud

P¥iliS vysoky jmenovity proud maze vést k pfetiZzeni motoru!

B Pouze v pfipadé velkého zatiZeni, jako napfiklad pfi brzdéni a zry-
chlovani nebo pfi stoupavém ¢&i klesavém pojezdu, by mél jmenovity
proud byt prekro¢en.

PFi nastaveni parametrd pro brzdné a urychlovaci rampy v pfislusnych rezi-
mech pojezdu (bézny pojezd, stoupavy pojezd, klesavy pojezd, synchronni
pojezd, zvlastni pojezd) je nutné nalézt optimalni stfed mezi obéma proti-
chadnymi cilovymi nastavenimi.
B Pfikré rampy

O Vyrazné zrychleni a brzdéni.

O VySSi opotfebeni vysokym mechanickym zatizenim.
B Ploché rampy

O Pomalé zrychleni a brzdéni.

O Niz8i opotfebeni mensim mechanickym zatizenim.
Nastaveni omezeni ryvu (parametr ,Omezeni ryvu — konfigurace® [Cj _])
umoznuje Setrné zrychleni a brzdéni.

v v

mechanickeé zatiZzeni a vy3Si proud motoru.

Nastaveni se provadi v parametrech reziml pojezdu (bézny pojezd, stou-
pavy pojezd, klesavy pojezd, synchronni pojezd, zvlastni pojezd).

Zvyseni kmitoCtu pro otevirani a zavirani brzdy
U stoupavého a klesavého pojezdu Ize tento kmitocet zvysit, aby se
zabranilo nezamérnému trhavému pojezdu vpred nebo vzad.
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Casové pro-
dlevy

Uvedeni do provozu 8

Optimalizace nastaveni

Pokud maji modely ST-87x / ST-88x nahradit starsi fidici jednotky, Ize zji-
stit, Ze tyto rychleji reaguji na vstupni signaly (PCM a vstupy soucastek).
Aby bylo mozné kompenzovat Casovy posun, Ize pro povely s parametry
,Pfikaz PCM — prodleva pfi pfenosu povelu® [TPcO] a [TPc]) a pro sou-
Castky s parametrem ,Doba prodlevy identifikace® [TDxx] nastavit dobu pro-
dlevy.

ST-87x
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Uvedeni do provozu

Optimalizace nastaveni
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9 Provoz

Cil

V kazdodennim
provozu

Odpovédna
osoba

Pozadovany
personal

Vyzadované
osobni
ochranné pra-
covni pro-
stredky
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STB_0004

Tato kapitola informuje o pracovnich krocich vyzadovanych obsluhou.

V kazdodennim provozu se zafizeni pouziva automatizované, ¢imz:

B je zajiSténa bezpec€nost osob.
B se z technicko-fidiciho hlediska sleduji procesy a funkce.

B poucena obsluha podporuje v pravidelnych ¢asovych intervalech probi-
hajici proces.

Provozovatel nebo jim povéfeny personal pro dozor odpovida za bezpro-
blémovy a bezpeény prubéh prace. Jako kontaktni parter zodpovi perso-
nalu vSechny dotazy k bezpecné vyuzitelnym zarizenim, napfiklad:

B PoZarni ochrané

B Elektrickym zafizenim

Pouze kvalifikovany a odpovidajicim zplisobem zaskoleny personal ma na
zakladé sveho vzdélani a zkusenosti schopnosti spravné odhadnout
kaZdou vychozi situaci a rozpoznat a minimalizovat rizika.

Personal vyzadovany pro kazdodenni provoz:

m kvalifikovany a odpovidajicim zpusobem pouceny obsluzny personal
B kvalifikovany a odpovidajicim zpisobem pouceny personal pro udrzbu

Odpovédny pracovnik musi zajistit, aby podFfizeny personal nosil poZado-
vane osobni ochranné pracovni prostfedky. Pozadované osobni ochranné
pracovni prostfedky splfiuji poZzadavky provadénych praci a také vSechny
pozadavky vyplyvajici ze stavajiciho rozsahu praci.

Vhodné osobni ochranné pracovni prostfedky odpovidajici u¢elu pouzivani:

B chrani nositele pfed zranénimi.
B zmirAuji zavaznost a dopad moznych zranéni.

Noste:

B Ochranny pracovni odév
B Bezpecnostni obuv

B Ochranné rukavice

B Ochranné bryle

B Pracujte jen za pfedpokladu, Ze jsou aktivni ochranna a monitorovaci
zarizeni.

B Respektujte bezpeénostni znaky na pracovisti a v jeho bezprostifednim
okoli.

ST-87x
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Zvlastni formy
rizik

o\

112

B ZatéZzovana strojni zafizeni zatéZujte pouze v pfipustnych mezich.
B Prepravované zbozi zajistéte proti ztraté.

Bezpecnost prace

Na misté nasazeni dodrzujte firemni pfedpisy bezpecénosti prace i pred-
pisy vztahujici se ke konkrétnimu tkolu, véetné pravnich a bezpeénost-
nich pfedpisti dané zemé.

Noste dodatec¢né osobni ochranné pracovni prostredky

Jako zaméstnanec noste osobni ochranné pracovni prostfedky pfidélené
odpovédnym pracovnikem. V pripadé kratkodobych pracovnich ukolt
noste dodatecné vyZadované osobni ochranné pracovni prostfedky.

A VAROVAN:I!

Automaticky nabéh

Nebezpedi nezamérnou aktivaci Fidici jednotky a nab&éhem motort
a pohonnych jednotek.

Nebezpedi pohmozdéni koncetin a vtazeni a zachyceni volnych kus(
odévl pohyblivymi dily stroje

® V nebezpeéném prostoru pohyblivych dilt zafizeni se nesmi
nachazet Zadné osoby!

Deaktivujte automaticky nabéh!

Ridici jednotku aktivujte pouze pod dozorem!

Pfipadné odpojte pohon.

Pfipadné odpojte napéti zafizeni.

Udrzujte vzdalenost od pohyblivych dilG zafizeni.

Do spusténého stroje nesahejte.

Noste tésné pfiléhavy pracovni odév.

Dejte pozor na opticka a akusticka signalizacni zafizeni.

ST-87x
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Provoz 9

>

Nebezpecné napéti konektora a kabelt
Nezakryté elektrické soucastky!

B Netahejte za zastrcky pod napétim.
B Nedotykejte se nezakrytych vodicua.

Spinac Start/Stop

Spina¢ Start/Stop neaktivuje fidici jednotku bez napéti. Hrozi nebezpedi

elektrickym napétim.

B Zabudovani hlavniho vypinace provadi provozovatel nebo mechanik
zarizeni.

B Pfivod proudu musi byt odpojitelny ve vSech pdlech a zaijistény proti
opétovnému zapnuti.

B P¥i pracich na fidici jednotce je nutné ji odpojit od zdroje napéti.

Nebezpeci pozaru horkymi povrchy

Snadno vznétlivé materialy se mohou v pfimém nebo nepfimém kontaktu

s horkymi povrchy pfistroje vznitit.

B Zajistéte trvalou cirkulaci vzduchu pro pfistroj.

B Nepokladejte na pfistroj Zadné hoflavé materialy.

B Hoflavé materialy nesmi pfijit do styku s povrchem plasté a chladicim
télesem.

A UPOZORNENI!

Horké povrchy

Nebezpedi popaleni horkymi povrchy fidici jednotky nebo pfipojenych

soucastek.

B Nainstalujte ochranna zafizeni a pravidelné je kontrolujte.

B Pfed zahajenim praci na fidici jednotce nebo pfipojenych souéastech
je nechte vychladnout.

ST-87x
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Zapnuti a vypnuti fidici jednotky > Zapnuti Fidici jednotky

9.1 Provozni rezimy

Provozni
rezimy

Automaticky
provoz

Ruéni provoz

Nepodminény
ru¢ni provoz

Ridici jednotku Ize provozovat nasledujicimi zpGsoby:

B Automaticky provoz
B Rucni provoz
B Nepodminény ruéni provoz

V automatickém provozu reaguje fidici jednotka na povely PCM a sbérnice
Siny nadfizeného fizeni zafizeni nebo fidici jednotka zpracovava interné
definovany program pojezdu. V pfipadé chyby se fidici jednotka zastavi.

V ruénim rezimu lIze Fidici jednotku ovladat ruénim ovladacem. Chyby se

v ruénim rezimu vyhodnocuji pouze omezené. Pfi pfepinani na ruéni rezim
nebo zpét na rezim automaticky se nepotvrzené chyby resetuji. Pokud vSak
pfi€ina chyby pfetrvava i nadale, zobrazi se na displeji pfislusné hlaseni.

V nepodminéném rucnim rezimu Ize fidici jednotku ovladat navzdory stava-
jicim chybam. Ridici jednotka reaguje vyhradné na chyby ménice, datové
sbérnice a komunikace. Softwarova omezeni nastavena prostfednictvim
parametr se v tomto provoznim rezimu rusi. Hardwarové podminéna ome-
zeni zUstavaji v platnosti.

9.2 Zapnuti a vypnuti fidici jednotky
9.2.1 Zapnuti fidici jednotky

O

1l

114

Automaticky nabéh

B Po zapnuti pfejde Fidici jednotka samostatné do automatického
rezimu

Spina¢ Start/Stop nastavte na [I]

= Ridici jednotka se spusti.

ST-87x
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Provoz 9
Zapnuti a vypnuti fidici jednotky > Vypnuti fidici jednotky

Zobrazeni pfi Po zapnuti ukazuje displej jako dobu prodlevy spusténi logo ,,Conductix®.

zapnuti Prodleva spu$téni se nastavuje v parametru [T0].

O

Error

O

Status1

O

Status 2

Obr. 17: Zobrazeni pri zapnuti

9.2.2 Vypnuti fidici jednotky
Spina¢ Start/Stop pfepnéte do polohy [0]

Zobrazeni pfi Pokud se Fidici jednotka vypne, zobrazi se na displeji obracené logo ,,Con-
vypnuti ductix®.
O /
O O
Status 1

O

Status 2

Obr. 18: Zobrazeni pfi vypnuti

ST-87x
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9 Provoz

Zobrazené hodnoty > Stavové kontrolky

9.3 Zobrazené hodnoty

@% Y

I

i

1 Stavové LED kontrolky

2 Displej

9.3.1 Stavové kontrolky
B LED - Error

B LED - Status 1
B LED - Status 2

O Stavové LED kontrolky pfi komunikaci s PCM a sbérnici Siny
l Viyznam LED kontrolek se lisi podle varianty komunikace ridici jednotky
voziku.

B Pulzné kodova modulace (PCM)
B Komunikace se sbérnici §iny (SB)

LED - Error Zobrazeni Vyznam SB | PCM
Vyp Ridici jednotka nevykazuje chybu v v
@)
Zap — Trvale sviti Ridici jednotka je v automatickém reZimu 4
a nebyl nalezen zadny vozik
°
Blikani — LED blika (Zap-Vyp | Ridici jednotka ma chybu v v
kazdou cca 1 s)
~eC O JeC O
Jednoduché blikani — LED | Stop aktivni v v

blika — jednou

e O -e- O

Tab. 24: Zobrazeni — LED — Chyba

ST-87x
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LED - Status 1

LED - Status 2

Provoz

Zobrazené hodnoty > Stavové kontrolky

9

Zobrazeni Vyznam SB | PCM
Vyp © Zadny vyznam

Zap — Trvale sviti Povel PCM je k dispozici a je zajistén pohon 4

o osy

Blikani — LED blika (Zap-Vyp | Povel PCM je k dispozici v
kazdou cca 1s)

—o= O —e= ©

Jednoduché blikani — LED | Ridici jednotka je v ruénim rezimu v v
blika — jednou

S O e O

Dvojité blikani — LED blika — | Ridici jednotka je v nepodminéném rugnim v v
dvakrat rezimu

S Je: O -e: Je: O
Tab. 25: Zobrazeni — LED — Stav 1

Zobrazeni Vyznam SB | PCM
Vyp © Zadny vyznam

Zap — Trvale sviti Vozik je v poloze a stoji v 4

9]

Blikani — LED blika (Zap-Vyp | Vozik stoji — Z-stop v
kazdou cca 1 s) - - - .

506 5 506 5 Vozik stoji — kontrola vzdalenosti v
Jednoduché blikani — LED | Vozik stoji — najezdovy snimag v v
blika — jednou

ez O @ O

Dvojité blikani — LED blika — | Vozik stoji — snima¢ vzdalenosti v v

dvakrat

Se: Se: O Ze: Ze: O

Tab. 26: Zobrazeni — LED — Stav 2

ST-87x

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

117



9 Provoz

Zobrazené hodnoty > Displej

9.3.2 Displej

Zobrazeni pfi
zapnuti

Zobrazeni pfi
vypnuti

Zobrazeni dis-
pleje

Zobrazeni dis-
pleje — Stan-
dardni

118

Po zapnuti ukazuje displej jako dobu prodlevy spusténi logo ,,Conductix®.
Prodleva spusténi se nastavuje v parametru [TO0].

O
- (o

Status1

O

Status 2

Obr. 19: Zobrazeni pri zapnuti

Pokud se fidici jednotka vypne, zobrazi se na displeji obracené logo ,,Con-
ductix“.

1

O

Status1

O

Status 2

Obr. 20: Zobrazeni pfi vypnuti

Zobrazeni displeje |ze zménit:

B Zobrazeni displeje — Standardni
B Zobrazeni displeje — RozSifené
Pfepinani mezi standardnim a rozSifenym zobrazenim displeje se provadi

ruénim programovacim pfistrojem nastavenim pfepinace konfigurace
[SW1].

Ve standardnim nastaveni se na displeji zobrazuiji Ctyfi fadky, kazdy
s Cislem reZzimu zobrazeni a hodnotou. Jaké hodnoty se zobrazuiji, Ize
nastavit.

ST-87x
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Zobrazeni dis-
pleje-Rozsi-
fené

Komunikace
pres infracer-
vené rozhrani

Zobrazeni chyb

Provoz 9

Zobrazené hodnoty > Displej

-y 002: e O)
" 010: 132« @
sonr | 210 7AB3h« ®
' 050: 17

Status 2

Obr. 21: Displej — Standardni zobrazeni

1 Rezim zobrazeni 002 — pozadovana rychlost: 50 mm/min

2 Rezim zobrazeni 010 — brzdna draha pfi skute¢né rychlosti: 132 mm

3 Rezim zobrazeni 210 — oblast ladéni (vztahuje se na servis): zobrazeni
v Sestnactkové soustavé

Pro lepsi Citelnost z vétSi vzdalenosti Ize zobrazit také jednotlivou hodnotu
velkymi Cislicemi. Na druhém fadku se malym pismem zobrazuji mensim
pismem jednotka a Cislo uvedené hodnoty.

O

Error

@
Stag ________ @
®

A

) 001:“ -Hz -«

Status 2

Obr. 22: Displej — rozsifené zobrazeni

1 Rezim zobrazeni
2 Hodnota
3 Jednotka

PFi aktivované komunikaci pfes infraervené rozhrani je zobrazeni na dis-
pleji obracené.

Status1

O

Status 2

Obr. 23: Displej béhem komunikace pres infracervené rozhrani

Pokud je vozik v rezimu chyby, blika €islo chyby a ¢ervena LED kontrolka.
Pfi pfenosu se zobrazuje Cislo chyby a chybova zprava.

vvvvvv

Seni za sebou.

ST-87x
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Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Cislo chyby sestava z velkého pismene ,F* a trojmistného &isla v Sestnact-
kové soustaveé.

Axis 1
F 1 10 —» break failure

\./
- ~

Error

O
Status 1
_O 1 002: 10000 002: 10000
Obr. 24: Displej — chybova zprava
i Zobrazeni chyb Ize deaktivovat prepinacem konfigurace [SW13].

9.3.3 Rezimy zobrazeni

Rezim zobrazeni oznacuje Cislovani pfislusné informace o stavu uvedené
na displeji. Na zakladé &islovani Ize zobrazeni na displeji nakonfigurovat.

(Napf.: rezim zobrazeni 002 znazorfiuje pozadovanou rychlost)

Hodnoty se zobrazuji v desitkové nebo Sestnactkové soustaveé.

B Hodnoty v desitkové soustavé Ize nacist pfimo.
B Hodnoty v Sestnactkové soustavé jsou oznaceny pismenem ,h* za hod-
notou a pro ucely vyhodnoceni je nutné je prepocitat.
Pokud popisku odpovida vice rfadk, pak se bity pfipocitavaji. & Kapi-

tola ,Prepocet a vyhodnoceni hodnot v Sestnactkové soustavé”

na strané 143

Na displeji Ize zobrazit nasledujici hodnoty:

Rezim zobrazeni Vyznam Desit- | Sestnact
kova kova

soustava | soustava

000 PozZadovany elektricky kmitoCet [Hz] X

001 Skute€ny elektricky kmitocet [Hz] X

002 Pozadovana rychlost [mm/min] X

003 Skute€na rychlost [mm/min] X

004 Teplota procesoru [°C] X

005 Napéti mezilehlého obvodu [V] X

006 Teplota motoru [°C] X

120
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Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

9

Rezim zobrazeni Vyznam Desit- | Sestnact
kova kova
soustava | soustava
007 Vykon motoru [mW] X
008 Ridici vyraz X
009 Brzdné draha pfi poZadované rychlosti [mm]
010 Brzdna draha pfi skute¢né rychlosti [mm]
011 Stav ménice X
012 Dodate¢né informace o stavu X
013 Chybovy vyraz 0
014 Chybovy vyraz 1
015 Chybovy vyraz 2
018 Ridici jednotka, pozice [mm]
019 Ridici jednotka, verze softwaru
020 Aktualni sady parametrd ,Motor* (desetinné
misto) a ,Pohyb*“ (misto celého Cisla)
025 Povoleni k pojezdu
026 Interni povely fizeni
027 Skryté soucastky
028 Napéti motoru [V]
029 Proud motoru [mA]
030 Teplota chladiciho télesa [°C]
032 Ridici vyraz identifikace parametrii X
035 Stav snimace pozice X
036 Pozice snimace — nefiltrovano [mm] X
037 Pozice snimace — filtrovano [mm] X
038 Kodér vzdalenosti, aktualni hodnota [mm] X
039 Kodér vzdalenosti, index vzdalenosti X
040 Vstupy, karta 1/0
041 Vystupy, karta 1/0
050 Povel PCM X
051 Povel infra X
053 Z-stop X
054 GET [mm] X
055 HlaSeni stavu relé X

ST-87x
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Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Rezim zobrazeni Vyznam Desit- | Sestnact
kova kova
soustava | soustava

057 Pocet pdlovych dvojic

060 Interni povel X
080 Cislo voziku X
081 Typ voziku X
090 Blok FCS 1 otoCeny + neotoceny X
091 Blok FCS 2 otoCeny + neotoceny X
092 Blok FCS 3 oto¢eny + neotoceny X
093 Blok FCS 4 oto€eny + neotoceny X
094 Blok FCS 5 oto€eny + neotoceny X
095 Blok FCS 6 otoCeny + neotoceny X
096 Blok FCS 7 oto€eny + neotoceny X
097 Blok FCS 8 oto¢eny + neotoceny X
098 Blok FCS 9 oto€eny + neotoceny X
099 Blok FCS 10 oto€eny + neotoCeny X
100 Blok FCS 11 otoCeny + neotoceny X
101 Blok FCS 12 otoCeny + neotoceny X
102 Blok FCS 13 oto€eny + neotoCeny X
103 Blok FCS 14, vyména + otoCeny + neotoceny X
104 Blok FCS 15, vyména + otoCeny + neotoceny X
105 Blok FCS 16, vyména + otoeny + neotoceny X
106 Blok FCS 17, vyména + otoCeny + neotoCeny X
107 Blok FCS 18, vyména + otoCeny + neotoceny X
108 Blok FCS 19, vyména + otoCeny + neotoceny X
109 Blok FCS 20, vyména + otoCeny + neotoceny X
111 Kontrola tabulky X
117 Vstupni funkce SSU X
118 Vystupni funkce SSU X
120 PLC piikaz A + B X
121 PLC stavA+B X
130 Platna hodnota vpred v aktualnim segmentu X

[mm]
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Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

9

Rezim zobrazeni Vyznam Desit- | Sestnact
kova kova
soustava | soustava
131 Platna hodnota vzad v aktualnim segmentu X
[mm]
140 PoZadovana vzdalenost [mm]
141 Skute€na vzdalenost (fizeni vzdalenosti)
[mm]
142 Skute¢na vzdalenost [mm]
143 Pfijimac, skute¢na vzdalenost (DKZ/TCU) X
[mm]
144 Cilova pozice (Posledni) [mm] X
145 Cilova pozice (Reference) [mm] X
146 Cilovy index X
147 Volna draha odeslana ménici [mm] X
150 Pocet aktivnich chyb X
152 Chybovy stav sbérnice CAN (komunikace X
ménice)
153 Chybovy index, parametry ménice X
160 Casovy limit sbérnice [ms] X
170 Skute€ny segment: Bod pozice X
171 Aktualni segment: prev1 X
172 Aktualni segment: prev2 X
173 Aktualni segment: prev3 X
174 Aktualni segment: next1 X
175 Aktualni segment: next2 X
176 Aktualni segment: next3 X
177 Aktualni segment: dest2 X
178 Aktualni segment: dest3 X
179 Aktualni segment: vel1 X
180 Aktualni segment: vel2 X
181 Aktualni segment: vel3 X
182 Aktualni segment: dist X
183 Aktualni segment: control flags X
200-219 Oblast ladéni (vztahuje se na servis firmy X
Conductix-Wampfler Automation GmbH)
235 BV - [Inverter CPU] BOOTLOADER X

ST-87x
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Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Rezim zobra-
zeni 000

Rezim zobra-
zeni 001

Rezim zobra-
zeni 002

Rezim zobra-
zeni 003

Rezim zobra-
zeni 004

Rezim zobra-
zeni 005

Rezim zobra-
zeni 006

124

Rezim zobrazeni Vyznam Desit- | Sestnact
kova kova

soustava | soustava

236 BV - [Inverter CPU] BIOS / USER

237 BV - [User CPU] BOOTLOADER X

238 BV - [User CPU] BIOS X

239 BV - [User CPU] USER X

250-253 Stranky ladéni (vztahuje se na servis firmy X

Conductix-Wampfler Automation GmbH)

Tab. 27: Rezimy zobrazeni

Pozadovany elektricky kmitocet
Zobrazuje elektricky kmitoCet, kterym se motor ovlada.

Skutecny elektricky kmitocet

Zobrazuje naméreny kmitoCet, kterym se motor skute¢né otaci. (Pfedpo-
klada pfesnou parametrizaci.)

Pozadovana rychlost
Zobrazuje zadanou rychlost pro ménic.

Skutec¢na rychlost

Rychlost naméfena ménic¢em.

Teplota procesoru
Zobrazuje aktualni teplotu procesoru ménice.

Napéti mezilehlého obvodu
Zobrazuje aktualni hladinu napéti v mezilehlém obvodu ménice.

Teplota motoru
Aktualni naméfena hodnota teploty motoru.

U asynchronnich motor( se zobrazuje hodnota odporu, u mikromotoru hod-
nota teploty.
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Rezim zobra-
zeni 007

Rezim zobra-
zeni 008

Vykon motoru

Zobrazuje aktualni pfikon motoru.

Ridici vyraz

Zobrazuje stav fidiciho vyrazu, ktery se pfenasi cyklicky do ménice.

Provoz

Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

9

Ridici vyraz
Zobrazena hodnota [ Pozice bitu Vyznam

v binarni ¢gislici
0001 Bit 1 Stop/start (0/1)
0002 Bit 2 Resetovani chyby
0004 Bit 3 Dotazeni brzdy
0008 Bit 4 Uvolnéni brzdy
0010 Bit 5 Provozni rezim bit 0 *
0020 Bit 6 Provozni rezim bit 1 *
0040 Bit 7 Volba sady parametrt ,Pohyb“ bit 0
0080 Bit 8 Volba sady parametr(i ,Pohyb* bit 1
0100 Bit 9 Volba sady parametrti ,Pohyb“ bit 2
0200 Bit 10 Volba sady parametr( ,Motor* bit 0
0400 Bit 11 Vybér sady parametrti ,Motor” bit 1
0800 Bit 12 Uzavfeni mezery
1000 Bit 13 Omezeni ryvu
2000 Bit 14 Polohovani pfi zpétném pojezdu
3000 Bit 13 a 14 Rizeny provoz
4000
8000 Detekce chyby faze motoru

*

Bity provozniho rezimu (binarni) Vyznam

00 asynchronni

01 synchronni

10 synchronni + kontrola vzdalenosti
11 -

Tab. 28: Rezim zobrazeni 008
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O

1l

Rezim zobra-
zeni 009

Rezim zobra-
zeni 010

Rezim zobra-
zeni 011

126

Pozice bitu provozniho rezimu
Priklad: Zobrazeni v Sestnactkové soustavé 0020

Binarni ¢islice: 0000 0000 0 10 0 0000 (Bity provozniho reZimu zvyra-
znény tucné a s dodatec¢nym odstupem)

— Provozni rezim: synchronni + kontrola vzdalenosti

Brzdna draha pfi pozadované rychlosti

Zobrazuje brzdnou drahu voziku, ktera vychazi z aktualni pozadované
rychlosti.

Brzdna draha pri skuteéné rychlosti

Zobrazuje brzdnou drahu voziku, ktera vychazi z aktualni skuteéné
rychlosti.

Stav ménice
Dodateéné informace o stavu

Zobrazuje stav fidiciho vyrazu, ktery se odesila cyklicky do ménice.

Zobrazena hodnota | Pozice bitu Nazev Vyznam
v binéarni gislici
0001 Bit 1 Schvaleni | Bit 1: Schvaleni udéleno
Bit 0: Schvaleni zruseno
0002 Bit 2 Stav
0004 Bit 3 Stav
0008 Bit 4 Stav
0010 Bit 5 Brzda Bit 1: Brzda dotaZena
Bit 0: Brzda oteviena
0020 Bit 6 Pohyb Bit 1: Motor se otaci
Bit 0: Motor stoji
0040 Bit 7 24V Bit 1: Hladina 24 V je OK
Bit 0: Hladina 24 V neni OK
0080 Bit 8 - Nepouziva se
0100 Bit 9 Error0 Chyba ve skupiné chyb 0
0200 Bit 10 Error1 Chyba ve skupiné chyb 1
0400 Bit 11 Error2 Chyba ve skupiné chyb 2
ST-87x

Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

STB_0004, 10, cs_CZ



Provoz 9

Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Zobrazena hodnota [ Pozice bitu Nazev Vyznam
v binarni €islici
0800 Bit 12 Speed Bit 1: Pozadovana rychlost dosa-
Zena

Bit 0: Pozadovana rychlost nedo-

sazena
1000 Bit 13 Relé Bit 1: Relé OK
Bit 0: Relé neni OK
2000 Bit 14 RezZim
4000 Bit 15 Rezim
8000 Bit 16 Zastaveni | Bit 1: zastaveno z dGvodu kon-
troly vzdalenosti
Bit 0: zastaveni neprobéhlo
002 /004 /008
Bity stavu Vyznam
000 Inicializace
001 Chod naprazdno
010 Offline
011 Online
100 Kratké zastaveni
101 Reakce na chybu
110 Chyba
1M1 -
2000/ 4000
Bity rezimu Vyznam
00 asynchronni
01 synchronni
10 synchronni + kontrola vzdalenosti
1 -

Tab. 29: Rezim zobrazeni 011

Priklad Pozice bitu stavu
8 Zobrazeni v Sestnactkové soustavé - 0006
8l Binarni Cislice & - 0000 0000 0000 0110
i) Stav & - Online
<
o
o
<
m
|_
(7))
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Priklad

Pozice bitu rezimu

Zobrazeni v Sestnactkové soustavé - 2000

Binarni &islice &
Rezim &

Rezim zobra-
zeni 013

Chybovy vyraz 0

- 0010 0000 0000 0000

- synchronni

Zobrazuje, které chyby jsou v ménici aktivni.

Kazdy bit uvedeny v tabulce pfedstavuje chybu. Pokud je pfiznak nasta-
veny, je pfislusna chyba aktivni.

Zobrazena hodnota |Vyznam

000001 Napajeni napéti [FO03]
000002 Nadmérny proud [F0O05]
000004

000008 Zkrat [Fo11]
000010 Zkrat prog. jed. [FO04]
000020 Méni¢ T1 pamét [FO14]
000040 Brzdné napéti [F110]
000080 Hodnota parametru [FO16]
000100 Kodér 1 motoru offline [F118]
000200 Kodér 1 motoru offline [F119]
000400 24 V napajeci napéti [FO10]
000800 Relé [Fo12]
001000 Chyba faze [FO02]
002000 Nadmérné napéti [F111]
004000 Podpéti [F112]
008000 Méni¢, nadmérny proud [FO18]
010000 Nadmérna teplota [FO19]
020000 Vypadek sité [FOO1]
040000 Pretizeni chopperu [F117]
080000 Sbérnice CAN offline [FO13]
100000 Zkouska vérohodnosti faze [F115]
200000 Zkrat brzda [F110]
400000 Zkouska vérohodnosti teplota chladiciho télesa [FO19]

Tab. 30: Rezim zobrazeni 013
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Rezim zobra-
zeni 014

Rezim zobra-
zeni 015

Rezim zobra-
zeni 018

Rezim zobra-
zeni 020

Chybovy vyraz 1

Provoz

Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Zobrazuje, které chyby jsou v ménici aktivni.

9

Kazdy bit uvedeny v tabulce predstavuje chybu. Pokud je pfiznak nasta-
veny, je pfislusna chyba aktivni.

Zobrazena hodnota | Vyznam

0001 Nadmeérna teplota motoru [F114]
0002 Nadmérny proud motoru [F115]
0004 Identifikace motoru [F11B]
0008 Chyba faze motoru [F11A]
0010 Chyba motoru/identifikace fidici jednotky [F11B]
0020 Zkouska vérohodnosti teploty motoru [F114]
0040 Kontrola motoru [F11C]
0080 Chyba faze motoru V [F11A]
0100 Chyba faze motoru W [F11A]

Tab. 31: Rezim zobrazeni 014

Chybovy vyraz 2

Zobrazuje, které chyby jsou v ménici aktivni.

Kazdy bit uvedeny v tabulce pfedstavuje chybu. Pokud je pfiznak nasta-
veny, je pfislusna chyba aktivni.

Zobrazena hodnota | Vyznam
0001 Synchronni pojezd [F116]
0002 Sledovani rychlosti [F113]

Tab. 32: Rezim zobrazeni 015

Pozice ménice

Méni¢ pracuje interné s vlastni hodnotou pozice. Ta se vzdy porovnava

s hodnotou pozice externé pfipojeného kédovacle pozice. V pfipadé chyb
¢teni externiho kodovace interpoluje ménic tuto hodnotu pozice na zakladé
rychlosti voziku. Zobrazuje se aktualni hodnota pozice kd6dovace pozice.

Aktualni sady parametrii motoru a pohybu

Méni¢ disponuje nejriznéjSimi sadami parametrd, které Ize b&éhem pojezdu
prepinat. Rezim displeje zobrazuje, ktera sada parametru je pravé aktivni.
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B Desetinné misto = motor
B Misto celého €isla = pohyb

Rezim zobra- Povoleni k pojezdu

zeni 025 Kazdy z uvedenych bitd v této zobrazované hodnoté predstavuje pficinu,

ktera zastavi vozik (nastavi hodnotu rychlosti na 0).

Zobrazena hodnota [ Pozice bitu Vyznam

v binarni ¢gislici
0001" Bit 1 Chyba
0002’ Bit 2 Najezdovy snimac 1
0004’ Bit 3 Najezdovy snimac 2
0008’ Bit 4 Spinaé Stop
0010’ Bit 5 V poloze
0020’ Z-stop
0040’ SensoPart
ooso’ Brzda
o100’ Sekvence 2
0200 Rezim testovani
0400’ Bez referenni rychlosti
0soo0’ Vzdalenost
1000’ Odsavac (vystup)
2000 Svételny snimac 1
4000’ Svételny snimac 2
8000’ Prodleva synchronizace PCM

1 Schvaleni se udéluje, pokud je nastaveny bit. Pokud dojde k odstranéni, bylo schvéaleni
zruseno.

2 Parametry ménice Ize prenaset jednotlivé nebo jako blok (vétsi pocet soucasné). Z diivodu
uspory €asu se parametry pfenaseji ménici po nahrani dat MU v jednom velkém bloku. Tento
blok je povazovan za sekvenci.

Tab. 33: Rezim zobrazeni 025

Rezim zobra- Interni povely

zeni 026 Interni fidici pfiznaky zobrazuji, na které nastaveni ma fidici jednotka pro-

stfednictvim stavajiciho povelu ukazovat.
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Rezim zobra-
zeni 027

Rezim zobra-
zeni 028

Rezim zobra-
zeni 029

Provoz
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Zobrazena hodnota |Vyznam

0001 Pojezd

0002 Vzad

0004 Polohovani

0008 Synchronni

0010 Uvolnéni brzdy
0020 Vzdalenost

0040 Rucni provoz
0080 Uzavieni mezer
0100 Stoupani

0200 Klesani

0400 Zvlastni nastaveni
0800 Hlaseni, pokud je najezdovy snimac aktivni

Tab. 34: Rezim zobrazeni 026

Skryté soucastky

Hodnota znazorfiuje, jaké externi soucastky byly deaktivovany konfiguraci
povelu PCM (tabulka konfiguraci PCM).

Zobrazena hodnota | Vyznam

0001 Najezdovy snimac 1
0002 Najezdovy snimac 2
0004 Magneticky spina¢ 1
0008 Magneticky spina¢ 2
0010 Magneticky spina¢ 3
0020 Svételny snimac 1
0040 Svételny snimac 2

Tab. 35: Rezim zobrazeni 027

Napéti motoru

Zobrazuje aktualni uroven napéti, kterou je motor fizen.

Proud motoru

Zobrazuje aktualni spotfebu proudu pfipojeného motoru.
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Rezim zobra-
zeni 030

Rezim zobra-
zeni 032

Rezim zobra-
zeni 035

Rezim zobra-
zeni 036

Rezim zobra-
zeni 037

Rezim zobra-
zeni 038

Rezim zobra-
zeni 039

Rezim zobra-
zeni 040

132

Teplota chladiciho télesa
Zobrazuje teplotu chladiciho télesa.

Ridici vyraz identifikace parametri
Zobrazuje, zda béhem identifikace parametri doslo k chybé.

Zobrazena hodnota | Vyznam

0 Zadna chyba b&hem identifikace parametrdi

1 Zadna chyba b&hem identifikace parametrii

Tab. 36: Rezim zobrazeni 032

Stav snimace pozice

Tento reZim zobrazeni zobrazuje stav externé pfipojeného polohovaciho
kodéru. Pokud je tato hodnota #0, nelze aktualni hodnotu polohy.

Poloha snimace — nefiltrovano

Tento rezim zobrazeni znazornuje aktualni nactenou hodnotu pozice
z externiho polohovaciho kodéru.

Poloha snimace - filtrovano

Tento rezim zobrazeni znazornuje hodnotu pozice fidici jednotky. Ta muize
mit plivod v externim polohovacim kodéru nebo interpolované hodnoté
pozice ménice.

Kodér vzdalenosti, aktualni hodnota

Tato hodnota znazorriuje aktualni vzdalenost k voziku jedoucimu vpied pfi
pouzivani snimace vzdalenosti FR-85.

Kodér vzdalenosti, index vzdalenosti

Hodnota zobrazuje aktualni index, ktery se pouziva pro udrZzovani vzdale-
nosti se snimace vzdalenosti FR-85. Index se nastavuje v konfiguraci
povelu PCM. (Tabulka konfigurace PCM)

Vstupy, karta I/O

Hodnota udava stav jednotlivych vstupl karty 1/0. Pokud bit=1, je nasta-
veny vstup.
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Zobrazena hodnota |Vyznam Skiinka

0001 Nezavisle na parametru [C/13] X13 4

0002 Nezavisle na parametru [C/14] X14_2

0004 Nezavisle na parametru [C/14] X14_4

0008 Nezavisle na parametru [C/15] X15_2

0010 Nezavisle na parametru [C/15] X15_4

0020 Nezavisle na parametru [C/16] [CI13] X16_2/X13_2
0040 Nezavisle na parametru [C/16] X16_4

0080 Nezavisle na parametru [CI17] X17_4

Tab. 37: Rezim zobrazeni 040

Rezim zobra- Vystupy, karta 1/0
zeni 041

veny vystup.

Hodnota udava stav jednotlivych vystupu karty 1/0. Pokud bit=1, je nasta-

Zobrazena hodnota | Vyznam Skrinka
0001 Nezavisle na parametru [CO17] X17_2
0002 Nezavisle na parametru [CO17] X17_5
0004 Aktivace vstupl -

0008 LED1 (na interni vstupné-vystupni karté) -

0010 LED2 (na interni vstupné-vystupni karté) -

0020 LED3 (na interni vstupné-vystupni karté) -

Tab. 38: Rezim zobrazeni 041

Rezim zobra- Povel PCM
zeni 050

Hodnota zobrazuje aktualni povel PCM platny pro pfikazovou Sinu 1.

Sada PCM Konfigurace Rychlost Vzdalenost
1 1 0x0000 - -

2 2 0x0001 0 (VO) 0 (Dist 0)

3 3 0x0002 0 (VO) 0 (vzdal. 0)
4 4 0x0001 1(V1) 0 (vzdal. 0)
5 5 0x0002 1 (V1) 0 (vzdal. 0)
6 6 0x0001 2 (V2) 0 (vzdal. 0)
7 7 0x0002 2 (V2) 0 (vzdal. 0)
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Sada PCM Konfigurace Rychlost Vzdalenost
8 8 0x0001 3 (V3) 0 (vzdal. 0)
9 9 0x0002 3 (V3) 0 (vzdal. 0)
10 10 0x0001 4 (V4) 0 (vzdal. 0)
11 1 0x0002 4 (V4) 0 (vzdal. 0)
12 12 0x0001 0 (V0) 1 (vzdal. 1)
13 13 0x0002 0 (V0) 1 (vzdal. 1)
14 14 0x0001 1(V1) 1 (vzdal. 1)
15 15 0x0002 1(V1) 1 (vzdal. 1)
16 16 0x0001 2 (V2) 1 (vzdal. 1)
17 17 0x0002 2 (V2) 1 (vzdal. 1)
18 18 0x0001 3 (V3) 1 (vzdal. 1)
19 19 0x0002 3 (V3) 1 (vzdal. 1)
20 20 0x0001 4 (Vv4) 1 (vzdal. 1)
21 21 0x0002 4 (V4) 1 (vzdal. 1)
22 22 0x0001 0 (V0) 2 (vzdal. 2)
23 23 0x0002 0 (V0) 2 (vzdal. 2)
24 24 0x0001 1(V1) 2 (vzdal. 2)
47 47 0x0002 2(V2) 4 (vzdal. 4)
48 48 0x0001 2 (V3) 4 (vzdal. 4)
49 49 0x0002 3 (V3) 4 (vzdal. 4)
50 50 0x0001 4 (Vv4) 4 (vzdal. 4)
51 51 0x0002 4 (V4) 4 (vzdal. 4)
52 52 0x0008 - 0 (vzdal. 0)
53 53 0x0000 - 0 (vzdal. 0)
54 54 0x0011 9 (V9) 0 (vzdal. 0)
55 55 0x0012 9 (V9) 0 (vzdal. 0)
56 56 0x0021 10 (V10) 0 (vzdal. 0)
57 57 0x0022 10 (V10) 0 (vzdal. 0)
58 58 0x0005 V12+V13*(PCM- | 0 (vzdal. 0)

58)
59 59 0x0005 V12+V13*(PCM- | 0 (vzdal. 0)

58)
60 60..191 0x0005 V12+V13*(PCM- | 0 (vzdal. 0)

58)
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Rezim zobra-
zeni 051

Rezim zobra-
zeni 053

Rezim zobra-
zeni 054

Rezim zobra-
zeni 055

Provoz 9
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Povely PCM Ize konfigurovat pomoci tabulky ,PCMconfig“. Vyobrazeni
tabulky znazornuje stav povell PCM pfi expedici. Pro povely PCM Ize
nastavit individualni index rychlosti, index vzdalenosti a konfiguraci cho-

vani.

Velikost PCMconfig je (60 x (2 + 1 + 1) bajta)

PCM

200 Kladna pllvina
201 Zaporna pulvina
202 PIna vina
Povel infra

Hodnota znazorniuje aktualni povel infra ruéniho dalkového ovladace.

Povel infra Funkce

2 Pojezd vpred

3 Pojezd vzad

4 Rychle vpfed

5 Rychle vzad
29 Uvolnéni brzdy
Z-stop

Hodnota znazorfiuje aktualni povel PCM platny pro pfikazovou Sinu 2. Pou-
Ziva se pro zastaveni na ose Z. Pokud je zobrazena hodnota 202, jedna se

o plnou vinu. Takto Ize vozik zastavit.

GET (pUvodni metoda)

Tento rezim zobrazeni znazorfiuje hodnotu GET (rychlost voziku pfi kmi-
to¢tu motoru 50 Hz). Tato hodnota se pouzivala u fidicich jednotek starSich

Serii.

Hlaseni o stavu relé

Hodnota znazoriuje stav zapnuti signalizaéniho relé.
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Zobrazena hodnota |Vyznam

0001 Relé pro kladnou pulvinu aktivni

0002 Relé pro zapornou pulvinu aktivni

Tab. 39: Rezim zobrazeni 055

Rezim zobra- Pocet poélovych dvojic

zeni 057 Hodnota znazorniuje pocet pouzivanych pdlovych dvojic motoru. Nastavuje

se pres parametr [Jmenovité otacky motoru] ([Cervené ]).

Rezim zobra- Interni povel

zeni 060 Hodnota znazorfiuje interni povel pro osu pojezdu.

Rezim zobra- Cislo voziku

zeni 080 N (e s .
Hodnota znazoriuje aktualni Cislo voziku.

Rezim zobra- Typ voziku

zeni 081 Hodnota znazorfiuje aktualni typ voziku.

Rezim zobra- Blok FCS

zeni 090-109
090 Blok FCS 1 otoCeny + neotoCeny
091 Blok FCS 2 oto€eny + neotoCeny
092 Blok FCS 3 oto€eny + neotoCeny
093 Blok FCS 4 otoCeny + neotoCeny
094 Blok FCS 5 otoCeny + neotoceny
095 Blok FCS 6 otoceny + neotoceny
096 Blok FCS 7 oto€eny + neotoceny
097 Blok FCS 8 oto¢eny + neotoceny
098 Blok FCS 9 otoCeny + neotogeny
099 Blok FCS 10 oto€eny + neotoceny
100 Blok FCS 11 oto€eny + neotoceny
101 Blok FCS 12 oto€eny + neotoceny
102 Blok FCS 13 otoceny + neotoceny
103 Blok FCS 14 otoceny + neotoceny
104 Blok FCS 15 otoCeny + neotoceny
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105 Blok FCS 16 otoCeny + neotoceny
106 Blok FCS 17 otoCeny + neotoceny
107 Blok FCS 18 oto€eny + neotoCeny
108 Blok FCS 19 oto¢eny + neotoceny
109 Blok FCS 20 oto€eny + neotoceny

Tab. 40: Rezim zobrazeni 090-109
Zde se zobrazuji hodnoty FCS pouzivanych tabulek.

Pro zaménénou a nezaménénou posloupnost bajtu.

Kontrola tabulky

Pokud dojde k chybé tabulky [FD08], znazorfiuje hodnota tabulku, ktera se
spravné nenacetla nebo nezapsala.

Pro spravné fungovani fidici jednotky musi byt v fidici jednotce uloZena
v8echna data tabulek. Pokud data tabulek nejsou v fidici jednotce ulozena
nebo jsou neplatna (kontrola internich FCS), zobrazi se tato chyba. Data
tabulek jsou uloZzena ve vnitini paméti fidici jednotky. Nejsou-li data tabulek
k dispozici, je nutné je nahrat. V opa¢ném pfipadé je nutné kontaktovat
servis spole¢nosti Conductix-Wampfler Automation GmbH.

Zobrazeni Index tabulky Tabulka

00001 0 Vyména parametru 1

00002 1 Vyména parametru 2

00004 2 Tabulka PCM

00008 3 Tabu]ka rychlostni, asynch-
ronni

00010 4 Tabulka vzdalenosti (PCM)

00020 5 Tabulka vzdalenosti (sbérnice
Siny)

00040 6 Casova tabulka

00080 7 Tabu]ka rychlostni, synch-
ronni

00100 8 Kompenzace zastaveni

00200 9 -

00400 10 -

00800 1" -

01000 12 Tabulka segment0 1

02000 13 Tabulka segmenta 2

04000 14 Tabulka segmentl 3

08000 15 Tabulka segmentl 4

10000 16 Tabulka segmentl 5

ST-87x
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Rezim zobra-
zeni 117

Rezim zobra-
zeni 118

Rezim zobra-
zeni 120

Rezim zobra-
zeni 121

Rezim zobra-
zeni 130-131

Rezim zobra-
zeni 140

138

Zobrazeni Index tabulky Tabulka

20000 17 Tabulka segmentt 6
40000 18 Tabulka segmentt 7
80000 19 Tabulka segmentl 8

Tab. 41: Rezim zobrazeni 111

Funkce pfichoziho SSU
Hodnota znazoriuje posledni pfichozi acyklicky pfistup ¢teni.

Vystupni funkce SSU
Hodnota znazornuje posledni odchozi acyklicky pfistup zapisu.

PLC prikaz A+B
Zobrazeni bajtu povelu A a B pfichoziho cyklického bajtu povelu.

PLC stav A+B
Zobrazeni stavovych hladeni, které se z voziku odesilaji cyklicky.

Platna draha

130 | Platna draha vpfed v aktudlnim segmentu [mm]

131 | Platna draha vzad v aktualnim segmentu [mm]

Zobrazeni platnych omezeni okruhu pro aktualni segment.

Reference vzdalenosti

Tato hodnota odpovida pozadované vzdalenosti, ktera se pouziva pro

zachovani vzdalenosti.
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v

Obr. 25: Vzdalenosti

Vozik

Vzdalenost voziku - pozadovana vzdalenost + vzdalenost pfi zastaveni
Délka voziku - parametr

Pozadovana vzdalenost tabulky vzdalenosti

Vzdalenost pfi zastaveni - parametr

moow>

Skute€na vzdalenost (fizeni vzdalenosti)

Tato hodnota znazorriuje skute€nou vzdalenost pro fizeni vzdalenosti.

Skute€na vzdalenost (bezpe€né zastaveni)
Tato hodnota znazorriuje skuteCnou vzdalenost pro zachovani vzdalenosti.

Volna draha (DKZ/ TCU)
Vzdalenost voziku jedouciho vpfedu.
Tuto hodnotu vypocitava DKZ/TCU.

Cilova pozice (Posledni)
Zobrazuje posledni cilovou pozici, na které vozik zastavi.

Cilova pozice (Reference)
Zobrazuje cilovou pozici, ktera se pfenasi jako hodnota pozice.

ST-87x
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o

Obr. 26: Cilova pozice

A Vozik
B Smeér pojezdu
1 Pozice zastaveni
2 Polohovaci okno
3 Sledovani
4 Tolerance
Rezim zobra- Cilovy index
zeni 146 et e . , .
Aktualni cilovy index. Pro ur€eni cilové pozice se pomoci tohoto indexu
realizuje pfistup k cilové tabulce a nacteni hodnoty cilové pozice.
Rezim zobra- Volna draha odeslana ménigci
zeni 147 Volna draha, ktera se odesila ménici. Pokud je hodnota 0, vozik sam
zastavi.
Pouziva se pfi polohovani a uchovani vzdalenosti.
Rezim zobra- Pocet aktivnich chyb
zeni 150 Pocet aktualng aktivnich chyb
Rezim zobra- Stav chyby — sbérnice CAN (komunikace s méni¢em)
zeni 152

PFicina chyby pfi pfenosu parametri ménici.

Zobrazeni Pfic¢ina

0 Datovy pfenos bézi

1 Posledni paket byl uspésné odeslan
2 Nespravny index parametru

3 PFili§ mnoho parametru

ST-87x
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Rezim zobra-
zeni 153

Rezim zobra-
zeni 160

Rezim zobra-
zeni 170-183

Rezim zobra-
zeni 200-219

Provoz

Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Zobrazeni Pricina

4 PrekroCeni doby

5 Nespravny poc¢ate¢ni index

6 Chyba kontrolniho souctu

7 Nespravna hodnota parametru
8 Neznama chyba

Tab. 42: Rezim zobrazeni 152

Index chyby — parametr ménice

Index nespravneho parametru, ktery byl odeslan ménigéi.

Casovy limit sbérnice

Aktualni ¢as (ms) mezi 2 cyklickymi telegramy sbérnice Siny.

Zaznamy tabulky segmentt k aktualnimu segmentu zafizeni

Zaznamy tabulky segmentl k aktualnimu segmentu zafizeni, ve kterém se

vozik nachazi.

170 Bod pozice

171 prev1

172 prev2

173 prev3

174 next1

175 next2

176 next3

77 Aktualni segment: "

178 dest3

179 vel1

180 vel2

181 vel3

182 dist

183 control flags
Oblast ladéni

Servis Conductix-Wampfler

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023

141



9 Provoz

Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

Rezim zobra- BV
zeni 235-239

235

BV - [Inverter CPU] BOOTLOADER

236

BV - [Inverter CPU] BIOS / USER

237

BV - [User CPU] BOOTLOADER

238

BV - [User CPU] BIOS

239

BV - [User CPU] USER

Seznam Cisel verzi softwaru, které se v Fidici jednotce nachazeji.

Rezim zobra- Stranky ladéni

zeni 250-253

Servis Conductix-Wampfler

9.3.3.1 Nastaveni/zména rezimul zobrazeni

Vybér reziml zobrazeni se provadi v ru¢nim programovacim pfistroji
MU-705.

O Odkaz

l Informace o ruénim programovacim pfistroji najdete v prislusném navodu
k obsluze:

® BDA_0005_MU-705.pdf

Navod k obsluze je soucasti projektové dokumentace, resp. muzete si ho
stahnout z webu www.conductix.com.

Lze zobrazit maximalné &tyfi rezimy zobrazeni najednou.

Prvni zadany rezim zobrazeni se zobrazi na ¢tvrtém fadku displeje.
Posledni zadany rezim zobrazeni se zobrazi na &tvrtém fadku displeje.

Pokud zadate vice nez Ctyfi Cislice, prvni zadané Cislo se opét smaze.

1.
2.

142

Zapnéte ruéni programovaci pfistroj.

V ruénim programovacim pfistroji oteviete nasledujici polozku
nabidky: ,Cil/Cislo = Zobrazeni*

Zadejte Cislo rezimu zobrazeni, ktery se ma zobrazit na poslednim
fadku.

ST-87x
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9.3.3.2

Priklad
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Zobrazené hodnoty > Rezimy zobrazeni

4. , Zmény odeslete fidici jednotce.

Vzdalenost mezi ruénim programovacim zarizenim a ridici jed-

notkou

Pfenos dat probiha pres infraCervené rozhrani. Aby byl pfenos dat
uspésny, mize vzdalenost od displeje Fidici jednotky, resp. prijimace
infracerveného signalu &init max. 1 m pfi zachovani uhlu 16°.

9

5. ,, Opakujte postup pro vSechny rezimy zobrazeni, které se maji zobrazit.

Prepocet a vyhodnoceni hodnot v Sestnactkové soustavé

Nékteré hodnoty se na displeji zobrazuji ve formé &tyfmistné Cislice
Sestnactkové soustavy. Za u€elem vyhodnoceni toho, co zobrazena Cislice
znamena, je nutné ji pfepocitat v binarnim formatu cCisel.

Sestnactkovy 0 1 2 3 4 5 6 7
format
Binarni 0000 | 0001 | 0010 | 0011 | 0100 | o101 | 0110 [ 0111
Sestnactkovy 8 9 A B C D E F
format
Binarni 1000 | 1001 | 1010 | 1011 | 1100 | 1101 | 1110 | 1111
Cislo $estnactkové soustavy: 8E01
8 E 0 1
1 0 0|1 1 1 0|0 0O 0 0 1

Bit 16

12 11 10

Vyznam v rezimu zobrazeni 011 ,Inverter Status®:

Bit 1 Schvaleni udéleno

Bit 10 Chyba ve skupiné chyb 1

Bit 11 Chyba ve skupiné chyb 2

Bit 12 Pozadovana rychlost dosazena

Bit 16 Zastaveno z duvody kontroly vzdalenosti

ST-87x
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O

1l

Vyznam nastavenych bitu

Vyznam nastavenych nebo nenastavenych bitt najdete ve vysvétlivkach
k pfislusnému reZimu zobrazeni.
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Dalkové ovladani vozik{

Dalkové ovladani voziku

V automatickém rezimu pfijima fidici jednotka odpovidajici povely
k pojezdu voziku od nadfazeného Fidiciho systému zafizeni nebo zpraco-
vava interni program.

V ruénim rezimu nebo bezpodmine&ném ruénim rezimu lze vozikem
pojizdét ruéné pomoci volitelného ru¢niho dalkového ovladani (FB) nebo
ruéniho programovaciho pfistroje (MU).

Odkaz

Informace o ruénim dalkovém oviladani najdete v pfislusnych navodech
k obsluze:

m BDA 0002_FB-606.pdf

® BDA 0003 _FB-706.pdf

® BDA 0018 _FB-8.pdf

Navody k obsluze jsou soucasti projektové dokumentace, resp. mizZete
si je stahnout z webu www.conductix.com.

Odkaz

Informace o ruénim programovacim pfistroji najdete v prislusném navodu
k obsluze:

® BDA 0005 _MU-705.pdf

Navod k obsluze je soucasti projektové dokumentace, resp. muzete si ho
stahnout z webu www.conductix.com.
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9.4.1 Zména provozniho rezimu

TN

Aktivace ruc-
niho rezimu

Aktivace ruc-
niho rezimu

Aktivace
nepodminé-
ného ru¢niho
rezimu

A VAROVANI!

Automaticky nabéh
Nebezpedi ohrozeni zZivota v disledku pohybujicich se Easti stroje!

Pokud se Fidici jednotka nachazi v automatickém reZzimu nebo bude do
automatického rezimu uvedena, je potieba neustale pocitat s automa-
tickym nabéhem zafizeni.

BV nebezpe&ném prostoru pohyblivych &asti zafizeni se nesméji
nachazet Zadné osoby!
® Ridici jednotku aktivujte jen pod dohledem!

V automatickém rezimu stisknéte klavesu k] na dalkovém ovladaci.

= Ridici jednotka voziku je nyni v ruénim rezimu. Blika modra LED
kontrolka.

V ruénim rezimu stisknéte klavesu (#) na dalkovém ovladaci.

= Ridici jednotka voziku je nyni v automatickém rezimu.

Aktivujte pfepinal konfigurace [SW12] v ruénim programovacim zafi-
zeni a odeslete novou konfiguraci fidici jednotce voziku.

9.4.2 Ruéni pojizdéni vozikem

/3T

146

A VAROVANI!

Riziko sevieni

PFi pojizdéni vozikd v provoznim rezimu Ruéni rezim nebo Nepodmi-

nény ruéni rezim lze bezpecnostni zafizeni nebo funkce deaktivovat.

Hrozi smrt nebo tézka zranéni.

M Pojizdéni vozik{ v provoznim rezimu Ruéni rezim nebo Nepodmi-
nény ruéni rezim smi provadét pouze pouceny personal.

®  P¥i pojizdéni vozikl v provoznim rezimu Ruéni rezim nebo Nepod-
minény ruéni rezim se v akénim dosahu voziku nesmi nachazet
Zadné osoby.

B Ridici jednotku ovladejte na dalku, jen pokud je v dohledu.

ST-87x
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Dalkové ovladani vozikd > Ruéni pojizdéni vozikem

V ruénim reZimu a nepodminéném rucnim rezimu lze vozik ovladat dal-
kovym ovladaem s nasledujicimi tlacitky.

Tlagitko Funkce

Pfepnuti do ruéniho rezimu

@ Pfepnuti do automatického rezimu
+ Uvolnéni brzdy

Pomaly pojezd vpred

+ Rychly pojezd vpred

Pomaly pojezd vzad

+ Rychly pojezd vzad

Zastaveni voziku, resp. fidici jednotky

Pojezd bude provadén tak dlouho, dokud tlacitko (nebo v pfipadé
rychlych pohybu tlacitka) neuvolnite. Pohyb vSak nebude zastaven
primo, ale bude uloZen do mezipaméti ridici jednotky.

Vzdalenost mezi dalkovym ovladaé¢em a fidici jednotkou

Prenos povelt probiha pres infracervené rozhrani. Dalkovy ovliada¢ ma
dosah alespori 6 m a thel odesilani/prijmu + 24° k displeji Fidici jednotky
nebo vysilace infracerveného signélu.

V ruénim reZimu a nepodminéném rucnim rezimu lze vozik ovladat dal-
kovym ovladaem s nasledujicimi tlacitky.

Tladitko Funkce
Pfepnuti do ruéniho rezimu
Pfepinani mezi pomalym ru€nim rezimem a rychlym ru¢nim rezimem
Pfepnuti do automatického rezimu
nebo @ Pojezd vpred (pomalu nebo rychle)
nebo Pojezd vzad (pomalu nebo rychle)
+ Uvolnéni brzdy

ST-87x
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Vzdalenost mezi ruénim programovacim zafizenim a fidici jed-

l notkou

Pfenos dat probiha pres infraCervené rozhrani. Aby byl pfenos dat
uspésny, mize vzdalenost od displeje Fidici jednotky, resp. prijimace
infraGerveného signalu ¢init max. 1 m pri zachovani thlu 16°.
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Poruchy 10

Zobrazeni poruch a chyb

10 Poruchy

O

1l

Upozornéni

KaZda rozpoznana porucha ma automaticky za nasledek neprodlené
zastaveni voziku!

10.1 Zobrazeni poruch a chyb

Zobrazeni chyb

O

1l

Pokud je vozik v rezimu chyby, blika Cislo chyby a €ervena LED kontrolka.
Pfi pfenosu se zobrazuje Cislo chyby a chybova zprava.

Seni za sebou.

Cislo chyby sestava z velkého pismene ,F* a trojmistného &isla v Sestnact-
kové soustavé.

\./
7 ~

Error

O

Status 1

O

Status 2

Obr. 27: Displej — chybova zprava

Zobrazeni chyb Ize deaktivovat prepinacem konfigurace [SW13].

ST-87x
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Kédy chyb

10.2 Chybové zpravy

O Chybova zprava — komunikace PCM
l Chyby se zarizeni odesilaji pres signalizacni $inu jako souhrnné chyby
fidicimu systému.

i Chybova zprava — komunikace sbérnice

Chyby zaznamenané na fidici jednotce se odesilaji nadfizenému fidi-
cimu systému zafizeni, kde je Ize v zavislosti na typu Fidiciho systemu
zafizeni rovnéz zobrazit.

O Odkaz
l Chybové zpravy jsou popsany ve vyhrazeném dokumentu:

B STB_0011_ST-87x-Chybove_zpravy.pdf

10.3  Koédy chyb
Chybové zpravy se zobrazuji ve formatu "Pismeno F + 3 mista".

1. misto 2. misto 3. misto

Chyba ménice

F |0 OF; 1F, 2F, 3F, 4F 5F 6, 7F, [0..9/A.F
8F, 9F
Chyba osy
1AD 1 2B.D /3D /4D /5D
F 6P/ 7P 1.7 0..9/A..F

Chyba bezpeénostniho obvodu
F s lo.ora.F lo..o/A.F

Chyba aplikace
F |A |0...9/A...F |o...9/A...F

Chyba vstupné-vystupniho systému
F |s 0.0 lo.o/A.F

Chyba komunikace
F |C |0...9/A...F |O...9/A...F

Chyba dat

ST-87x
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Typy chyb

F |D |0,1 |o...9/A...F
Chyba externich zafizeni¢

F |E |0...9/A...F |o...9/A...F

A Osa 1 je vzdy osou pojezdu (s vyjimkou vozikd bez pohonu pojezdu)

B Osa 2 je vzdy zdviznou osou (vztahuje se pouze na fidici jednotky od modelové fady
ST-89x a vyse)

€ Kod chyby (pouze u Fidicich jednotek ST-88x, ST-89x a specialnich Fidicich jednotek)
D Cislo osy sméru pohybu

E Napajeni

F Cislo frekven&niho ménice

Tab. 43: Kédy chyb

10.4 Typy chyb

Chyby
k potvrzeni

Chyby s auto-
matickym
potvrzenim

cs CzZ

, 10,

STB_0004

B Chyby, které se potvrzuji ruéné
B Chyby s automatickym potvrzenim

Chyby, jejichz pfi¢ina nebo u€inek muze vést k ohrozeni zdravi, Skodam na
zarizeni nebo zastaveni zafizeni, je nutné potvrdit.

VSechny chyby, které se maji potvrdit ruéné, se ukladaji do protokolu chyb.
Resetovani chybové Zpravy Ize provést pouze rucné:

B Ruéni resetovani
B Resetovani pfi zapnuti

Chyby, jejichz pfi¢ina nebo ucinek muze vést k ohrozeni zdravi, Skodam na
zarizeni nebo zastaveni zafizeni, se potvrzuji automaticky, jakmile pficina
chyby nepfetrvava.

Chyby s automatickym potvrzovanim se ukladaiji v protokolu chyb.

Resetovani chybové zpravy probiha automaticky. Automatické reseto-
vani.
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10 Poruchy

Resetovani chyby

TN

O

Automaticky nabéh

Nebezpedi nezamérnou aktivaci Fidici jednotky a nabéhem motoru
a pohonnych jednotek.

Nebezpedi pohmozdéni koncetin a vtazeni a zachyceni volnych kusu
odévu pohyblivymi dily stroje

BV nebezpecném prostoru pohyblivych dili zafizeni se nesmi
nachazet zadné osoby!

Deaktivujte automaticky nabéh!

Ridici jednotku aktivujte pouze pod dozorem!

Pfipadné odpojte pohon.

Pfipadné odpojte napéti zafizeni.

Udrzujte vzdalenost od pohyblivych dilt zafizeni.

Do spusténého stroje nesahejte.

Noste té€sné pfiléhavy pracovni odév.

Dejte pozor na opticka a akusticka signalizaCni zafizeni.

OZNAMEN!I!

Dodrzovani protokolu chyb
Poskozeni fidici jednotky

PFiciny chyb s automatickym potvrzovanim se mohou objevit opakované.

B Z divodu zamezeni trvalym Skodam je nutné zkontrolovat v protoko-
lech chyb napadné jevy.

10.5 Resetovani chyby

Ruéni reseto-
vani (MR)

152

Po vyfeSeni pficiny Ize stavajici chybu resetovat.
Resetovani chyb:
B Rucni resetovani (MR)

B Resetovani pfi zapnuti (POR)
®  Automatické resetovani (SR)

B Zména provozniho rezimu
B Potvrzeni provozniho rezimu
Aktivace spinace Start/Stop

ST-87x
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Resetovani chyby

Zména provozniho rezimu

1. , Zména automatického rezimu na ruéni
Stisknéte na ovladadi tladitko
= Chyba je potvrzena

2. , Prepinani zpét z ruéniho rezimu na automaticky
Stisknéte na ovladadi tlacitko

Potvrzeni provozniho rezimu
Stisknuti tlagitek pro aktualni provozni rezim
Stisknéte na ovladadi tlacitko k] nebo
= Chyba je potvrzena

Aktivace spinace Start/Stop
Aktivace spinace Start/Stop
Na Fidici jednotce stisknéte spina¢ Start/Stop
= Chyba se potvrdi po uvolnéni spinace

Resetovani pri 1. ,, Napajeci Sinu vypnéte nebo odpoijte Fidici jednotku od napajeci Siny
zapnuti (POR) = Chyba je potvrzena

2. , Zapnéte napajeci Sinu nebo znovu zapojte fidici jednotku

O

Moznost Resetovani pfi zapnuti Pouzivejte pouze tehdy, pokud chyba
l nebyla potvrzena spinac¢em Start/Stop.
Automatické Chyba s automatickym potvrzenim & ,Chyby s automatickym potvrzenim*“

resetovani (SR) na strané 151
Chyby, které se po odstranéni pficiny samy resetuji.

cs CZ
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Resetovani chyby
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Servis a udrzba 11

Udrzba a &isténi > Udrzba

Servis a udrzba
Udrzba a ¢isténi

Obsluha
a udrzba

A\

11.11

1l

Udrzba

O

Obsluhu a udrzbu fidici jednotky smi provadét pouze vyskoleny a pouceny
personal. Osobam, které se zaucuji nebo absolvuji Skoleni, je dovoleno
provadét Cinnosti na fidici jednotce a s jednotkou pouze pod stalym
dozorem proSkolené, kvalifikované osoby.

Nebezpeci ohrozeni zivota elektrickym proudem!

Pokud se dotknete dilu pod napétim, hrozi bezprostfedni nebezpeci
ohrozeni zivota.

B Pfed udrzbou a Cisténim fidici jednotky vypnéte pfivod napéti do zafi-
zeni a zajistéte ho proti opétovnému zapnuti.

U fidici jednotky se nepredpoklada otevrieni pro tcely kontroly.

Mechanické namahani mize zapricinit vypadky pristroje
B V pravidelnych intervalech kontrolujte, zda pfistroj neni poSkozeny.
B U pfistroje se nepiedpoklada otevieni pro ucely kontroly.

Pristroj udrzujte takto:
® Drzaky
O Zkontrolujte uvolnéné spoje.
B Pripojky
O Zkontrolujte uvolnéné spoje.
O Zkontrolujte izolaci kabel(.
0 Nepouzivané pfipojky zakryjte.
B Indikaéni prvky
0 Odstrante necistoty.
B Doporuceny interval udrzby
0O 6 més.

ST-87x
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11 Servis a udrzba

Demontaz / vyména Fidici jednotky

11.1.2 Cisténi

OZNAMENI!

0 Poskozeni pristroje nespravnym ¢isténim

B Nepouzivejte Cistici prostfedky, napfiklad lih nebo jiné Cistici pro-

stfedky!

B K Cisténi nepouzivejte Spi¢até pfedméty!

Pristroj Cistéte takto:

B Pristroj

0 K E&isténi pouzivejte jen suché utérky.

B Doporuceny interval €isténi

0O 6 més.

1.2 Demontaz/ vyména ridici jednotky

A Vyména Fidici jednotky
Nebezpedi nespravnou instalaci.

156

Chyby pfi instalaci mohou vést k zivotu nebezpenym situacim, nebo
mohou zapficinit znacné vécné Skody.

Instalaci svétujte vyluéné pracovnikiim vyrobce nebo vySkolenému
a vyrobcem povéfenému personalu.

Prace na elektrickych soucastkach smi provadét pouze odborny elek-
trotechnik nebo proskoleny personal pod vedenim a dozorem odbor-
ného elektrotechnika podle pravidel elektrotechniky.

Konektory externich sou€astek odpojujte pouze ve stavu bez napéti.
Pfed pracemi na fidici jednotce je odpojte od napéti a zajistéte proti
opétovnému zapnuti.

Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, zda byla nainstalovana vse-
chna bezpeclnostni zafizeni a zda fadné funguiji.

Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, zda je pfistroj spravné para-
metrizovan podle elektrickych a mechanickych podminek zafizeni.

ST-87x
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Servis a udrzba 11

11.21

A\

O

1l

Demontaz / vyména Fidici jednotky > Demontaz fidici jednotky

Spinac¢ Start/Stop
Spinac Start/Stop nevypina napéti fidici jednotky. Hrozi nebezpeci elek-
trickym napétim.

B P¥i pracich na Fidici jednotce je nutné ji odpojit od zdroje napéti.

s v wvr

Demontaz ridici jednotky

Cteni parametrti a tabulek

Pokud je to mozné, naditejte aktualni parametry a tabulky z ridici jed-
notky a ukladejte ruénim programovacim pristrojem MU-705.

Demontaz ridici jednotky:
1. , Vypnéte fidici jednotku spinaem Start/Stop.
2. , Vypnéte externi napajeci zdroj a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

Zasah elektrickym proudem neuplné vybitymi kondenzatory

Nékteré soucastky Fidicich jednotek vozikl, pfedevSim mezilehly obvod
frekvencnich ménicu, mohou byt i po vypnuti jesté pod napétim. Prace
na téchto soucastkach se smi provadét pouze po vybiti mezilehlého
obvodu!

Ohrozeni zivota urazem elektrickym proudem!
Odpojte bezpelné napajeci zdroj:

B Odpojte zafizeni od napéti
B Odpojte spotrebi¢ od napajeci Siny

Cekaci doba po odpojeni napéti: alespori 10 minut

3. , Odpojte externi pfipojky.
4. , Je-li k dispozici: Odpojte disk DataCom.
5. , Uvolnéte mechanické spoje.

ST-87x
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11.2.2

1.3

158

Servis a udrzba
Oprava fidici jednotky

Zabudovani ridici jednotky

Instalace Fidici jednotky:

U nové fidici jednotky zkontrolujte Skody zplisobené prepravou.
Nainstalujte fidici jednotku mechanicky.

Propojte externi pfipojky bez napéti s Fidici jednotkou.

Je-li k dispozici, pfipojte DataCom.

“

A Fall i

Uvedte fidici jednotku do provozu. & Kapitola ,Uvedeni do provozu
na strané 67

Nacteni parametru a tabulek

UloZené parametry a tabulky ,staré” fidici jednotky odeSlete noveé Fidici
Jednotce ruénim programovacim pfistrojem MU-705.

(Pfipadné nastavte Cislo a typ voziku.)

Oprava ridici jednotky

V pfipadé nezbytné opravy fidici jednotky se prosim obratte na svého nej-
bliz8iho servisniho partnera nebo pfimo na firmu Conductix-Wampfler Auto-
mation GmbH.

& Kapitola ,Sluzby zakaznikim a adresy” na strané 185

Opravna opatreni
Opravu vadneé fidici jednotky smi provadét pouze pracovnici firmy Con-
ductix-Wampfler nebo odbornici vyskoleni firmouConductix-Wampfier.

V pripadé oprav nepovolanymi osobami nelze uplatriovat vuci firmé Con-
ductix-Wampfler Automation GmbH zéaruéni naroky.

ST-87x
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Likvidace 12

Pokyny k likvidaci a pfedpisy o ochrané zZivotniho prostredi

12 Likvidace

12.1 Pokyny k likvidaci a predpisy o ochrané zivotniho prostredi

Pokud nebyla u€inéna zadna opatfeni tykajici se zpétného odbéru nebo lik-
vidace, je nutné jednotlivé soucastky odborné odmontovat a zlikvidovat
podle aktualné platnych ustanoveni, resp. zaijistit jejich recyklaci.

Zarizeni obsahuje elektrické a elektronické soucastky. Ty je nutné vymon-
tovat a zlikvidovat podle aktualnich ustanoveni.

Je potieba postupovat podle nafizeni o nebezpecénych latkach, predevsim
podle predpisl pro manipulaci s nebezpecnymi latkami.

€% Materidly uréené k recyklaci je tfeba likvidovat podle pfislusného
postupu recyklace.

ST-87x
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Likvidace

Pokyny k likvidaci a pfedpisy o ochrané zZivotniho prostredi
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13
13.1
Rozméry

Material

Pristroj

Technické udaje 13

Pristroj
Technické udaje
Typ Rozméry § x v x t (mm)
ST-870/ 880 200 x 200 x 90
ST-871 /881 200 x 200 x 90
ST-872 /882 200 x 200 = 119
ST-873 /883 200 x 200 x131 véetné upevnovaciho Uhel-
niku

Tab. 44: ST-87x / 88x — Rozméry

1
2
3
4
5
Obr. 28
1 Pfedni a zadni desky
2 Profilovy roh
3 Montazni deska
4  Profil na hrany
5 Predni félie
Typ Material
Obr. 28/1 Hlinik
Obr. 28/2 Plast ABS zeleny
Obr. 28/3 Hlinik
Obr. 28/4 Hlinik
Obr. 28/5 Polyetylen

Tab. 45: ST-87x / 88x — Material

ST-87x
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13 Technické udaje

PFistroj

Hmotnost

Okolni pod-
minky

162

Typ Hmotnost (g)

ST-870/ 880 cca 3200

ST-871/881 cca 3200

ST-872 /882 cca 4200

ST-873 /883 cca 5100 vcf:ketné upevnovaciho Uhel-
niku

Tab. 46: ST-87x / 88x — Hmotnost

Okolni podminky

Klimatické okolni pod-
minky

podle DIN IEC 60721-3-3

nostnim vliviim)

T¥ida: 3K3 (stacionarni umisténi*, chranény proti povétr-

Mechanické okolni pod-
minky

podle DIN IEC 60721-3-3

nostnim vlivam)

TFida: 3M4 (stacionarni umisténi*, chranény proti povétr-

Vibrace

podle smérnice IEC
60068-2-6

10... 58 Hz
+0,075 mm

58 ... 150 Hz
9,81 m/s?

Raz
podle smérnice IEC
60068-2-27

150 m/s?

Volny pad

v pfepravnim obalu

<1,0m

Teplota prostredi
bez odlehéeni

nekondenzujici, bez oroseni

+10 ... +45°C

a zobrazi se chybova zprava.

Ridici jednotka ma vnitini teplotni zabezpeéeni. V pFipadé
pfili§ vysokeé teploty chladiciho télesa se jednotka vypne

Teplota prostiedi
s odleh¢éenim

+45 ... +60 °C

4 %/K u modell ST-872 / 882
3 %/K u modeld ST-873 / 883

5 %/K u modeld ST-870 /871 / 880 / 881

Maximalni nadmoiska
vyska instalace
bez odlehéeni

1 000 m nad mofem (m n. m.)

Relativni vihkost

<80 % nekondenzujici

Teplota pfi skladovani -10 ... +50 °C
Tfida ochrany 1
Druh kryti IP54

S vyjimkou pfipojky X1

Shoda EMC (Odolnost proti
rudenim)

Splriuje EN 61800-3
Kategorie C2

ST-87x
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Okolni podminky

Technické udaje
Vstupni data

13

* Jako stacionarni umisténi plati pouzivani se systémem $in. Systém Sin musi byt nainsta-

lovan tak, aby se na fidici jednotku nepfenasely zadné nezadouci razy.

Tab. 47: ST-87x / 88x — Okolni podminky

13.2 Vstupni data

Napajeni pro-
udem

Vstup
Pllviny/PCM

Druh napajeni

Zapojeni trojfazového stfidavého proudu, sit TT nebo TN
s pfimo uzemnénym nulovym bodem

Vstupni jmenovité napéti

3x AC 380 ... 480 V (+ 10 %)

Vstupni jmenovity kmitocet

50/60 Hz (+ 5 %)

Tab. 48: ST-87x / 88x — Napajeni proudem

ST-870 ST-871 ST-872 ST-873

ST-880 ST-881 ST-882 ST-883
Vstupni jmenovity proud 35A 6,0 A 8,0A 10,0 A
Zkratovy proud SCCR 5 kA
Zapinaci proud <7A

3 sitové periody

Prikon 8w
Pohotovostni stav (bez externich spotrebich)
Ztrata vykonu (typicky) 31w 31w 43 W 48 W

Vlastni ohfev v klidném pro-
stfednio 35K

Tab. 49: ST-87x / 88x — Napajeni proudem

Rozmezi vstupniho napéti*
Podle konfigurace hardwaru

AC220...277V £10 %
AC 380...480V 10 %

Pfikon
typicky

3 mA

Vstupni kmitocet
Synchronné se siti

50 / 60 Hz (+ 5 %)

*Méreno ve vztahu k referenéni fazi vstupu.

Tab. 50: ST-87x / 88x — Vstup Palviny/PCM

ST-87x
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13 Technické udaje
Vystupni data

Pllviny/Z-stop Rozmezi vstupniho napéti* |AC 380...480V + 10 %
Podle konfigurace hardwaru
Pfikon 3mA
typicky
Vstupni kmitocet 50/60 Hz (£ 5 %)
Synchronné se siti

*Méreno ve vztahu k referenéni fazi vstupu.

Tab. 51: ST-87x / 88x — Pdlviny/Z-stop

Digitalni vstupy Pf¥ikon 42 mA£10 %
pri 24 V
Vysoka troveii H DC +18 ... +30 V
Nizka aroven L DCO...+9V

Tab. 52: ST-87x / 88x — digitalni vstupy

Kvadraturni 5 V konfigurovano 24 V konfigurovano
vstupy QA/QB QA/QB  |acC
Piikon 1,0 mA 1,4 mA 4,2 mA
(£ 10 %) (£ 10 %) (£ 10 %)
Vysoka uroven H DC+2,3...+50V DC +18 ... +30 V
Nizka aroven L DCO...+0,8V DCO...+¥9V

Tab. 563: ST-87x / 88x — kvadraturni vstupy

13.3 Vystupni data

Obecné ST-870 ST-871 ST-872 ST-873
ST-880 ST-881 ST-882 ST-883

Brzdovy a zapinaci odpor 100 Q 100 Q 100 Q 100 Q

60 W 60 W 200 W 300 W
interni interni externi externi
Udaje o ose ST-870 ST-871 ST-872 ST-873
ST-880 ST-881 ST-882 ST-883
Jmenovity vykon motoru 0,75 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW

Vystupni jmenovity proud |[2,5A 42 A 6,0A 8,0A

ST-87x
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Technické udaje

13

Vystupni data

ST-870 ST-871 ST-872 ST-873
ST-880 ST-881 ST-882 ST-883
Maximalni proudy pfristroje |5,0 A 84A 12,0 A 12,8 A
(5s)
Provozni rezim S360 % ED S340 % ED

podle smérnice IEC 60034-1

Vystupni napéti

3X AC OV ... Ugy

Vystupni kmitocet

3...120Hz

Kmitocet pulzné-kédové
modulace

16 / 8 kHz (automaticka / ru¢né volitelna)

Jisti¢ motoru

PTC / dvoukovovy (volitelné KTY)

Maximalni brzdny proud

DCO0,3A

Vystupni napéti ridiciho
systému brzd

Kontakt relé

DC 0,45 * Ug;

Pfipustné napéti max. 277 V

PFipustny zatézovaci proud max. 25 mA pfi 85 °C (omezeno

PTC)
Integrovana zkratova Ano
ochrana
Max. ohmicka zatéz 100 kQ
Max. kapacitni zatéz 69 nF
Postup Zkratuvzdorny

Vystupni jmenovity proud
Maximalni

DC 500 mA na jeden digitalni vystup

Induktivni zatéze Ano

Vysoka uroven H DC 24V (£ 5 %)
RON =200 mQ

Nizka uroveni L <DC1V

PriliS vysoky celkovy proud externich spotiebict
Celkovy proud vSech externich spotfebict 24 V na digitalnich vystupech
a rozhrani RS485 nesmi prekrocit 1,0 A.

ST-87x
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Délky a parametry vodic

13.4 Rozhrani

RS485 Napajeci napéti DC 24V (£5 %)
Napajeci proud DC 500 mA
Maximalni

Uroven vystupniho signalu |+ 5V diferencialné

Uroven vstupniho signalu |+ 200 mV diferenciainé
(min.)

Ukonceni sbérnice ano

Prilis vysoky celkovy proud externich spotrebict
Celkovy proud vSech externich spotfebiCu 24 V na digitalnich vystupech
a rozhrani RS485 nesmi prekrocit 1,0 A.

Snimac SPI Konfigurace hardwaru 5V — napéjeni 24 V - napajeni
(volitelny) —
Napajeci napéti DC5Vt5% DC24V+5%
Napdjeci proud DC 50 mA DC 50 mA
Maximalni
Konfigurace rozhrani 5V — unipolarni RS485
Uroven vystupniho signalu |5 V — logika + 5V diferencialné
Hladina vstupniho signalu | Nizka: 0...1,6 V Min. £ 200 mV rozdil
Vysoka: 3,3...5,0 V
Vstupni proud 1,4 mA RS485 s ukonéenim sbérnici
Sbérnice Siny Napéti AC 24 V modulované
Vstupni signal diferencialni
Pfikon 15 mA (tolerance: £1 mA)
Infracerveny Uhel dopadu | 48°

prenos Dosah vysilace fidici jednotky | 1m

13.5 Délky a parametry vodicu

Pfipojka mezi: Délka vodice Parametry

L Sina jednokolejnicové elektrifiko-

Ridici jednotka | yang drahy, L1, L2, L3, programové | <2 m 225 mm?A

voziku jednotka (AWG 14)
ST-87x
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Certifikace

Sina jednokolejnicové elektrifiko-
vané drahy, S1, S2, M

Sina jednokolejnicové elektrifiko-
vané drahy, sbérnice A, sbérnice B

Technické udaje 13

Registrace a normy

Brzdny odpor <1m 21,5 mm?
(AWG 16)
Senzory <5m > 0,35 mm?
(AWG 22)
RS-485 <5m > 0,35 mm?2B
(AWG 22)
Motor <3m & Kapitola
»,Pokyny k insta-

laci v souladu

s elektromagne-
tickou kompatibi-
litou*”

na strané 48

A doporuceno, B stinéno

Registrace a normy
Prohlaseni

Pfistroje firmy Conductix-Wampfler Automation GmbH odpovidaji smér-
nicim EU. Kopii prohlaSeni o shodé se smérnicemi EU si Ize od firmy Con-

ductix-Wampfler Automation GmbH kdykoli vyzadat.

Ridici jednotky typu ST-87x / ST-88x maji nasleduijici zkousky a certifikace:

Zkouska podle

EN 61800-5-1:2007/A1:2017

Cislo certifikatu

B 063502 0029

Certifikacni organ

TOV Siid Product Service GmbH

ZkuSebni znacka

Zkouska podle

UL 61800-5-1:2012/R:2021-02
CSA C22.2 No. 274:2017

Cislo certifikatu

U10 063502 0028

Certifikacni organ

TOV Siid America Inc.

ZkuSebni znacka

ST-87x
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Technické udaje

Registrace a normy

ST-87x
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14.1

14.1.1

Stator

Informace o parametrizaci 14

Asynchronni motory > Konstrukce a funkce

Informace o parametrizaci

Pro lepSi pochopeni moznosti nastaveni a vlivu hodnot parametr( a tabulek
jsou v této kapitole vysveétleny rlizné typy motord a zptsoby fungovani frek-
vencnich ménicd.

Asynchronni motory

kych pohonu.

Konstrukce a funkce

Asynchronni motor sestava z fixniho statoru (X) a otacejiciho se rotoru.
Stator a rotor sestavaji z tenkych, vysoce magnetickych dynamovych
plechd.

Obr. 29: Asynchronni motor s po¢tem polovych dvojic p = 1 a 3 fazemi zqy- wikipedia

Stator je nepohyblivy dil motor(. Sestava ze systému plech, ve kterych se
nachazeji sefazena vinuti z médéného dratu. Kazdé z téchto vinuti tvofi
dva magnetické poly. Pokud jsou do soustavy plecht umisténa tfi vinuti
pfesazena o 120°, odpovida toto sefazeni nejmensi polové dvojici p = 1.
Analogicky vyplyva pocet polovych dvojic z 2 X p. Pokud je stator rozSifen
o tfi dalSi vinuti pfesazena o 120°, pocet polovych dvojic se zdvojnasobi.

Pokud je jmenovity kmitoCet a po€et pdlovych dvojic znamy, Ize vypocitat
synchronni otacky (ng):

ng=(fxX60)/p f = kmitoCet [HZ]
ny = synchronni otacky [min-1]
p = pocet polovych dvojic

ST-87x
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14 Informace o parametrizaci

Asynchronni motory > Princip u€inku

Rotor

Poélové dvojice (p) 1 2 3 4 6
Pocet pélii (2 X p) 2 4 6 8 12
ng [min'] (50 Hz jmenovity kmitoéet) 3000 1500 1000 750 500
ng [min'] (60 Hz jmenovity kmitocet) 3600 1800 1200 900 600

Rotor je oto¢ny dil motoru, ktery je upevnén na hfideli motoru. Stejné jako
stator sestava ze soustav drazkovanych valcovych plechu s ty¢emi z hli-
niku. Vzhledem k tomu, Ze tyto ty&e jsou v rotorové soustavé umistény jako
klec a na na Celni strané jsou pomoci krouzku spojeny do uzaviené klece,
hovofime o rotoru nakratko nebo klecovém rotoru. Toto je nejpouzivanéjsi
typ rotoru.

14.1.2 Princip ucinku

Chod
naprazdno

Provoz se
zatézi

170

Motory vyuzivaji princip indukce v obraceném poradi. Na vodi¢ pod pro-
udem, ktery se nachazi v magnetickém poli, plsobi sila, ktera vede
k pohybu.

Jsou-li tfi vinuti asynchronniho motoru v zapojeni do hvézdy (Y) nebo troju-
helniku (D) pfipojena k asymetrické trojfazové siti, pak vinutimi statoru pro-
tékaji tfi fazové posunuté proudy o 120° se stejnym kmitoctem a ampli-
tudou. Tvofi otacejici se magnetické pole. Toto magnetické pole prostupuje
statorem a indukuje ve vodi€ich napéti, které z divodu zkratu vodice ovliv-
nuje pratok proudu. Tento proud generuje magnetické pole, které se otaci
sitovym kmitoétem f, resp. f/p (p = pocet pdlovych dvojic). Na toto magne-
tické pole pasobi magnetické pole statoru tak, ze dochazi k otacivému
pohybu.

V chodu naprazdno slouzi proud motoru (proud chodu naprazdno)
vyhradné k magnetizaci plechové konstrukce. Chod naprazdno pfedstavuje
cca 40-50 % jmenovitého proudu motoru. Vytvorené tocivé pole kopiruje
rotor témér synchronnimi otackami.

Pfi jmenovitém zatizeni klesa pocet otacek rotoru na pocet otacek zatéze.
Rozdil poctu otacek se nazyva skluz. Se vzristajicim skluzem stoupa
proud rotoru, a tim to€ivy moment. Vzhledem k tomu, Ze asynchronni motor
funguje jako transformator, transformuje se proud motoru na strané statoru
(sekundarni strana). Se zvy3ujicim se to€ivym momentem se méni také
proud, ktery je odebiran ze sité, resp. frekvenéniho ménice.
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V provozu generatoru se pohybova energie zvnéjsSku pfenasi na motor,
odkud se pfeménuje na elektrickou energii. Tato energie proudi zpét do
mezilehlého obvodu frekvenéniho ménice. To vede ke zvySeni napéti mezi-
lehlého obvodu frekvenéniho ménice. Pokud napéti mezilehlého obvodu
dosahne urcité vysky, dojde k zapnuti brzdného odporu, ktery pfeméni pre-
byte€nou energii na teplo.

Pfi provozu U/f méni frekvenéni méni¢ napéti motoru a kmito&et napéti
motoru v konstantnim poméru. KmitoCet a napéti jsou vzajemné proporcio-
nalni. Z davodu induktivniho chovani motoru to vede k témér konstantnimu
toCivému momentu napfic Sirokou oblasti.

I
f

E

"

Obr. 30: Ideélni charakteristika kmitoctu napéti

1 Provoz zeslabovanim pole
M Tocivy moment
fe Okrajovy kmitoCet

Tato idealni kfivka znazorniuje, Ze to€ivy moment zlstava konstantni az po
okrajovy kmitoCet. Dosahuje-li kmitoCet napéti motoru okrajového kmitoctu,
pak napéti motoru dosahuje své maximalni hodnoty. Pokud je asynchronni
motor provozovan pies okrajovy kmito¢et smérem ven, klesne magnetizace
feromagnetického jadra a toCivy moment motoru. Motor je umistén v roz-
sahu Fizeni zeslabovanim magnetického pole.

Pfi velmi malych kmitoCtech by na zakladé ohmického odporu vinuti napéti
odpovidajici kmito¢tu vedlo k mensimu toCivému momentu. Tuto nerovno-
vahu Ize kompenzovat tak, ze je nutné nastavit zvySeni napéti v niz§im
kmito&tovém rozsahu (< 15 Hz). Toto zvy3eni se oznacduje jako kompen-
zace IXR. Nize uvedeny obrazek znazornuje skute¢nou charakteristiku U/f
s nastavenym zvySenim napéti a vyslednym pribéhem to€ivého momentu.

ST-87x
Conductix-Wampfler Automation GmbH / 04/2023 171



14

Provoz na frek-

Informace o parametrizaci

Asynchronni motory > Princip u€inku

vencénim

meénici (fizeny

provoz)

172

O

1l

400

2307

A M (Nm)

100% |

50% |

n (1/min)

i >

Obr. 31: Pravé charakteristiky U/f a M/n pfi okrajovém kmitoctu 50 Hz
1 Vyvazeni zatéze
2 Vyrovnavaci napéti

V Fizeném provozu se motor ovlada pres vektorové fizeni. Vektoroveé fizeni
vyuziva pro ovladani elektromotord matematické modely. Veli€¢iny Kmitocet
motoru, Proud motoru a Magneticky tok motoru Ize ovliviovat vhodnymi
regulaénimi obvody se zpétnou vazbou. Tato technika nabizi vyrazné lepsi
dynamiku, uc€innost a generovani to¢ivého momentu ve srovnani s Fidici
jednotkou pomoci charakteristiky U/f nebo obdobnych technik.

Nasledujici obrazek (Obr. 32) znazoriiuje blokové schéma vektorového
fizeni bez snimace. Pfi vektorovém fizeni jsou naméfené proudy motoru
rozdéleny na ¢ast tvofici tok a ¢ast, ktera tvofi toCivy moment. Ty se pfena-
Seji do soufadnicového systému, ktery se otaci kmitoctem stridave veli€iny
(transformace Clarke/Park). Pfi pozorovani hodnot v ramci tohoto soufradni-
cového systému ztraceji svlj sinusovy charakter. Lze je povaZzovat za stej-
nosmeérné veli¢iny, pro které Ize pouzit znamé metody regulacni techniky.
Soucast tvofici tok (d) odpovida za intenzitu magnetického pole v motoru,
a umoznuje tak fyzikalni procesy, které v motoru vytvareji otaCivy pohyb.
Rizenim soucasti tvofici toivy moment (q) se ovliviuje €inny proud, a tim

i toivy moment motoru.

Frekvencni ménice rady 8 dokazZou ovladat asynchronni motory jak se
snimacdi, tak také bez snimadu.
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Soll-Frequenz Spannungsbegrenzung
Strombegrenzung uzw - Motorparameter
Motorfrequenz_soll_el Pl-Regler !’I-Regler Raunglger- m
+ Drehzahl iq sol + iq iq soll Modulation m
— >0 Q;»o—> LB + 5 n
- - Koordinaten- s A
= Transformation Cph_ m
+
Strom- PWM lu M
begren- Spannungsbegrenzung | Erzeugung Iv
Fluss zung uzw Tw
Solvert [ Pl-Regler FLSE
+ uss . + i .
id_soll id_soll
—=O0—| 3 ——> —=O—| R ————»| .—>
- Tnf_ - Tni_
U, Y, U,
L Yy
!d*!St Inverse Drehgeber
iq_ist Koordinaten- |
Fluss Istwert 5 h . u_alpha Transformation | _
. El. Ist-Frequenz (Beobachter) Loty : u_beta :
—'Zi‘ phi_ist (Beobachter) : i_alpha B phi_ist Winkel-
Elektrische < < | beta <——— | Berechnung
Ist-Frequenz < =
Motorfrequenz_el 1< Elektrische Ist-Frequenz (gemessen) Drehzahl-
< — —/l Berechnung
phi_ist L_le —
Eo phi_ist (gemessen)

Obr. 32: Blokové schéma fizeného provozu

14.2

14.2.1

Synchronni motor s permanentnimi magnety

Motor s permanentnimi magnety patfi do skupiny synchronnich motora.
Synchronni motory se vyznaduji tim, Ze jejich rotor se otaci stejnymi otac-
kami jako magnetické pole, které generuji statorova vinuti.

Konstrukce a funkce

Synchronni motor s permanentnimi magnety sestava stejné jako asynch-

ronni motor ze statického statoru a otacivé umisténého rotoru.
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Stator

Rotor

Obr. 33: Permanentni magnet s poctem polovych dvojic = 1 a 3 fazemi zqy;: wikipedia

Konstrukce statoru se podoba konstrukci asynchronniho motoru s rozptyle-
nymi vinutimi.

Rotor je oto€ny dil motoru, ktery je upevnén na hfideli motoru. U synchron-
niho motoru s permanentnimi magnety se na rotoru nachazeji permanentni
magnety.

14.2.2 Princip ucinku

Chod
naprazdno
(Ghel magneto-
vého kola = 0°)

174

Pokud jsou tfi vinuti synchronniho motoru s permanentnimi magnety pfipo-
jena k symetrické trojfazové siti, protékaji vinutimi statoru tfi fazové posu-
nuté proudy o 120° se stejnym kmito¢tem a amplitudou. Tvofi otacejici se
magnetické pole. Toto magnetické pole prostupuje také permanentnimi
magnety rotoru. Pdly rotoru jsou pfitahovany protipoly to€ivého pole a rotor
je uveden do otacivého pohybu. Pfi jmenovitém chodu panuje mezi
otaCivym polem a polem rotoru magneticka vazba, ktera rotoru umozriuje
otaCeni stejnym poctem otacek jako tocivé pole. Funguje tedy synchronné
ve vztahu k to¢ivému poli. Jakmile rotor a pole statoru nevykazuji navzajem
zadnou pomérnou rychlost (jsou synchronni), muze se vytvofit toCivy
moment (se stfedni hodnotou, ktera se nerovna nule). Uhel mezi rotorem
a polem statoru je rozhoduijici pro vySku to¢ivého momentu.

Pokud je synchronni motor s permanentnimi magnety provozovan v chodu
naprazdno, nachazeji se poly rotoru a poly tocivého pole pfesné naproti

sobé. V chodu neprazdno neni mezi to€ivym polem a rotorem zadny posun.

ToCivy moment motoru se rovna nule. Pfitazliva sila mezi pélem to€ivého
pole a pdlem rotoru je sice maximalni, nedochazi vSak ke vzniku u¢inného
ramene sily.
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Synchronni motor s permanentnimi magnety > Princip ucinku

Pfi zatizeni se zvySuje vzdalenost mezi poly rotoru a pély tocivého pole

a zvySuje se pfitazliva sila mezi pély. Rotor se pfitom opozduje ve vztahu
k poloze pro chod naprazdno o uhel magnetového kola h, vZdy se viak
otaci zadanym pocCtem otacek. Se zvysujici se vzdalenosti je vSak zaroven
ucinné rameno sily vétsi. Pfi uhlu magnetového kola 90° dosahuje toCivy
moment svého maxima, protoze v tomto pfipadé ma predchazejici protipdl
tazny a zaroven nasledujici stejnojmenny pdl posuvny ucinek. Maximalni
hodnota to¢ivého momentu se oznacuje jako Kriticky moment Mk.

M A

=V

90° 180°

Obr. 34: Uhel magnetového kola

Pokud je maximalni hodnota to¢ivého momentu prekroCena, dojde k pferu-
Seni magnetické vazby mezi toCivym polem a magnetickym polem magnetu
statoru. Synchronnost se pferusi a motor se vyfadi z provozu.

Dojde-li k pferuseni synchronniho chodu motoru, mize se chovani pro
provoz U/f a Fizeny provoz liSit.

V provozu U/f se bude motor vzdy pokouSet o synchronizaci; to znamena,
Ze bude dochazet ke kratkym pfeskokim otacek a opétovnému zastaveni,
pokud se mu to nepodafi. Proud bude stoupat a slabnout. MUze dojit

k chybé.

V fizeném provozu mlze dochazet k silnym zvukdm z proudového regulac-
niho obvodu, protoze regulator nemuize znovu synchronnost obnovit. Mlze
dojit k chybé nadmérného proudu.

ToCivy moment motor s permanentnimi magnety se chova umérné k proudu
motoru, jeho otacky pak umérné ke kmito¢tu napajeni. Pfi jmenovitém
toCivém momentu (1) a otackach (2) je vyzadovano urcité napéti.

Pokud frekvenéni méni¢ dokaze zajistit vySSi napéti, I1ze polet otacek dale
zvysit (7). To vede k vy§Simu vykonu pfi konstantnim to€ivém momentu.
Pokud napéti dosahlo horni hranice, pfejde motor do rozsahu fizeni zesla-
bovanim magnetického pole (88).

Pokud mechanika a izolace motoru podporuji vy$Si otacky a odolaji
vyS§Simu napéti, je mozny provoz v rozsahu fizeni zeslabovanim magnetic-
kého pole s ménici fady 8. Informace k tomuto tématu najdete v nastave-
nich parametrd pfislusné fidici jednotky.
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Synchronni motor s permanentnimi magnety > Parametry pro nastaveni nefizeného provozu

A M (Nm)

n (min)

Ol I—

Obr. 35: Princip ucinku

Jmenovity to€ivy moment

Jmenovité otacky

Ve vztahu k zapornému elektromotorickému napéti
Kritické otacky

Jmenovity vykon

Rozsah jmenovitych otacek

Pfes jmenovité otacky

Zeslabeni pole

O~NO PR WN -

Dal8i moznosti rozSifeni rozsahu otacek je zména zapojeni motoru do

hvézdy (Y) na zapojeni do trojuhelniku (D), pokud to vS8ak motor umozriuje.

Podobné jako u asynchronnich motord vede zapojeni do trojuhelniku (D)
k vy§Simu napéti na vinutich, protoze nedochazi ke snizeni o Cinitel 1,73,
resp. V3 jako v pfipadé zapojeni do hvézdy (Y).

O

Frekvenéni ménice fady 8 dokazou oviladat synchronni motory s perma-
l nentnimi magnety jak se snimadi, tak také bez snimacu.

Parametry pro nastaveni nefizeného provozu

Parametry, které v nefizeném provozu znacné ovlivriuji chovani frekvenc-
niho ménice a motoru, jsou:

Pohon

M_ Motor — typ

In_ Motor — jmenovity proud

Un_ Motor — jmenovité napéti

Cph_ Cos ¢

Rot_ Motor — jmenovité otacky

Rs Motor — odpor statorového vinuti
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Pohon

Ls_ Motor — vodivost obvodu statoru

Imx_ Motor — maximalni proud

Tim_ Cas do nahlaseni chyby proudu motoru
Tra_ Pfevodovy pomér

Dia_ Pramér kola

Pohyb

Fn_0 BéZny pojezd — okrajovy kmitoCet

IR_O BéZny pojezd — kompenzace IXR

Fn_1 Stoupavy pojezd — okrajovy kmitocCet
IR_1 Stoupavy pojezd — kompenzace IxR
Fn_2 Klesavy pojezd — okrajovy kmitocet

IR _2 Klesavy pojezd — Cinitel kompenzace xR
Fn_3 Synchronni pojezd — okrajovy kmitocet
IR_3 Synchronni pojezd — €initel kompenzace xR
Fn_4 Zvlastni pojezd — okrajovy kmitoCet

IR_4 Zvlastni pojezd — €initel kompenzace IxR
IF1 Cinitel hodnoty proudu v reZimu I/F

14.2.4 Parametry pro nastaveni fizeného provozu (vektorové frizeni)

Parametry, které v fizeném provozu znacné ovliviuji chovani frekvenéniho

ménic¢e a motoru, jsou:

B VSechny parametry pro nefizeny provoz
B Nasledujici tabulka

Pohyb

Kpf_ Regulator toku — proporcionalni zesileni

Tnf_ Regulator toku — integrani ¢asova konstanta

KpVK Regulétor rychlosti — proporcionalni zesileni, misto pfed desetinnou ¢arkou
KpNK Regulétor rychlosti — proporcionalni zesileni, misto za desetinnou €arkou
Tnd_ Regulator rychlosti — integraéni asova konstanta

Kpi_ Regulator proudu — proporcionalni zesileni

Tni_ Regulator proudu — integraéni ¢asova konstanta
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Frekvenéni méni¢

14.3 Bezkartacovy stejnosmérny motor

BezkartaCovy stejnosmérny motor, nazyvany také jako Brushless DC Motor
(BLDC), nepatfi navzdory svému oznaceni mezi stejnosmérné motory, ale
mezi trojfazové synchronni motory.

14.3.1 Konstrukce a funkce

Konstrukce a funkce motoru BLDC odpovida synchronnimu motoru s per-
manentnimi magnety.

Obr. 36: Motor BLDC 24 wikipedia

Rotor sleduje magnetické toCivé pole, pohyb je synchronni ve vztahu k stfi-
davému napéti, které na vinuti plsobi.

O Frekvenéni ménice rady 8 dokazou oviadat motory BLDC jak se snimaci,
l tak také bez snimacéu. Pro komutaci motoru pouZivaji sinusovou komu-
taci.

14.4 Frekvencni ménic

Pfi zapojeni motoru pfimo do napajeci sité vznikaji idealni provozni pod-
minky pro jmenovity pracovni bod. Frekvencni méni¢ garantuje naproti
tomu dobré provozni podminky v celém provoznim rozsahu pfizplisobenim
vychozich veli€in (napéti, kmitocet) vychozim podminkam zatizeni.
Frekvenéni méni¢ umoznuje pfizplsobit otacky a toCivy moment pohané-
nému stroji a zachovat tyto hodnoty. Zakladni funkce Ize shrnout nasle-
dovné:

B Otaceni a polohovani rotoru
B Regulace otacek se zpétnym vedenim nebo bez zpétného vedeni trojfa-
zového asynchronniho motoru
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B Regulace to¢ivého momentu se zpétnym vedenim nebo bez zpétného
vedeni trojfazového asynchronniho motoru

B Sledovani a signalizace provoznich stavl

14.41 Konstrukce a funkce

Frekvencni méni¢ méni sinusové stfidavé napéti napajeci elektrické sité na
stfidavé napéti s proménlivym kmitoctem a amplitudou. Kmito€et a ampli-
tuda slouzi jako ak&ni veliina pro zapojené motory.

Frekvenéni ménice s mezilehlym obvodem sestavaiji ze ¢tyr hlavnich sou-
Casti:

B Usmérfiovac

Mezilehly obvod

Stfidac

Ridici obvod

Rectifier Intermediate Inverter
circuit

1& A
4 \ 4

Control circuit

A4

vy

AA

A

\/

Obr. 37: Blokové schéma frekvencniho ménice s mezilehlym obvodem

14.4.2 Usmérnovac

Napdjeci napéti je tfifazova soustava stfidavého napéti s pevnym kmi-
toCtem (napf. 3X400 V / 50 Hz). Usmérnovac se pfipojuje k tomuto napaje-
cimu napéti a generuje pulzni stejnosmérné napéti.

14.4.3 Mezilehly obvod
Ukolem mezilehlého obvodu:

B Vyrovnani pulzniho stejnosmérného napéti usmérriovace

N

Ol B Energeticka rezerva pfi vypadku napajeciho napéti
8 B Zasobnik energie pro zatéZovaci razy a rezim motoru jako generatoru
=} ®  Minimalizace poruch v siti

<

o

o

)

m

|_

(7))
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Strida¢

Jako zasobniky energie se pouzivaji elektrolytické kondenzatory. Napéti
mezilehlého obvodu &ini v chodu naprazdno typicky V2 X sitové napéti.
U zatizeného motoru napéti klesa a v rezimu generovani pfivadi motor
elektrickou energii zpét do mezilehlého obvodu, napéti stoupa. Pokud
napéti dosahne urcité prahové hodnoty, dojde k zapnuti brzdného odporu,
ktery pfeméni pfebyteénou energii na teplo. Pokud napéti i pfesto stoupa,
frekvencni méni¢ se vypne s chybou, aby se zabranilo poskozeni.

Ve stfidadi se pfizpusobuji hodnoty vystupniho napéti a vystupniho kmi-
toctu. Méni¢ ma za ukol pfeménit usmérnéné sitové napéti znovu na stfi-
davou veli¢inu k napajeni motoru.

Hlavnimi soucastkami ménice je Sest bipolarnich tranzistor( s izolovanym
hradlem, které jsou sefazeny parové ve tfech vétvich (U, V, W). Slouzi ke
stfidani délky trvani zapnuti mezilehlého obvodu na vinuti motoru. Stejné
tak se obménuje kmito€et posunutim kladnych a zapornych pulzd napéti
béhem dvou hlavnich obdobi na ¢asove ose.

Vzhledem k tomu, Ze tato technologie méni Sitku pulzt napéti, nazyva se
tato metoda pulzné Sitkova modulace neboli PWM. Pfi technice PWM
ur€uje Fidici obvod aktivaci a deaktivaci polovodi¢l tak, ze napéti motoru
ma prostrednictvim induktivit motoru maximalni sinusovy prabéh. Timto
zpusobem Ize snizovat ztraty ve vinutich motoru a Setrného provozu
motoru Ize dosahnout dokonce pfi nizkych otackach.

\/

Obr. 38: Vystupni napéti PWM

1 Signal PWM
2 Fazové napéti (nulovy bod faze)
3 Sdruzené napéti
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Frekvenéni méni¢ > Sledovaci modul ST-87x/88x

Ridici obvod

Ridici obvod je &tvrtym hlavnim prvkem frekvenéniho ménige. Z obecného
hlediska ma Ctyfi hlavni ukoly:

® Rizeni polovodiéa ve frekvendnim ménidi

B Vyména dat s hlavnim procesorem

B Méfeni, identifikace a signalizace chyb a vystrah

B Funkce ochrany pro frekvenéni méni¢ a motor

Software frekvencniho ménice nabizi tfi odliSné typy fizeni:

B Charakteristika U/f
B \Vektoroveé orientované fizeni bez zpétného vedeni
B Vektorové orientované fizeni se zpétnym vedeni

Sledovaci modul ST-87x/88x

Sledovaci modul ménice sestava ze 3 soucastek.

1 - Sledovaci modul zkratd s okamzitym vypnutim signala PWM.

2 - Samostatné parametrizovatelné sledovaci moduly 1?t pro motor a frek-
vencni ménic.

3 - Softwarové vypinani frekvenéniho ménice, v pfipadé zjisténého nad-
mérného proudu.

Hardwarové vypinani zkratt

Signal o zkratu se generuje na strané hardwaru. Pfitom se sleduji 3 faze
motoru i brzdny odpor. Signal o zkratu se pfenasi do specialni hardwarové
jednotky (Trip zones) jednocipového pocitace. V jednoCipovém pocitaci
vede tento signal nezavisle na softwaru k vypnuti signald PWM a rovnéz
brzdného odporu. Kromé toho dojde k okamzitému zavieni brzdy a vygene-
rovani chyby [FO11].

Moznost zjiStovani zkrat nelze parametrizovat!

Vzhledem k tomu, Ze signal o zkratu nelze pfi nizkém napéti spolehlivé
generovat, dojde pfi napéti mezilehlého obvodu pod 450 V DC k okamzi-
tému zastaveni. Signaly PWM se vypnou a brzda se deaktivuje.

Sledovaci modul I?t (integral mezniho zatizeni)

Sledovaci modul 1%t sleduje aktualni mnoZstvi energie.

Vzhledem k tomu, Ze energii nelze méfit pfimo, sleduje se vyrobek z hle-
diska proudové vytéZnosti a Casu. Vyrobek je ve vztahu k mnozZstvi energie
proporcionalni.
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Vypocet mezni
hodnoty 1%t

I2t_lim

Aktualni
provoz

Priklad

Existuji dvé mezni hodnoty proudu:

B i_cont — kontinualni mezni hodnota proudu
B i_max — maximalni mezni hodnota proudu

K tomu jesté pfipoctéme maximalni ¢as t_max a i_max.
Takto Ize vypoditat mezni hodnotu It:

I?t_lim = (i_max?-i_cont?) * t_max

1°t_lim pfedstavuje maximalni mezni hodnotu.

MUze dosahnout hodnoty I2t, aniz by doslo k vygenerovani chyby.

V aktualnim provozu jsou v kazdém snimacim cyklu nasledujici hodnoty It
secteny:

I?t_aktuell = I12t_aktuell_alt + (i_eff>-i_cont?) * t_abtast

B T_abtast — délka trvani snimaciho cyklu
B i eff — aktualni hodnota proudové vytéznosti

Je-li hodnota I?t_aktuell vétsi nez I°t_lim, vygeneruje se chyba.

Nasledujici vzorec udava maximaini dobu, za kterou muze existovat spe-
cialni hodnota proudu, nez dojde k vygenerovani chyby:

t_fehler = It_lim/(i_eff>-i_cont?)

i_max=10A
icont=5A
t_max =1 s (maximalni ¢as pro i_max)

i_eff =8 A (aktualni proud motoru)

I2t_lim = ( (10 A)2- (5 A)2) *1s = 75 A%s
t_fehler=75A%s / ((8 A)2- (5A)2)=1,92's

Proi_eff =10 A by byla hodnota t fehler=t max=1s.

14.4.6.21 Sledovaci modul It motoru

182

Vyznam maji nasledujici parametry motoru:

® [In_] (jmenovity proud motoru)
B [Imx_] (maximalni proud)
B [TIm_] (Cas do nadmérného proudu)

Z toho se vypocitavaji nasledujici hodnoty pro sledovaci modul I2t:

ST-87x
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Frekvenéni méni¢ > Sledovaci modul ST-87x/88x

i_cont=In_+ (Imx_-In_)/2
i_max = Imx_
t max=TIm_

V pfipadé vady se vygeneruje chyba [F115] (nadmérny proud motoru)
a pohon nejvétsi brzdné rampy sjede dolu a zastavi se.

14.4.6.2.2 Sledovaci modul It frekvenéniho méniée
i_cont =i_umrichterklasse
i_max=12,8 A
t max=1s

V pfipadé vady se vygeneruje chyba [F118] (nadmérny proud ménice)
a pohon nejvétsi brzdné rampy sjede dolu a zastavi se.

14.4.6.3 Softwarové vypnuti pifi nadmérném proudu

Pokud ucinny proud ménice pro 100 ms prekroci 20 A, sjede méni¢
s chybou [F018] (nadmérny proud) na nejvétsi brzdné rampé doll a zastavi
se.
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15 Sluzby zakaznikiim a adresy

Sluzby zaka-
znikiim

O

1l

Dalsi kontakty

Potfebné technické informace vam rad poskytne nas servis.

B Conductix-Wampfler Automation - Servis
Telefon: +49 331 887344-15 | Fax: +49 331 887344-19
E-mail: service.potsdam@conductix.com

Servisni formulaie
Servisni formulare si muzete stahnout z webu www.conductix.com.

Viyplnéné formulare zasilejte na adresu
service.potsdam@conductix.com.

Conductix-Wampfler Automation GmbH

Handelshof 16 A | 14478 Potsdam | Némecko

Telefon: +49 331 887344-0 | Fax: +49 331 887344-19

E-mail: info.potsdam@conductix.com | Internet: www.conductix.com

B Conductix-Wampfler Automation - Odbyt
Telefon: +49 331 887344-02 / -04 | Fax: +49 331 887344-19
E-mail: sales.potsdam@conductix.com

B Conductix-Wampfler Automation - Servis
Telefon: +49 331 887344-15 | Fax: +49 331 887344-19
E-mail: service.potsdam@conductix.com

B Conductix-Wampfler Automation - Opravy
Telefon: +49 331 887344-615| Fax: +49 331 887344-19
E-mail: repair.potsdam@conductix.com

Conductix-Wampfler GmbH
Rheinstrasse 27 + 33 | 79576 Weil am Rhein | Némecko
Telefon: +49 7621 662-0 | Fax: +49 7621 662-144

E-mail: info.de@conductix.com | Internet: www.conductix.com

DalsSi adresy na oddéleni odbytu a servis najdete na strankach:

B www.conductix.com
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(o) PoZadovany elektricky kmitocet............... 124
Oblast ladéni.........cccceemmiieiiiiiiiiiiiinnes 141 PracoVvNiCi.......cceoeeeieeeiiiiiiiiiiiiiieiiieeeeeeeeeeeen 18
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D G 1S TR 60 Provozni teplota........cccccoeuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiine, 34
XA4 e 61  Prechodrizika..........cccoooeiiiiiiiiiiiiieeeeee, 70
XA 61 PfepinacCe konfigurace................... 77,78,79
D, L T 62  Preprava........cccccccciiiiiiiiiiieeeee e 29
D I 63  Pfijimac infralerveného zafeni................... 36
X2 58 Pfipojeni programové jednotky............. 53, 65
K30ttt 64  Pripojeni USB........ccccvvvviiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeee 64
Obsluha.........cccoiiiieeeeeeeceee e 19,155  Pulzni méniC IGBT.......cccciiiiiieeee 47
Odpovédna osoba R
Elektricka instalace...........cc..ccceceuneeen.. 43  Reference vzdalenosti............c.cccocvennnne. 138
Montaz.........cccoeeiii 31 Resetovani chyby.........ccccccoiiiiiiiiininns 152
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